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INTRODUCCION.

El presente folleto le ayudara en el manejo del mddulo construide en la
presente tesis, asi como en el manejo del software de administracion

implementado.
HARDWARE.

El hardware construido para operar necesita alimentacion de -12V, tierra y
+12V, la alimentacidn se la realiza con el conector de 3 polos, el cable color
rojo corresponde a +12V, el cable color amarillo - verde corresponde a tierra y

el cable color negro es el potencial —12V.

El otro conector del modulo (6 polos), corresponde a las sefales de entrada, el
cable color plomo corresponde a la entrada de traccion eléctrica, el cable color
rosado es la entrada de descarrilamiento, el cable color azul corresponde a la
sefal de entrada de velocidad (onda cuadrada de frecuencia variable) y el

cable color blanco es la entrada de la sefal de traccion diesel.

El ancho de banda permitido de entrada de la sefal de velocidad al médulo
esta entre 0 Hz y 250 Hz, que es el valor maximo de frecuencia generada por

los sensores de revoluciones en los ejes de transmision del trolebus.

Los niveles de voltaje de entrada pueden ser desde 5V hasta 24V de corriente

continua.

La conexién entre el modulo y el PC se lo hace por interface serial RS232, en

el conector macho DBS del médulo.

El cable de comunicacion serial debe tener al menos 3 cables, y 2 conectores
hembras DBS, su conexion debe ser entre los pines 2 y 3 cruzados, y el pin5

del un conector con el otro.
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Una vez alimentado el moédulo podra observarse visualmente su correcto

funcionamiento por cuantc hay un led Iindicador que se encuentra
encendiéndose y apagandose secuencialmente a la frecuencia de 1Hz, por

esto es apreciable a simple vista.

Si se ingresa un 1 l6gico en cualquiera de las entradas de tipo de traccion se

podra observar que el led indicador de traccidon eléctrica o diesel se enciende.

SOFTWARE.

El programa implementado para la administracién de datos, se ha construido
‘en Visual BASIC, el programa se ha disefiado de tal forma que facilite al
usuario su uso ya que cada ventana contiene botones de comando y con la
accion del movimiento del ratdon sobre cada botdn se despliegan mensajes

indicando |a accién que cada uno de estos realiza.

El programa es un archivo ejecutable con nombre TROLE.EXE, el programa
corre en ambiente WINDOWS, ya sea la version 3.1 o superior, se recomienda
copiarlo bajo un directorio propio, ademas se debe crear el directorio CADAT;
ya que bajo este directorio se generaran los archivos de datos adquiridos por la

tarjeta y enviados hacia el PC.

L os archivos generados por este programa se van guardando por defecto bajo

este directorio.

A continuacién se realizara una explicacion breve de las pantallas principales

qgue despliega el programa, y la funcién que cada comando ejecuta.

VENTANA PRINCIPAL.

Cuando el programa se ejecuta despliega la pantalla principal que se muestra

en la Figura 1
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Figura 1
Pantalla principal.

L.a pantalla principal posee tres menus (Figura 2).
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Figura 2
Despliegue de los menits de la pantalla principal.



VENTANA RECIBIR DATQS.

El submenu Recibir Datos despliega una ventana (Figura 4), en |la cual por
medio de botones de comando se ordena a la tarjeta descargar los datos
adquiridos, a medida que los datos se van descargando la ventana visualiza el
avance de la descarga de datos desde 0 hasta el 100%. La ventana también

muestra la hora inicial y final de la descarga de datos hacia el PC.
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Figura 4
Ventana recibir datos.

VENTANA RELOQOJ.

Eil submenu Igualar Reloj despliega una ventana (Figura 5) en cual consta la
fecha y hora actual (en el PC) la fecha y hora que tiene la tarjeta y casillas en
las cuales se ponen los valores de horas/minutos/segundos y dia/mes/afio para
cambiarlos a la tarjeta utilizando botones de comando, la ventana visualiza

mensajes de la recepcién en el médulo de los datos enviados.






Figura 5
Ventana reloj.

VENTANA DATOS DE OPERACION.

El submend Datos de Operacidon despliega una ventana (Figura 6) en la cual se
visualiza el nimero de trolebdus, y el tiempo de muestreo, asi como casilleros
en los cuales se ponen el nuevo numero y tiempo de muestreo si se desea

cambiarlos.

DATOS DE OPERACION

Figura 6
Ventana Datos de operacion






VENTANA ABRIR.

El submenu Abrir muestra una caja de dialogo (Figura 7) propia de Windows la
misma que ayuda a buscar la localizacién del archivo de datos que se desea

abrir, y luego lo despliega en una caja de texto.

| monitor.dat

| Archivos de datos(*.da

R

Figura 7
Caja de dialogo Abrir, archivos de datos.

El submenu Cerrar cierra el archivo de datos que se encuentre abierto.

VENTANA GUARDAR COMO

El submenud Guardar como despliega una caja de dialogo (Figura 8) propia de
Windows gue permite guardar el archivo de datos abierto con otro ncmbre y

ubicacién dentro del disco duro, u otro drive disponible en el PC.






Espere por favor...

Figura 9
Ventana grificos.

VENTANA DESCARRILAMIENTOS

El sub menu descarrilo, despliega una ventana (Figura 10) en la cual se
despliega los datos de descarrilamiento, los datos constan del dato de

velocidad a la que se descarrilo y la fecha y hora en que ocurrié.

Figura 10
Ventana descarrilamientos.
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El submenu Salir finaliza todas las tareas que se estén realizando y sale del

programa de administracion de datos.

El menu Opciones visualiza una caja de dialogo (Figura 2) en la cual se
encuentra el submenu Ver barra de herramientas, este submenu visualiza una
barra con botones de comando (Figura 11) que realizan las mismas acciones

de los submenus del mend Inicio.

Figura 11
Visualizacion de la barra de herramientas.

El menu Acerca de despliega una ventana (Figura 12) que contiene el submenu
Acerca de, este submenu visualiza una forma que muestra informacion sobre

los autores y fecha de implementacién del programa.

Figura 12

Ventana acerca de.
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ANEXO
3A

PROGRAMA DE LECTURA
ALMACENAMIENTO Y
TRANSMISION DE DATOS EN
LA TARJETA DE ADQUISICION.






; PROGRAMA DE ADQUISICIAN DE DATOS DE VELOCIDAD Y DESCARRILO
;EN EL TROLEBUS - QUITO.

;VINICIO MONTALVO

;WALTER NU¥EZ

;ENERO 1998

ORG 0000H ;DIRECCIAN DE INICIO DEL PROGRAMA
LJMP INICIO ;SALTO A ETIQUETA INICIO

ORG 0003H ;VECTCORIZACION DE INTERRUPCIAN CERO
LJMP INTERO ;ETIQUETA DE INTERRUBCIAN CERO

ORG 30H ;DIRECCIAN DE LA ETIQUETA INICIO

;EN ESTA AREA DE PROGRAMA SE INICIALIZA TODOS I.OS MODOS DE TRABAJO
; DEL MICROPROCESADOR, ASI COMO EL+ RELOJ Y DIRECCIONES DATOS EN
;LA MEMORIA RAM EXTERNA

INICIO:

MOV SP, #32H ; INICIO DEL PUNTEROC DE DATOS

MOV TMOD, #00100010B ;TIMER 0 Y 1 EN MODOC 2 (MODO AUTORECARGA}
MOV SCON, #01010000B

MOV PCON, #00H

MOV TH1, #0F8H ;VALOR PARA COMUNICACION SERIAL A 2400 BAUDIOS
MoV TL1, #0F8H ;VALOR PARA LA RECARGA DEL TIMER 1

CLR RI ;LIMPIA LA BANDERA DE RECEPCIAN SERIAL

CLR TI ;LIMPIA LA BANDERA DE TRANSMISIAN SERIAL

CLR TEO ;LIMPIA LA BANDERA DE DESBORDAMIENTO DEL TIMER
0

SETB TR1 ;HABILITA LA INTERRUPCIAN DEL TIMER 1

CLR P1.4 ;ENCIENDE LED DE CONDICIAN NORMAT

LCALL ENCERAR ; BORRA LA MEMORIA RAM EXTERNA

LCALL DESHAB ;DESHABILITA TODAS LA INTERRUPCIONES
! LCALL REI:0J0 ; INICIALIZA EL RELOJ

LCATLL DIRECO ;INICIALIZA LAS DIRECCIONES DE MEMORIA RAM
EXTERNA

SETB Pl.6 ;APAGA LED DE TRACCIAN DIESEL

SETB P1.7 ;APAGA LEP DE TRACCIAN ELECTRICO

SETB P1l.5 /APAGA LED INDICADCR DE DESCARRILAMIENTO
LCALL LEDS ;LLAMA A SUBRUTINA DE CONTROL DE ENCENDIDO DE
LEDS

LCALL DIRECO ; INICIALIZA LAS DIRECCIONES DEIL. MAPA DE
MEMORIA

; PROGRAMA PRINCIPAL, ESTA COMPUESTC DE LLAMADOS A SUBRUTINAS
;QUE SE REPITEN CICLICAMENTE

PRINCIPAL:

LCALL BANCOO

MOV DPTR, #06H ;DIRECCI¢N DE RAM EXTERNA CONTIENE DATO TM
MOVX A, @DPTR ; LECTURA DEL TM

MOV R7,A ; TIEMPO DE MUESTREC EN SEGUNDOS

PRIN1:

LCALL SEGUNDO ;BASE DE TIEMPO DE 1 SEGUNDO

LCALL GHORA ;LLAMA SUBRUTINA QUE VERIFICA CAMBIOS DE
TRACCIAN

LCALL LEDS ;LLAMA A SUBRUTINA DE CONTROL DE ENCENDIDO DE
LEDS

LCALL TIEMPO ;ACTUALIZA EL RELOJ EN TIEMPO REAL

LCALL SERIAL ;VERIFICA SI EXISTE COMUNICACIAN

LCALL BANCOO ; SELECCIONA BANCO DE RAGISTROS CERO

DJINZ R7,PRIN1 ; CUENTA N SEGUNDOS






LCALL
LJMP

GUARDAR
PRINCIPAL

; GUARDA DATOS EN MEMORIA RAM
; FIN PROGRAMA PRINCIPAL, SE REPITE

; SUBRUTINA QUE VERIFICA CAMBIOS DE TRACCI&N Y GUARDA LA HORA
;FECHA Y EL NUMEROC DE MUESTRAS EN CADA INTERVALO

GHORA:
LCALL
MOV
MOVX
Mov
LCALL
ACTUAL
MOV
MOVX

CJNE
CJNE
LCALL
CAMBIO
LJMP

CEROE:
CJINE
CJNE
LCALL
CAMBIO
LJMP

ETIQO:
CJINE
CJINE
LCALL
LJIMP

ETIOL:
CJINE
CINE
LCALL
LIMP

ETIQZ:
CINE
CJINE
LCALTL
CAMBIO
LCATL
LJMP

ETIQ3:
CJINE
CJNE
LCALL
CAMBIO
LCALL
GSALE:
RET

BANCOQ
DPTR, #80
A, @DPTR
R6,A
DETECCION

DPTR, #80
A, @DPTR

R6, #204, CEROE
A, #200, CEROE
ELECTRICO11

GSALE

R6, #200, ETIQO
A, #204,ETIQO
ELECTRICO11

GSALE

R6, #200, ETIQL
A, #209, ETIQL
DIESELl1l
GSALE

R6, #209, ETIQ2
A, #200, EPIQ2
DIESELLL
GSALE

R6, #209, ETIQ3
A, #204,ETIQ3
ELECTRICO11

DIESEL1l
GSALE

R6, #204, GSALE
A, #209,GSALE
ELECTRICOLL

DIESEL11

; SELECCIONA EL BANCO DE REGISTROS CERO
;APUNTA DIRECCIAN DEL CODIGO DE TRACCIAan

;LEE EL CODIGO DE TRACCIAaN

;GUARDA EL CODIGO LEIDO EN EL REGISTRO 6
;LLAMA SUBRUTINA QUE DETECTA TIPO DE TRACCIA&N

;APUNTA DIRECCIaN DEL CODIGQO DE TRACCIAN
;LEE EL CODIGC DE TRACCIAN

;VERIFICR CAMBIO DE TRACCIaN DE ELECTRICO

;A CERO
;81 HAY CAMBIO GUARDA LA FECHA Y HORA DE

;VERIFICA 51 HAY CAMBIO DE CERO A ELECTRICO

;81 HAY CAMBIO GUARDA LA FECHA Y HORA DE

;VERIFICA CAMBIO DE CERO A DIESEL

;51 HAY CAMBIO GUARDA FECXHA Y HORA

;VERIFICA CAMBIO DE DIESEL A CERO

;51 HAY CAMBIO GUARDA FECXHA Y HORA

;VERIFICA SI HAY CAMBIO DE DIESEL A ELELTRICO
;ST BAY CAMBIO GUARDA LA FECHA Y HORA DE

;ST HAY CAMBIO GUARDA FECXHA Y HORA

;VERIFICA SI HAY CAMBIO DE ELECTRICO A DIESEL
;8T HAY CAMBIO GUARDA LA FECHA Y HORA DE

;SI HAY CAMBIO GUARDA FECXHA Y HORA






; SUBRUTINA QUE GUARDA LA FECHA, HORA Y NUMERO DE MUESTRA
;DE TRACCIaN DIESEL

DIESEL11:

LCALL BANCOQ : SELECCIONA BANCO DE REGISTROS CERO
MOV DETR, #36 ;APUNTA A DIRECCIaN DE VALOR ACTUAL DE DEL
DIESEL

MOVX A, @DPTR ;LEE VALOR DPL

MOV R4,A ;GUARDA VALOR DE DPL EN R4

INC DPTR ;APUNTA DIRECCIAN DE DPH DIESEL

MOVX A, @DPTR ; GUARDA VALOR DE DPH DIESEL

MOV R5,A ; GUARDA VALOR DE DPH EN RS

MOV DPTR, #00H ;APUNTA DIRECCI&N QUE CONTIENE SEGUNDOS
MOVX A, @DPTR ;LEE EL VALOR DE SEGUNDOS

MOV DPL, R4 ; RECUPERA VALOR DPL

MOV DPH, R5 ;RECUPERA VALCR DPH

MOVX @DPTR, A ; GUARDA VALOR SEGUNDOS

INC DPTR + INCREMENTA EL DPTR

MOV R4,DPL ;ACTUALIZA DPL EN R4

MOV R5,DFH ;ACTUALIZA DFH EN RS

LCALL COMPARAD ; LLAMA SUBRUTINA QUE VERIFICA SI SOBREPASA
AREA DE

MOV 'DPTR, #01H ;DATOS DESTINADA A TRACCIAN DIESEL
MOVX A, @DPTR ;LEE EL VALOR DE MINUTOS ACTUALES

MOV DPL, R4 ; RECUPERA VALOR DPL

MOV DPH, RS ; RECUPERA VALOR DPH

MOVX @DPTR,A ; GUARDA VATLOR DE MINUTOS

INC DPTR s INCREMENTA EL DPTR

MOV R4,DPL ;ACTUALIZA DPL EN R4

MOV RS, DPH ;ACTUALIZA DPH EN RS

LCALL COMPARAD ; LLAMA SUBRUTINA QUE VERIFICA SI SOBREPASA
AREA DE DATOS

MOV DPTR, #02H ;APUNTA DIRECCI&N DE HORAS

MOVX A, @DPTR ;LEE EL VALOR DE HORAS

MOV DPL, R4 ; RECUPERA VALOR DPL

MOV DPH, RS ; RECUPERA VALOR DPH

MOVX @DPTR, A ; GUARDA VALOR DE HORAS

INC DPTR ; INCREMENTA EL DPTR

MOV R4, DPL ;ACTUALIZA DPL EN R4

MoV R5, DPH ;ACTUALIZA DPH EN RS

LCALL COMPARAD ; LLAMA SUBRUTINA QUE VERIFICA SI SOBREPASA
AREA DE DATOS

MOV DPTR, #03H ;APUNTA DIRECCIAN DE DIA

MOVX A, @DPTR ;LEE EL VALOR DIA

MOV DPL, R4 ; RECUPERA VALOR DPL

MOV DPH,R5 ; RECUPERA VALOR DPH

MOVX GDPTR, A ; GUARDA EL VALOR DE DIA

INC DPTR ; INCREMENTA EL DPTR

MOV R4, DPL ;ACTUALIZA DPL EN R4

MOV RS5,DPH ;ACTUALIZA DPH EN RS

LCATL COMPARAD ;LLAMA SUBRUTINA QUE VERIFICA SI SOBREPASA
AREA DE DATOS

MOV DPTR, #04H ;APUNTA DIRECCIaN DEL MES

MOVX A, @GDPTR ; LEE EL VALOR DEL MES

MOV DPL, R4 ;RECUPERA VALOR DPL

MOV DPH, R5 ; RECUPERA VALOR DPH

MOVX @DPTR,A ; GUARDA EL VALOR DEL MES

INC DPTR ; INCREMENTA EL DPTR

MOV R4,DPL ;ACTUATIZA DPL EN R4

MOV RS, DPH ;ACTUALIZA DPH EN RS






LCALL COMPARAD ; LLAMA SUBRUTINA QUE VERIFICA SI SOBREPASA
AREA DE DATOS

MOV DETR, #05H ;APUNTA DIRECCIAN DEL AYO

MOVX A, @DPTR ;LEE EL VATOR DEL A¥O

MOV DPL, R4 ; RECUPERA VALOR DPL

MOV DPH, R5 ; RECUPERA VALOR DPH

Movx @DPTR, A ;GUARDA EI: VALOR DEL A¥O

INC DPTR ; INCREMENTA EL DPTR

MoV R4,DPL ;ACTUALIZA DPIL: EN R4

MOV R5,DPH jACTUALIZA DPH EN RS

LCALL COMPARAD ;LLAMA SUBRUTINA QUE VERIFICA SI SOBREPASA
AREA DE DATOS

LCALL BANCOZ ;LLAMA AL BANCO DE REGISTROS 2

MOV A,R4 ;LEE EL NUEMRO DE MUESTRAS {UNIDADES)

MOV R4, #00 ; INICIALIZA EL REGISTRO

LCALL BANCOO ;LLAMA BANCO DE REGISTROS CERO

Mov DPL, R4 ; RECUPERA VALOR DPL

MOV DPH, R5 ; RECUPERA VALOR DPH

MOVX @DPTR,A ;GUARDA EL NUMERO DE MUESTRAS

INC DPTR ; INCREMENTA EL DPTR

MOV R4, DPL ;ACTUALIZA DPL EN R4

MOV R5, DPH ;ACTUALIZA DPH EN RS

LCALL COMPARAD ;LLAMA SUBRUTINA QUE VERIFICA SI SOBREPASA
AREA DE DATOS

LCALL BANCO2 ; LLAMA AL BANCO DE REGISTROS 2

MoV A,R5 ;LEE EL NUMERO DE MUESTRAS (MULTIPLO DE 250)
MOV RE, #00 ; INICIALIZA REGISTRO DECENAS

LCALL BANCOOQ ; LLAMA BANCO DE REGISTROS CERO

MoV DPL, R4 ; RECUPERA VALOR DPL

MOV DPH, R5 ; RECUPERA VALOR DPH

MOV @DPTR,A ; GUARDA NUMERO DE MUESTRAS

INC DPTR  INCREMENTA EL DPTR

MoV R4, DPL +ACTUALIZA DPL EN R4

MOV R5, DPH ;ACTUALIZA DPH EN RS

LCALL COMPARAD ;LLAMA SUBRUTINA QUE VERIFICA SI SOBREPASA
AREA DE DATOS

MOV DPTR, #36 ;APUNTA A DIRECCIaN DE VALOR ACTUAL DE DPL
DIESEL

MOV A, R4 ;LEE VALOR ACTUAL DEL DPL DIESEL

MOVX BDPTR, A +GUARDA VALOR ACTUAL DPL DIESEL

INC DPTR ;APUNTA DIRECCIaN DE VALOR DPH DIESEL

MOV AR5 ;LEE VALOR ACTUAL DPH DIESEL

MoOvX @DPTR, A ; GUARDA VALOR ACTUAL DPH DIESEL

RET

;SUBRUTINA QUE REALIZA UNA REVISIA4N DE LOS VALORES DPL Y DPH
;CON LOS VALORES MAXIMOS DEL AREA DE DATOS DESTINADA A TRACCIaN DIESEL

COMPARAD:

LCALL BANCOO ; LLAMA BANCO DE REGISTROS CERO

CJINE R5, #0DH, SALD ; COMPARA EL VALOR DPH CON EL VALOR MAXIMO DEL
AREA

CJINE R4, #0ACH, SALD ; COMPARA DPL CON EL VALOR MAXIMO DEL AREA
MoV DPTR, #36 ;ST SOBREPASO APUNTA DIRECCIAN DE DPL
MOV A, #0DDH ; INICIALIZA CON DPL BASE

MOV "R4,A ;ACTUALIZA EL REGISTRO DESTINADO PARA DPL
MOVX RDPTR, A ;GUARDA EL VALOR BASE DE DPL

INC DPTR ;APUNTA DIRECCIOAN DE DPH

MOV A, #05H ; INICIALIZA CON DPH BASE

MOV R5,A JACTUALIZA EL REGISTRO DESTINADO PARA DPH






MOVX @DPTR, A
SALD:
RET

W

;GUARDA EL VALOR BASE DE DPH

; SUBRUTINA QUE GUARDA LA FECHA, HORA Y NUMERO DE MUESTRA

;DE TRACCIAN ELECTRICO

ELECTRICO11:
LCALL BANCO(Q
MOV DPTR, #32
MOVX A, @DPTR
MOV R4,A
INC DPTR
MOVX A, GDPTR
MOV R5,A
MOV DPTR, #00H
MOVX A, Q@DPTR
MOV DPL, R4
MOV DPH, R5
MOVX @DPTR, A
INC DPTR
MOV R4, DPL
MOV R5, DPH

LCATL COMPARAE
DE DATOS

MOV DPTR, #01H
MOVX A, @DPTR
MOV DPL, R4
MOV DPH, R5
MOVK @DPTR, A
INC DPTR

MOV R4, DPL
MOV RS, DPH

LCALL COMPARAE
DE DATOS

MOV DPTR, $02H
MOVX A, @DPTR
MOV DPL, R4
MOV DPH, R5
MOVX @DPTR, A
INC DPTR

MOV R4, DPL
MOV R5, DPH

LCALL COMPARAE
DE DATOS

MOV DPTR, #03H
MOVX A, @DPTR
MOV DPIL, R4
MOV DPH, R5
MOVX @DPTR,A
INC DPTR

MOV R4, DPL
MOV R5, DPH

LCALL COMPARAE
DE DATOS

MOV DPTR, #04H
MOV¥X A, @DPTR
MoV DPL, R4
MOV DPH, R5

MOVX @GDPTR, A

; LLAMA BANCO DE REGISTROS CERO
;APUNTA DIRECCIaN DE DPL ELCTRICO
; LEE EL VALOR DE DPL ELECTRICO
;GUARDA VALOR DPI: EN R4

;APUNTA DIRECCIAN DE DPH ELECTRICO
;LEE VALOR DE DPH ELECTRICO

; GUARDA DPH EN R5

;APUNTA DIRECCIAN DE SEGUNDOS

;LEE EI. VALOR DE SEGUNDOS

; RECUPERA VALOR DPL

;RECUPERA VAT.OR DPH

; GUARDA VALOR SEGUNDOS

; INCREMENTA EL DPTR

;ACTUALIZA DPL EN R4

;ACTUALIZA DPH EN Rb

;LLAMA A SUBRUTINA QUE VERIFICA SI PASO AREA

;APUNTA DIRECCIaN DE MINUTOS

;LEE EL VALOR DE MINUTOS

; RECUPERA VALOR DPL

; RECUPERA VAT.OR DPH

; GUARDA VALOR MINUTOS

; INCREMENTA EI: DPTR

JACTUALIZA DPI: EN R4

;ACTUALIZA DPH EN R5

;LLAMA A SUBRUTINA QUE VERIFICA 3I PA3SO AREA

;APUNTA DIRECCIaN DE HORAS

;LEE EL VALOR DE HORAS

;RECUPERA VALOR DPL

; RECUPERA VALOR DPH

; GUARDA VALOR HORAS

; INCREMENTA EL DPTR

;ACTUALIZA DPL EN R4

;ACTUALIZA DPH EN RS

;LLAMA A SUBRUTINA QUE VERIFICA ST PASO AREA

;APUNTA DIRECCIaN DE DIAS

;LEE EL VALOR DE DIAS

; RECUPERA VALOR DPL

; RECUPERA VALOR DPH

; GUARDA VATLOR DIAS

; INCREMENTA EL DPTR

JACTUALIZA DPL: EN R4

;ACTUALIZA DPH EN R5

; LLAMA A SUBRUTINA QUE VERIFICA SI PASO AREA

;APUNTA DIRECCIAN DE MES
;LEE EL VALOR DE MES

; RECUPERA VALOR DPL
;RECUPERA VALOR DPH

; GUARDA VAT.OR MES






INC DPTR
MOV R4, DPL
MOV RS, DPH

LCATL COMPARAE
DE DATOS

MOV DPTR, #05H
MOVX A, @DPTR
MOV DPL, R4
MOV DPH, R5
MOVX @DPTR, A
INC DPTR
MOV R4, DPL
MOV R5, DPH
LCALL COMPARAE
DE DATOS

LCALL BANCO?2
MOV A, RO
(UNIDADES)

MOV RO, #00
LCALL BANCOO0
MOV DPL, R4
MOV DPH, R5
MOVX @DPTR, A
INC DPTR
MOV R4, DPL
MOV R5,DPH
LCALL COMPARAE
DE DATOS

LCALL BANCO?Z
MOV A,RL
250)

MOV R1, #00
LCATLTL BANCOO
MOV DPL, R4
MOV DPH, R5
MOVX @DPTR, A
INC DPTR
MOV R4, DPL
MOV R5, DPH

LCALL COMPARAE
DE DATOS

MOV DPTR, #32
ELECTRICO

MOV A, R4
MOVX @DPTR, A
INC DPTR
MOV A, R5
MOVX @DPTR,A
RET

; INCREMENTA EL DPTR
;ACTUALIZA DPL EN R4
;ACTUALIZA DPH EN RS
;LLAMA A SUBRUTINA QUE VERIFICA SI PASO AREA

;APUNTA DIRECCIAN DE A¥O

;LEE EL VALOR DE A¥0O

;RECUPERA VATLOR DPL

;RECUPERA VALOR DPH

; GUARDA VALOR A¥O

; INCREMENTA EL DPTR

JACTUALIZA DPL EN R4

;ACTUALIZA DPH EN RS

; LLAMA A SUBRUTINA QUE VERIFICA SI PASO AREA

; LLAMA BANCO DE REGISTROS 2
; LEE VALOR NUMERO DE MUESTRAS ELECTRICO

; INICIALIZ REGISTRO DE NUMERC DE MUESTRAS
;LLAMA BANCO DE REGISTROS CERO

; RECUPERA VALOR DE DPL

; RECUPERA VALCR DE DPH

; GUARDA VALOR DE NUMERC DE MUESTRAS
;ACTUALIZA DPTR

;ACTUATLIZA DPL EN R4

JACTUALIZA DPH EN RS

;LLAMA A SUBRUTINA QUE VERIFICA SI PASC AREA

; LLAMA BANCO DE REGISTROS 2

;LEE VALOR DE NUMERO DE MUESTRAS (MULTIPLCS DE

; INICIATIZA REGISTRO

; LLAMA BANCO DE REGISTROS CERO

; RECUPERA VALOR DE DPL

;RECUPERA VALOR DE DPH

; GUARDA VALOR DE NUMERC DE MUESTRAS
;ACTUALIZA DPTR

;ACTUALIZA DPL EN R4

JACTUALIZA DPH EN RS

;LLAMA A SUBRUTINA QUE VERIFICA SI PASO AREA

;APUNTA A DIRECCI&N DE VALOR ACTUAL DE DPL

; LEE VALOR ACTUAL DEL DPL ELECTRICO

; GUARDA VALOR ACTUAL DPL ELECTRICO
;APUNTA DIRECCIaN DE VAT.OR DPH ELECTRICO
; LEE VALOR ACTUAL DPH ELECTRICO

; GUARDA VAT.OR ACTUAL DPH ELECTRICC

; SUBRUTINA QUE REATLIZA UNA REVISIAN DE LOS VALORES DPL Y DPH
;CON LOS VALORES MAXIMOS DEL ARFA DE DATOS DESTINADA A TRACCIaN

ELECTRICO

COMPARAE :
LCALL BANCOQO

CJINE R5, #05H, SALE

AREA

CJNE R4, #0DCH, SALE

MOV DPTR, #32

; CCMPARA EL VALOR DPH CON EL VALCOR MAXTMO DEL

;COMPARA DPL CON EL VAT.OR MAXTMC DEL ARFEA
;5T SOBREPASO APUNTA DIRECCIAN DE DEL






MOV A, #065H

MOV R4,A
MOVX @GDPTR, A
INC DPTR
MOV A, #00H
MOV R5,A
MOVX EDPTR, A
SATE:

RET

;INICIALIZA CON DPI BASE

;ACTUALIZA EI REGISTRO DESTINADO PARA DPL
; GUARDA EL VATOR BASE DE DPL

;APUNTA DIRECCIOAN DE DPH

;INICIATIZA CON DPH BASE

sACTUALIZA EIL REGISTRO DESTINADO PARA DPH
;GUARDA EL VALOR BASE DE DPH

; SUBRUTINA DE ENCENDIDO DE LEDS INDICADORES
;PARA TRACCI¢N ELECTRICA, DIESEL, DESCARRILO , DESCARGA DE DATOS
;Y FUNCIONAMIENTO NORMAT

LEDS:

MOV DPTR, #0860
MOVX A, @DPTR
CJINE A, #204,LED1

CLR P1.5

SETB P1.6

SETB P1.7

LED1:

CJNE A, #209,LED2
CLR P1.6

SETB P1.5

SETB Bl.7

LEDZ:

CJNE A, #203,LED3
SETB P1.5

CLR P1l.7

SETB P1.6

LED3:

CJINE A, #200,LED4
SETB P1.6

SETB P1.5

SETB P1.7

LED4:

MOV DPTR, #060H
MOV A, #067H
MOVX @DPTR, A
RET

:DIRECCIGN DEL CODIGO TIPO DE TRACCIGN
;LECTURA DEL CODIGO

; ELECTRICO

;ILUMINA LED TRACCICN ELECTRICA
;APAGA LED TRACCI¢N DIESEL

tAPAGA LED DESCARRILO

; DIESEL
; ILUMINA LED TRACCI¢N DIESEL

; DESCARRILO
; ILUMINA LED TRACCI¢N ELECTRICO
; ILUMINA LED DESCARRILO

;s CERO

;APAGA LED TRACCI¢N DIESEL
;APAGA LED TRACCI¢N ELECTRICO
;APAGA LED DESCARRIILO

;APUNTA LA DIRECCIAN DE CODIGO DE AVISO

; LEE DATO

; SUBRUTINA QUE DETECTA EL TIPO DE TRACCIaN EN QUE SE ENCUENTRA
;EL VEHICULO Y GUARDA EL CODIGO DEL MISMO EN LA DIRECCIAaN 80

DETECCION:

JB P3.3, DETDIE
JB P3.4,DETELEC
MOV DPTR, #80
MOV A, #203

MOVX @DPTR,A

LJIMP DETSATL
DETELEC:

MOV DPTR, #80
MOV A, #204

MOVXK @DPTR, A

LJMP DETSAL
DETDIE:

JB P3.5, DETCERO

MOV DPTR, #80

; DETECTA SELECCIAaN ELECTRICO

; DETECTA DESCARRILAMIENTO

;85I LOS DOS SON NEGATIVOS

;ENTONCES HAY DESCARRILAMIENTO

;GUARDA CODIGO DE DESCARRILO IGUATL A 203

;ST EL SELECTOR EN ELECTRICO
;GUARDA CODIGO IGUAL A 204

;SI EL SELECTORO EN DIESEL
;GUARDA EL CODIGO IGUAL, A 209






MOV
MOVX
LJIMP
DETCERO:
MOV

MOV
MOVX
DETSAL:
RET

A, #209
@DPTR, A
DETSAL

DPTR, #80
A, #200
@DPTR, A

;ST NIGUNA SELECCIaN
; GUARDA CODIGO IGUAL A 200

; SUBRUTINA PARA PONER NUMERO 255 EN CADA DIRECCIAN
;DE LA MEMORIA RAM

ENCERAR:
MOV
MOVX
CJNE
AVISO
LJMP

ENCER:
LCATL
CLR
MOV
MOV
MOV
MOV
PONER:
MOVX
INC
DJINZ
MOV
DJINZ
FINENC:
LCALL
SETB
LCALL
LCALL
RET

DRPTR, #060H
A, @DPTR
A, #067H, ENCER

FINENC

BANCO3
Pl.4

DPTR, #065H
A, $0FFH
R3, #OFEH
R4, #081H

@DPTR,A
DPTR

R4, PONER
R4, #081H
R3, PONER

GUARDAR
P1.4
BANCOQ
DIRECO

;APUNTA LA DIRECCTAN DE CODIGO DE AVISO
; LEE DATO
;SI EL DATO LEIDO NO ES IGUAL AL CODIGO DE

; INICIALIZA CON LOS VALORES BASES DE INICIO

;SELECCIONA EL BANCO DE REGISTROS 3
;ENCIENDE LED DE FUNCI&N NORMAL

;APUNTA DIRECCION BASE DE DATOS

;PONE EN EL ACUMULADOR EL VALOR 255

;PONE EN LOS CONTADCRES R3 EL VALOR 254
;PONE EN EL CONTADOR R4 129 (1289%254=327686)

;PONE EN LA DIRECCIaN APUNTADA EI, VALOR 255
;APUNTA DIRECCIaN SIGUIENTE

;CUENTA 129
;INICIALTIZA R4 CON 129
;CUENTA 254 VECES 129 (32766)
;LLAMA SUBRUTINA DE GUARDAR DATOS
;APAGA LED INDICADOR

i LLAMA BANCOC DE REGISTROS CERO

;SUBRUTINA PARA ALMACENAR DATOS, VERIFICA EL TIPO DE TRACCIAN
; TRABAJA CON SUBRUTINAS DE ALMACENAMIENTO DE
;DATCS PARA TRACCIAN DIESEL, ELECTRICO

GUARDAR:
JB
LCALL
LJIMP
DIESE:
JB
LCALL
LJMP
FINGL:
MOV
MOV
MOVX
FING:
LCALL
RET

P3.3,DIESE
ELECTRICO
FING

P3.5, FINGL
DIESEL
FING

DPTR, #080
A, #200
@DPTR, A

BANCOO

; SUBRUTINA DE
; DETECTA TIPO
; GUARDA DATOS

ALMACENAMIENTO DE DATOS
DE TRACCIAN ELECTRICO
DE TRACCIAN ELECTRICO

ALMACENAMIENTO TRACCIAN DIESEL
DE TRACCIAN DIESEL
DE TRACCIOGN DIESEL

;SUBRUTINA DE
; DETECTA TIPO
; GUARDA DATOS

;APUNTA DIRECCIAN TIPO DE TRACCIAN
; GUARDA CODIGO NINGUNA TRACCIAN
;CODIGO CERO IGUAL 202

; SELECCIONA BANCO DE REGISTROS CERO






MoV RO, #00

INC R1

CJNE R1, #100, FINEL
MOV R1, #00

FINEL:

INC R2

CJINE R2, #250, FINEL
MUESTRAS

MOV R2, #00

INC R3

CINE R3,#100, FINEL
MUESTRAS

MOV R3, #00
FINELl:

LCATL BANCOO
MOV DPTR, #080
MOV A, #204
MOVX @DPTR, A
MOV DPTR, #060H
MOV A, #067H
MOVX @DPTR, A
FINELEC:

RET

; SUBRUTINA PARA GUARDAR
VELOCIDAD

;INICIALIZA EL REGISTRO
;CUENTA MULTIPLOS DE 250
;VERIFICA SI REBASA NUMERO DE MUESTRAS
; INICIALIZA EL REGISTRO

; CUENTA EL NUMERO DE MUESTRAS TOTALES
;VERIFICA 3I SOBREPASO NUMERO MAXIMO DE

; INICIALTZA EL REGISTRO
; INCREMENTA MULTIPLO DE 250
JVERIFICA SI SOBREPSA NUEMRC MAXIMC DE

; INICIALIZA EL REGISTRO

; LLAMA AT, BANCO DE REGISTRO CERO

;APUNTA DIRECCIAN TIPO DE TRACCIAN

; GUARDA CODIGO TRACCIAN ELECTRICO
;CODIGO ELECTRICO IGUAL 200

;GUARDA CODIGO QUE INDICA USO DE MEMORIA
;RAM EXTERNA POR PRIMERA VEZ

DATOS DE DESCARRILAMIENTOS, GAURDA LA

;FECHA Y HORA DEL DESCARRILO, EN EL AREA DESTINADA PARA TOS DATOS

;DE DESCARRILO.

;ACTUALIZA DPL Y DPH, ALMACENANDCO EN LAS DIRECCIANES 018 Y 019E

DESCARRILO:

LCALL BANCOO
MOV DPTR, #080
MOV A, #203
MOVX RDPTR, A
LCALL LEDS

MoV DPTR, #09H
VELOCIDAD

MOVX A, @DPTR
MOV R3,A

MOV DPTR, #060H
MoV A, #067H
MOVX @DPTR, A
MOV DPTR, #039H
VELOCIDAD

MOVX A, @DPTR
MOV DETR, #01CH
MOVX A, @DPTR
MOV RO,A

INC DPTR

MOVK A, GDPTR
MOV RL,A

MOV A, R3

MOV DPL, RO
MOV DPH,R1
MOVX @DPTR, A
INC DPTR
DESCARRILAMIENTOS
MoV R4, DPL

MOV R5, DPHE

;APUNTA DIRECCIAN TIPO DE TRACCIAN
; GUARDA CODIGO DESCARRILO
;CODIGO DESCARRILO IGUATL 203

;DIRECCIAN DE RAM EXTERNA QUE CONTIENE DATO DE

;LEE DATO DE VELOCIDAD

;Y LO RETIENE EN R3

; GUARDA CODIGO QUE INDICA USO DE MEMORIA
;RAM EXTERNA POR PRIMERA VEZ

;DIRECCIaN DE RAM EXTERNA QUE CONTIENE DATO DE

;LEE DATO DE VELOCIDAD
;APUNTA DPL DE DESCARRILO
;LEE DPL

; GUARDA DPL EN RO

;APUNTA DPH DESCARRILC

;LEE DPH

; GUARDA DPH EN RI1

;RECUPERA VALOR DE VELOCIDAD
;ACTUALIZA DPL

;ACTUALIZA DPH

;GUARDA VALOR DE VELOCIDAD
;ACTUALIZA NUEVA DIRECCIAN DE

; RETIENE NUEVO DPL EN R4
;RETIENE NUEVO DPH EN R5
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MOV DPTR, #24
MOVX A, @DPTR

MOV RO,A

INC DPTR

MOVX A, @DPTR

MOV R1,A

MOV A, R3

MOV DPL, RO

Mov DPH, R1

MOVX @DPTR, A
TRACCIAN D

INC DPTR

MOV R4, DPL

MOV R5, DPKE

MOV DPTR, #24
MOV A, R4

MOV @DPTR,A

INC DPTR

MoV A,R5

MOVX @DPTR,A
CJINE RS, #075H, FIND
DIESEL

CJINE R4, #030H, FIND
DIESEL

MOV DPTR, #018H
MOV A, #0A9H
MOVX "@DPTR,A

INC DPTR

MOV A, #061H
MOVX @DPTR, A
FIND:

LCALL BANCO2

INC R4

CJINE R4, #50, FINDI
MOV R4, #00

INC R5

CJINE R5, #100, FINDI
MoV R5, #00
FINDI:

INC R6

CJINE RG, #50, FINDL
MOV RE, #00

INC R7

CJNE R7,#100, FIND1
MOV R7, #00
FIND1:

LCALL BANCOO

MOV DPTR, #080
MoV A, #2009

MOVX @DPTR, A

RET

13
;APUNTA DIRECCIAN DE DPL DIESEL
;LEE VALOR DE DPI DIESEL
;RETIENE DPL EN RO
;APUNTA DIRECCIAN DE DPH
; LEE DPH DIESEL
;RETIENE VALOR DPH EN R1
; RECUPERA VELCCIDAD
;ACTUATLIZA DPTL
;ACTUALIZA DPH
; GUARDA VELOCIDAD EN AREA DE DATOS PARA

;ACTUATIZA LA DIRECCIAN DE DATOS DIESEL

; RETIENE VALCR DE DPL

;RETIENE EL VALOR DPH

;APUNTA DIRECCIAN DE DPL

; RECUPERA DFPL

; GUARDA VALOR ACTUAL DE DPL DIESEL

;APUNTA DIRECCIAN DE DPH

; RECUPERA DPH

;GUARDA DPH ACTUAL DE DIESEL

; COMPARA SI SOBREPASO DPH DE AREA DE DATOS

;s COMPARA SI SOBREPASC DPL DE AREA DE DATOS

;5I SOBREPESC EL AREA DE DATOS
;INICIALIZA DPL Y DPH CON LOS
;VALORES DE LA DIRECCIAN INICIC BASE
;PARA LOS DATOS DE TRACCIAN DIESEL

;APUNTA DIRECCIAN TIPO DE TRACCIAN
;GUARDA CODIGO TRACCIAN DIESEL
;CODIGO DIESEL IGUAL 201

; SUBRUTINA QUE MANTIENE IGUAL EL RELOJ IMPLEMENTADO EN EL
MICROPROCESADOR
;UTLIZA EL BANCO DE REGISTROS UNO

TIEMPO:
LCALL
INC
CJINE

BANCO1
RO

RO, #03CH, SATT]

;LLAMA BANCC DE REGISTROS UNO
; INCREMENTA EL REGISTRO QUE CUENTA SEGUNDOS
;CUENTA 60 SEGUNDOS






LJIMP

SALIL:

LJIMP

SALIZ2:

MOV
INC
CJNE
MOV
INC
CJNE
MOV
INC
CJINE
CJNE
MOV
INC

ETQUO;

CJINE
CJINE
MOV
INC

ETQUL:

CJINE
CJINE
MOV
INC

ETQU2:

CJNE
CJNE
MoV
INC

ETQU3:

CJNE
CJINE
MOV
INC

ETQUA4 :

CJINE
CINE
MOV
INC

ETQUS:

CJNE
CJINE
MOV
INC

ETQUG:

CJINE
CJINE
MOV
INC

ETQU7:

CJNE
CJINE
MOV
INC

ETQUS :

CJINE
CJINE
MOV

SALIZ2
SALIDA

RO, #00H
R1

R, #03CH, SALTIDA

R1,#00H
R2

R2, #018H, SALTIDA

R2, #00H

R3

R4, #01, ETQUO
R3, #32, SALIDA
R3,#01H

R4

R4, #02, ETQU1
R3, #29, SALIDA
R3, #01H

R4

R4, {403, ETQU2
R3, #32, SALIDA
R3, #01H

R4

R4, #04,ETQU3
R3, #31, SALIDA
R3, #01H

R4

R4, #05, ETQU4
R3, #31, SALIDA
R3,#01H

R4

R4, #06, ETQUS
R3, #31, SALIDA
R3,#01H

R4

R4, #07, ETQUG
R3, {32, SALIDA
R3, #01H

R4

R4, #08, ETQU7
R3, #30, SALIDA
R3, #01H

R4

R4, #03, ETQUS
R3, #31, SALIDA
R3, #01H

R4

R4, #10, ETQUS
R3, #32, SALIDA
R3,#01H

;INICIATTIZA EN CERO SEGUNDOS

; INCREMENTA EL REGISTRO QUE CUENTA MINUTOS

;CUENTA €0 MINUTOS

;INICIALIZA EN CERO MINUTOS

; INCREMENTA EL REGISTRO QUE CUENTA HORAS

;CUENTA 24 HORAS

;INICIALIZA EN CERO HORAS

+ INCREMENTA REGISTRO QUE CUENTA DIAS

;CUENTA 31 DIAS
;INICIALIZA EN DIA 1
s INCREMENTA REGISTRO

;CUENTA 28 DIAS
; INICIALIZA EN DIA 1
; INCREMENTA REGISTRO

; CUENTA 21 DIAS
;INICIATIZA EN DIA 1
; INCREMENTA REGISTRO

;CUENTA 30 DIAS
;INICIALIZA EN DIA 1
; INCREMENTA REGISTRO

;CUENTA 30 DIAS
;INICIALIZA EN DIA 1
; INCREMENTA REGISTRO

;CUENTA 30 DIAS
;INICIALIZA EN DIA 1
i INCREMENTA REGISTRO

; CUENTA 31 DIAS
; INICIALIZA EN DIA 1
; INCREMENTA REGISTRO

;CUENTA 29 DIAS
; INICIALIZA EN DIA 1
; INCREMENTA REGISTRO

; CUENTA 30 DIAS
;INICIALIZA EN DIA 1
; INCREMENTA REGISTRO

;CUENTA 21 DIAS
;INICIALIZA EN DIA 1

DE

DE

DE

DE

DE

DE

DE

DE

DE

MESES

MESES

MESES

MESES

MESES

MESES

MESES

MESES

MESES






INC
ETQU9:
CJINE
CJNE
MOV
INC
ETQUL0:
CJNE
CJINE
MOV
INC
ETQU1L1:
CJINE
MOV
INC
SALIDA:
MOV
MOV
MOVX
LCALL
LCATLL
RET

R4

R4, $#11, ETQULO
R3,#31, SALIDA
R3, #01H

R4

R4, #12,ETQUL1
R3, #32, SALIDA
R3, #01H

R4

R4, #0DH, SALIDA
R4, #01H
R5

DETR, #0BH
A, #065H
@DPTR, A
RERAM
BANCOO

; INCREMENTA REGISTRO DE MESES

;CUENTA 30 DIAS
; INICIALIZA EN DIA 1

; INCREMENTA REGISTRC DE MESES

; CUENTA 31 DIAS
;INICIALIZA EN DIA 1
; INCREMENTA REGISTRO DE MESES
;CUENTA 12 MESES
;INICIALIZA EN MES 1
; INCREMENTA REGISTRO QUE CUENTA A¥OS
;APUNTA DIRECCIAN DE CODIGO DE INICIO

; CARGA CODIGO

; GUARDA CODIGO

;GUARDA VALORES DEL RELCJ EN RAM EXTERNA

; SUBRUTINA DE COMUNICACIAN SERIAL, VERIFICA RI PARA SABER SI EL PC
;ESTA INTENTANDO COMUNICARSE, GUARDA EL VALOR DE VELOCIDAD.

;EN DIRECCIAN 09H DE RAM EXTERNA

;RECIBE EL PRIMER DATO Y COMPARA CON LOS CODIGOS QUE LE INDICAN
;3T QUIERE MONITOREAR LA VELOCIDAD, IGUALAR EL RELOJ O

; DESCARGAR DATOS

SERIAL:

JNB RI,TERRR
LJIMP COMS

TERRR:

LJIMP TERMIL

COMS :

MOV A, SBUF

CLR RI

MOV RG, A

MOV DPTR, #0008H
MOVX @DPTR, A

MOV A, R3

INC DPTR
EXTERNA

MOVX @DPTR,A

MOV A, R6

CJNE A, #096H, DATOS
VELOCLDAD

LCALL VELOCIDAD
LJIMP TERMI1
DATOS:

CJNE A, #097H, MINUT
LCALL DESCARG

LJIMP TERMI1
MINUT:

CJNE A, #098H, HORA

;SI NO HAY BIT SALE

;LEE PUERTO SERIAL

; LIMPIA BANDERA DE RECEPCIAN

;RETIENE CODIGO ENVIADO EN R6

;APUNTA DIRECCIAN DE CODIGO

; GUARDA DATO ENVIADO EN DIR 08H RAM EXT
;LEE DATO DE VELOCIDAD

;APUNTA DIRECCIAN DE VELOCIDAD EN MEMORIA

; GUARDA DATO DE VELOCIDAD EN 09H RAM EXT
; RECUPERA CODIGO ENVIADO POR EL PC

;VERIFICA SI ES CODIGO PARA MONITOREC DE

; LLAMA SUBRUTINA DE MONITOREC DE VELOCIDAD

;VERIFICA SI ES CODIGO PARA DESCARGAR DATOS
; LLAMA SUBRUTINA PARA DESCARGAR DATOS

+VERIFICA SI ES CODIGO PARA IGUALAR MINUTOS






LCALL
MOV
MOV
MOVX
LJMP

HORA:
CJINE
LCALL
MOV
MOV
MOVX
LJIMP

DIA:
CJINE
LCALL
LJMP

MES:
CJINE
LCALL
LJMP

CJINE
LCALL
LJMP

TMUE:
CJNE
LCALL
LJMP

TROL:
CJINE
LCALL
MOV
MOV
MOVX
LJMP

MEMDIE:
CJINE
LCALL
LJMP

MEMELE :
CJNE
LCALL
LJMP

MEMD5 :
CJINE
LCALL
LJMP

MEM10:
CJNE
LCALL

MIN

DPTR, #060H
A, #067H
@DPTR, A
TERMI1

A, #099H, DIA
HOR

DPTR, #060H
A, #067H
@DPTR, A
TERMT 1

A, #09AH, MES
DAY
TERMI1

A, #09BH, ANO
MESS
TERMI1

A, #09CH, TMUE
ANNO
TERMI1

A, #09DH, TROL
TMUES
TERMI1

A, $09EH, MEMDIE

TROLE
DPTR, #060H
A, #067H
@DPTR, A
TERMI1

A, #208,MEMELE
MEMINTD
TERMI1

A, #209,MEM5
MEMINTE
TERMI1

A, #210,MEM10
MEM5K
TERMI1

A, #2111 ,MEM15
MEM10K

; IGUATA MINUTOS
;GUARDA CODIGO QUE INDICA USO DE
;RAM EXTERNA POR PRIMERA VEZ

;VERIFICA SI ES CODIGO DE IGUALAR
; IGUALA HORA

;GUARDA CODIGO QUE INDICA USO DE
;RAM EXTERNA POR PRIMERA VEZ

;VERIFICA SI ES CODIGO DE IGUALAR

; IGUALA DIA

;VERIFICA SI ES CODIGO DE IGUALAR
» IGUATLA MES

; VERIFICA SI ES CODIGO DE IGUALAR
; IGUALA A¥O

;VERIFICA SI ES CODIGO DEL TIEMPO
;LEE VALOR DE TIEMPO DE MUESTREO

;VERIFICA SI ES CODIGO DEL NUMERO
;LEE EL VALOR DEL NUMERO DE TROLE
; GUARDA CODIGO QUE INDICA USO DE
;RAM EXTERNA POR PRIMERA VEZ
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HORAS

MEMORIA

DIA

MES

A¥O

DE MUESTREO

DE TROLE

MEMORIA






LJMP

MEM15:
CJUNE
LCATLTL
LJMP

MEM20 :
CJNE
LCALL
LJIMP

MEM30:
CJINE
LCALL
LJMP

MEM32:
CJNE
LCALL
LJMP

TOTAL:
CJNE
LCALL
LJMP

BORRAR:
CJINE
MOV

- MOV
MOVX
LCALL
LCALL
MOV
MOV
MOVX
LCALL
LCALL
MOV
MOV
MOVX
TERMI1:
LCALL
MOV
MOVX
MOV
RET

TOTATL]:
LCALL
MOV
MOV
JNB
CLR
MOV
MOV
JNB
CLR
MOV

TERMIL

A, #212,MEM20

MEM15K
TERMI 1

A, #213, MEM30

MEM2 0K
TERMI1

A, #215,MEM32

MEM30K
TERMI1

A, #216, TOTAL

MEM32K
TERMI1

A, #217, BORRAR

TOTALL
TERMI1

A, #214, TERMI1

DPTR, #060H
A, #070H
@DPTR, A
ENCERAR
BANCO2
DPTR, #060H
A, #070H
@DPTR, A
DIRECO
BANCOO
DPTR, #060H
A, #0674
@DPTR, A

BANCO0
DPTR, #06H
A, BDPTR
R7,A

BANCO?2
A,R2
SBUF, A
TI,$
TI
A,R3
SBUE, A
TI,S$
TI

A, R6

;APUNTA LA DIRECCIAN DE CODIGO DE AVISO
;LEE DATO
;DIRECCI¢N DE RAM EXTERNA CONTIENE DATO TM

; LECTURA DEL TM
; TIEMPO DE MUESTREO EN SEGUNDOS

;ENVIA EL DATO LEIDO HACIA EL BUFER
;DE COMUNICACIAN SERIATL

; BNVIA EL DATO LEIDO HACIA EL BUFER
;DE COMUNICACIAN SERIATL
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MOV
JNB
CLR
MOV
MOV
JNB
CLR
LCALL
MOV
MOVX
MOV
JNB
CLR
INC
MOVX
MOV
JNB
CLR
RET

MEMINTE:
CLR
LCALL
MOV

MOV

MOV
DESME15:
MOVX
MOV

JNB

CLR
CJINE
LJMP
SEGUIR1:
JNB

MOV ;
CLR
MOVX
INC
DJNZ
MOV
DJINZ
MOV

MOV
MOVX
FUERA:
LCALL
LCALL
SETB
RET

MEMINTD:
CLR
LCALL
MOV

MOV

MOV
DESMD20:
MOVX
MOV

SBUF,A
TII$

TI

A, R7
SBUF, A
TI,$

TI
BANCOO
DPTR, #06
A, @DPTR
SBUF, A
TI,$

TI

DPTR

A, BDPTR
SBUF,A
TI,$

TT

Pl.4
BANCO3
R2, #15
R7,#100
DPTR, #0065H

A, GDPTR
SBUF,A
TI,$

TI

A, #255, SEGUIR]L

FUERA

RI!$

A, SBUF

RI

@DPTR, A
DPTR

R2, DESME15
R2, #15

R7, DESME15
DPTR, #060H
A, #070H
@DPTR,A

DIRECO
BANCOO
Pl.4

P1.4
BANCO3

R2, #20

R7, #100
DPTR, #05DDH

A, BDPTR
SBUF,A
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;ENVIA EL DATO LEIDO HACIA EL BUFER
;DE COMUNICACIAN SERIAL

;ENVIA EL DATO LEIDO HACIA EL BUFER
;DE COMUNICACIAN SERIAL

;ENVIA EL DATO TLEIDO HACIA EL BUFER
;DE COMUNICACIAN SERIAL

;ENVIA EL DATO LEIDO HACIA EL BUFER
;DE COMUNICACIAN SERTAL

; SELECCIONA EL BANCO DE REGISTROS 3

;PONE EN EL REGISTRO 2 EL NUMERO 15

;PONE EN R7 EL NUMERO 100 (15*%100=1500)
;DIRECCIAN INICIAL DE MEMORIA RBM EXTERNA

:LEE MEMORIA RAM EXTERNA
;ENVIA EL DATO LEIDO HACIA EL BUFER
;DE COMUNICACIAN SERIAL

;APUNTA SIGUIENTE DIRECCIAN
;CUENTA 15

;PONE 15 EN R2

;CUENTA 100 VECES 15

; LLAMA BANCO DE REGISTROS CERQ

; SELECCIONA EL BANCO DE REGISTROS 3

;PONE EN EL REGISTRO 2 EL NUMERO 20

;PONE EN R7 EL NUMERO 100 (20*100=2000)
;DIRECCIAN INICIAL DE MEMORIA RAM EXTERNA

;LEE MEMORIA RAM EXTERNA
;ENVIA EL DATO LEIDO HACIA EL BUFER






JNB
CLR
CJNE
LJMP
SEGUIRZ:
JNB
MoV
CLR
MOVX
INC
DJNZ
MOV
DJNZ
MOV
MOV
MOVX
FUERAZ:
LCALL
LCALL
SETB
RET

MEMSK:
CLR
LCALL
MOV
MOV
MOV
DESM5:
MOVX
MOV
JNB
CLR
CJNE
LJMP
SEGUIR3:
JNB
MOV
CLR
MOVX
INC
DJINZ
MOV
DJNZ
MOV
MOV
MOVX
FUERAZ:
LCALL
LCALL
SETB
RET

MEM10K:
CLR
LCALL
MOV
MOV
MOV

TT,
TI

A, #255, SEGUIR2

FUERAZ

RI, $

A, SBUF

RI

@DPTR, A
DPTR
R2,DESMD20
R2, #20

R7, DESMD20
DPTR, #060H
A, #070H
@DPTR, A

DIRECO
BANCQO
Pl.4

Pl.4

BANCO3

R2, #25

R7, #215
DPTR, #0DADH

A, @DPTR
SBUF, A
TI,S$

TT

A, #255, SEGUIR3

FUERA3

RI,$

A, SBUF
RI
@DPTR, A
DPTR

R2, DESM5
R2,#025
R7, DESM5
DPTR, #060H
A, $070H
@DPTR, A

DIRECO
BANCQO
Pl1.4

P1.4

BANCO3

R2, #25

R7, #215
DPTR, #022ACH

. 19
;DE COMUNICACIAN SERIAL

;APUNTA SIGUIENTE DIRECCIAN
;CUENTA 20

;PONE 20 EN R2
;CUENTA 100 VECES 20

; LLAMA BANCO DE REGISTROS CERO

; SELECCIONA EL BANCO DE REGISTROS 3
;PONE EN EL REGISTRO 2 EL NUMERO 25

;PONE EN R7 EL NUMERO 215 (25+*215=5375)
;DIRECCIAN INICIAL DE MEMORIA RAM EXTERNA

;LEE MEMORIA RAM EXTERNA
;ENVIA EL DATO LEIDO HACIA EL BUFER
;DE COMUNICACIAN SERIATL

; APUNTA SIGUIENTE DIRECCIAN
;CUENTA 25

;PONE 25 EN RZ2

; CUENTA 215 VECES 25

;LLAMA BANCO DE REGISTRCOS CERO

; SELECCIONA EIL BANCO DE REGISTROS 3

;PONE EN EL REGISTRO 2 EL NUMERQO 253
;PONE EN R7 EL NUMERO 128 (253*128=32637)
;DIRECCIAN INICIAT DE MEMORIA RAM EXTERNA






DESM10:
MOVX
MOV
JNB
CLR
CJINE
LJMP
SEGUIR4:
JNB
MOV
CLR
MOVX
INC
DJNZ
MOV
DJNZ
MOV
MOV
MOVX
FUERA4 :
LCALL
LCALL
SETB
RET

MEML5K:
CLR
LCALL
MOV
MoV
MOV
DESM15:
MOVX
MOV
JNB
CLR
CJINE
LJMP
SEGUIRS:
JNB
MOV
CLR
MOVX
INC
DJN?Z
MOV
DJINZ
MOV
MOV
MOVX
FUERAS:
LCALL
LCALTL
SETB
RET

MEM2 0K:
CLR
LCALL
MOV

A, @DPTR
SBUF,A
TI,S

TI

A, #255, SEGUIR4

FUERAA4

RI, S

A, SBUF

RT
@DPTR, A
DPTR
R2,DESM10
R2, #25
R7, DESML0
DPTR, #060H
A, #070H
@DPTR, A

DIRECO
BANCOO
Pl.4

Pl1.4

BANCO3
R2, #25
R7,#215

DPTR, #037ABH

A, @DPTR
SBUF, A
TIL,S$

TT

A, #255,SEGUIRS

FUERAS

RI,$

A, SBUF

RI
@DPTR, A
DPTR

R2, DESM15
R2, #25
R7,DESM15
DPTR, #060H
A, #070H
@DPTR, A

DIRECO
BANCOO
Pl.4

Pl.4
BANCO3
RZ, #25

20

; LEE MEMCRITA RAM EXTERNA
;ENVIA EL DATO LEIDO HACIA EIL BUFER
;DE COMUNICACTIAN SERIAL

;APUNTA SIGUIENTE DIRECCTAN
;CUENTA 253

;PONE 253 EN R2

JCUENTA 129 VECES 253

;LLAMA BANCO DE REGISTROS CERO

; SELECCIONA EL BANCO DE REGISTROS 3
;PONE EN EL REGISTRO 2 EL NUMERO 253
; PONE EN R7 EL NUMERO 129 (253%129=32637)
;DIRECCIAN INICIAL DE MEMCRIA RAM EXTERNA

; LEE MEMORTA RAM EXTERNA
;ENVIA EL DATO LEIDO HACIA EIL BUFER
;DE COMUNICACIAN SERIAL

;APUNTA SIGUIENTE DIRECCIAN
;CUENTA 253

;PONE 253 EN R2

;CUENTA 129 VECES 253

; LLAMA BANCC DE REGISTROS CERO

; SELECCIONA EL BANCO DE REGISTROS 3
;PONE EN EL REGISTRO 2 EL NUMERO 253






MOV
MOV
DESM20:
MOVX
MOV
JNB
CLR
CJNE
LJMp
SEGUIRG:
JNB
MoV
CLR
MOVX
INC
DJINZ
MOV
DJINZ
MOV
MOV
MOVX
FUERAG:
LCALL
LCALL
SETB
RET

MEM30K:
CLR
LCALL
MOV
MOV

MOV
DESM30:
MOVX
MOV
JNB
CLR
CJINE
LJMP
SEGUIR7:
JNB
MOV
CLR
MOVX
INC
DJINZ
MOV
DJNZ
MOV
MOV
MOVX
FUERAT:
LCALL
LCALL
SETB
RET

MEM32K:

R7,#215

DPTR, #04CARH

A, @DPTR
SBUF, A
TI,$

TI

A, #255, SEGUIRS

FUERAG

RT, S

A, SBUF

RI
@DPTR,A
DPTR
R2,DESM20
R2, #25
R7,DESM20
DPTR, #060H
A, #070H
@DPTR, A

DIRECO
BANCOO
P1.4

Pl.4
BANCO3
R2, #064H
R7, #0324

DPTR, #061A%H

A, BDPTR
SBUF,A
T, S

TI

A, #255, SEGUIR7

FUERAT7

RI, S

A, SBUF

RI
@DPTR,A
DPTR
R2,DESM30
R2,#064H
R7, DESM30
DPTR, #060H
A, #070H
@DPTR, A

DIRECO
BANCOO
Pl.4
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;PONE EN R7 EL NUMERO 128 (253*129=32637)
;DIRECCIAN INICIAL DE MEMORIA RAM EXTERNA

; LEE MEMORIA RAM EXTERNA .
;ENVIA EL DATO LEIDO HACTIA EL BUFER
;DE COMUNICACIAN SERIAL

;APUNTA SIGUIENTE DIRECCIAN
;CUENTA 253

;PONE 253 EN R2

;CUENTA 129 VECES 253

; LLAMA. BANCO DE REGISTROS CERO

; SELECCTIONA EL BANCO DE REGISTROS 3
;PONE EN EL REGISTRO 2 EL NUMERO 253

;PONE EN R7 EL NUMERO 129 (253%129=32637)
;DIRECCIAN INICIAL DE MEMORIA RAM EXTERNA

;LEE MEMORTA RAM EXTERNA
;ENVIA EL DATO LEIDO HACIA EL BUFER
;DE COMUNICACIAN SERTAL

;APUNTA SIGUIENTE DIRECCIAN
; CUENTA 253

;PONE 253 EN R2

;CUENTA 129 VECES 253

; LLAMA BANCO DE REGISTROS CERO






CLR P1.4
LCATLL BANCO3
MoV R2,#014H
MoV R7, #0BAH
MOV DPTR, #07531H
DESM32:

MOVX A, @DPTR
MOV SBUF, A

JNB TI,S

CLR TI

CJNE A, #255, SEGUTRS
LJMP FUERASB
SEGUIRS:

JNB RI,$

MOV A, SBUF
CLR RI

MOVX @DPTR, A
INC DPTR

DJNZ R2, DESM32
MOV R2, #014K
DJINZ R7,DESM32
MOV DPTR, #060H
MoV A, #070H
MOV @DPTR,A
FUERASB :

LCATLL DIRECO
LCALT BANCCO
SETB Pl1.4
RET

;SELECCIONA EL BANCO DE REGISTROS 3
;PONE EN EL REGISTRO 2 EL NUMERO 2532
;PONE EN R7 EL NUMERO 129 (253*129=32637)
;DIRECCIAN INICIAL DE MEMORIA RAM EXTERNA

;LEE MEMORIA RAM EXTERNA
; ENVIA EL DATO LEIDO HACIA EL BUFER
;DE COMUNICACIAN SERIAT

;APUNTA SIGUIENTE DIRECCIAN
;CUENTA 253

;PONE 253 EN R2
;CUENTA 129 VECES 253

; LLAMA BANCO DE REGISTROS CERO

; SUBRUTINA PARA MONITOREC DE LA VELOCIDAD EN EL PC
;ENVIA DATOS DEL RELOJ (HORA Y FECHA)
;NUMERC DE TROLEBUS, TIEMPO DE MUESTREC Y LA VELOCIDAD

;DEL TROLEBES.

VELOCIDAD:
MoV RS, #0AH
MOV DPTR, #0000H
ENVIO1:

MOVX A, @DPTR
MOV SBUF, A

JNB TI, S

CLR TI

INC DPTR

DJNZ R5, ENVIOL
MoV DPTR, #080
MOV A, @DPTR
MOV SBUE,A

JNB TI,$

CLR TI

RET

; CONTADOR DE DATOS DE RAM EXTERNA 11

;APUNTA DIRECCTAN DE INICIO DE DATOS A ENVIAF

;LEE DATO A ENVIAR
;ENVIA DATO VIA SERIAL

;DETECTA SI EL DATO FUE RECIBIDO
;LIMPIA BANDERA DE TRASNMISIAN
;APUNTA DIRECCIAN DE DATO SIGUIENTE
; CUENTA ONCE DATOS

; SUBRUTINA PARA IGUALAR LOS MINUTOS, RECIBE EL DATO
;Y LC DEVUELVE AT, PC PARA COMPROBAR SU CORRECTA RECEPCIAN
; LUEGC ATMACENA EL DATO EN EMORIA RAM EXTERNA

MIN:
LCATL BANCOL
Mov SBUF,A

; LLAMA BANCO DE REGISTRCS 1
;ENVIA EL CODIGC ENVIADO DESDE EL PC






JNB TI,S$ ;VERIFICA SI EL PC RECIBIO EL DATO

CLR TI ;LIMPIA BANDERA DE TRANSMISIAN SERIAL
JNB RI,$ ;ESPERA EL BIT DE INICIO DEIL DATO MINUTO
MOV A, SBUF ;LEE BUFER DE RECEPCIAN SERIAL

CLR RI ;LIMPIA BANDERA DE RECEPCIAN

MOV R1,A ;RETTENE MINUTOS EN R1

LCATL RERAM }GUARDA EL DATC EN RAM EXTERNA

RET

; SUBRUTINA PARA IGUALAR LAS HORAS, RECIBE EIL DATO
;¥ LO DEVUELVE AL PC PARA COMPROBAR SU CORRECTA RECEPCIAN
; LUEGO ATLMACENA EL DATO EN EMORIA RAM EXTERNA

HOR:

LCALL BANCOL ; LLAMA BANCO DE REGISTROS 1

MOV SBUF,A ; ENVIA EL CODIGO ENVIADO DESDE EL PC
JNB TI,S ;VERIFICA SI EL PC RECIBRIO EL DATO
CLR TI ;LIMPIA BANDERA DE TRANSMISIAN SERIAT
JNB RI,S$ ;ESPERA EL BIT DE INICIO DEL DATO HORAS
MOV A, SBUF ;LEE BUFER DE RECEPCIAN SERIAL

CLR RI ;LIMPIA BANDERA DE RECEPCIAN

MOV R2,A ; RETIENE HORAS EN R2

LCALL RERAM ; GUARDA EL DATC EN RAM EXTERNA

RET

; SUBRUTINA PARA IGUALAR EL DIA, RECIBE EL DATO
;Y LO DEVUELVE AL PC PARA COMPROBAR SU CORRECTA RECEPCTIAN
; LUEGO ALMACENA EL DATO EN EMORIA RAM EXTERNA

DRY:

LCALL BANCOL1 ; LLAMA BANCO DE REGISTROS 1

MOV SBUF,A ;ENVIA EL CODIGO ENVIADO DESDE EL BC
JNB TI,S$ ;VERIFICA SI EL PC RECIBIO EL DATO
CLR TI ;LIMPIA BANDERA DE TRANSMISIAN SERIAL
JNB RI, S ;ESPERA EL. BIT DE INICIOC DEL DATOC DIA
MOV A, SBUF ;LEE BUFER DE RECEPCIAN SERIAL

CLR RI ;LIMPIA BANDERA DE RECEPCIAN

MOV R3,A ;RETIENE DIA EN R3

LCALL RERAM ;GUARDA EL DATO EN RAM EXTERNA

RET

; SUBRUTINA PARA IGUALAR EL MES, RECIBE EL DATO
;Y LO DEVUELVE AL PC PARA COMPROBAR SU CORRECTA RECEPCIAN
; LUEGO ALMACENA EL DATO EN EMORIA RAM EXTERNA

MESS:
LCALL BANCO1 :LLAMA BANCO DE REGISTROS 1

Mov SBUF, A ;ENVIA EL CODIGO ENVIADO DESDE EL PC
JNB TI,$ ;VERIFICA SI EL PC RECIBIO EL DATO
CLR TI ;LIMPIA BANDERA DE TRANSMISIAN SERIAL
JNB RI, S ;ESPERA EI. BIT DE INICIO DEL DATO MES
MOV A, SBUF ;LEE BUFER DE RECEPCIAN SERIAT

CLR RI ;LIMPIA BANDERA DE RECEPCIAN

MOV - R4,A ;RETIENE MES EN R4

LCALL RERAM ;GUARDA EL DATO EN RAM EXTERNA

RET '

; SUBRUTINA PARA IGUALAR EL A¥0, RECIBE EL DATO
;Y 1O DEVUELVE AL PC PARA COMPROBAR SU CORRECTA RECEPCIAN
; LUEGO ALMACENA EL DATO EN EMORTIA RAM EXTERNA






ANNO:
LCALL
MOV
JNB
CLR
JNB
MOV
CLR
MOV
LCALL
RET

BANCO1
SBUF,A
TL,$
TI
RI, $
A, SBUF
RI
RS, A
RERA&AM
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;LLAMA BANCO DE REGISTROS 1

;ENVIA EL CODIGO ENVIADO DESDE EI, PC
;VERIFICA ST EL PC RECIBIO EIL DATO
;LTMPIA BANDERA DE TRANSMISIAN SERIAL
;ESPERA EL BIT DE INICIO DEL DATO A¥O
;LEE BUFER DE RECEPCIAN SERIATL

; LIMPIA BANDERA DE RECEPCIAN

;RETIENE A¥0 EN RS

;GUARDA EL DATO EN RAM EXTERNA

; SUBRUTINA PARA RECIBIR EL TEIMPCO DE MUESTREO EN SEGUNDOS
;EL DATO RECIBIDO SE DEVUELVE AL PC PARA COMPROBAR SU CORRECTA
; RECEPCIAN LUEGO ALMACENA EL DATO EN EMORIA RAM EXTERNA

TMUES :
LCALL  BANCO1
MOV SBUF, A
JNB TI,$
CLR TI

JNB RI,$
MUESTREOQ

MOV A, SBUF
CLR RI

MOV R6,A
LCALL  RERAM
RET

;LLAMA BANCO DE REGISTROS 1

;ENVIA EL CODIGO ENVIADO DESDE EL PC
;VERIFICA SI EI. PC RECIBIO EL DATO

;LIMPIA BANDERA DE TRANSMISIAN SERIAL
;ESPERA EL BIT DE INICIC DEL DATO TIEMPO DE

;LEE BUFER DE RECEPCIAN SERIAL
;LIMPIA BANDERA DE RECEPCIAN

; RETIENE TIEMPO DE MUESTREO EN R6
; GUARDA EL DATO EN RAM EXTERNA

; SUBRUTINA PARA CAMBIAR EL NUMERO DEL TROLEBES , RECIBE EL DATO
;Y LO DEVUELVE A PC PARA COMPROBAR SU CORRECTA RECEPCIAN
;LUEGC ALMACENA EL DATQO EN EMORIA RAM EXTERNA

TROLE:
LCALL
MOV
JNB
CLR
JdNB
MOV
CLR
MOV
LCALL
RET

BANCO1
SBUF,A
TI,$
TI
RI,$
A, SBUF
RI
R7,A
RERAM

;LLAMA BANCO DE REGISTROS 1

;ENVIA FL CODIGO ENVIADQ DESDE EL PC
;VERIFICA SI EL PC RECIBIC EL DATO

; LIMPIA BANDERA DE TRANSMISIAN SERIAL
;ESPERA EL BIT DE INICIO DEL DATO # DE TROLE
;LEE BUFER DE RECEPCIAN SERIAL

;LIMPIA BANDERA DE RECEPCIAN

;RETIENE # DE TROLE EN R7

; GUARDA EL DATO EN RAM EXTERNA

; SUBRUTINA PARA DESCARGAR DATOS DE MEMORIA RAM EXTERNA HACIA

;EL PC, DESCARGA 32766 DATOS,

UTILIZA LOS REGISTROS R2 Y R7

;DEL BANCO DE REGISTROS 3 PARA CONTABILIZAR ESTOS DATOS

DESCARG:
CLR
LCALL
MOV

MoV

MOV
DESCARL:
MOVX
MOV

JNB

CLR

Pl.4
BANCO3

R2, #0FDH
R7,#081H
DPTR, #0065E

A, @DPTR
SBUF,A
TIL.,$

TI

; SELECCIONA EL BANCO DE REGISTROS 3

;PONE EN EL REGISTRO 2 EL NUMERO 253
;PONE EN R7 EL NUMERO 129 (253*129=32637)
;DIRECCIAN INICIAL DE MEMORIA RAM EXTERNA

;LEE MEMORIA RAM EXTERNA
; ENVIA EL DATO LEIDO HACIA EI. BUFER
;DE COMUNICACIAN SERIATL






MOV
CLR
MOVX
INC
DJINZ
MOV
DJNZ
MOV
MOV
MOVX
LCALL
LCALL
SETB
RET

RI,$

A, SBUF

RI

@DPTR, A
DPTR

RZ2, DESCARL
R2, #0FEH
R7, DESCAR1
DPTR, #060H
A, #070H
@DPTR,A
DIRECO
BANCOO
Pl.4

;APUNTA SIGUIENTE DIRECCIAN
+CUENTA 253

;PONE 253 EN R2

;CUENTA 129 VECES 253

; LLAMA BANCO DE REGISTROS CERO

SUBRUTINA PARA RETARDO DE 1 SEGUNDO EN TIEMPQO REAL
;HABILITA LA INTERRUPCIAN CERO PARA MEDIR LA FRECUENCTA
;DE LA SE¥AL DEL TACOGRAFRO

SEGUNDO:
LCALL
CLR

CLR
SETB
LCALL
CLR
SETB
SETB
LCALL
LCALL
LCALL
MOV
MOV
EXTERNA
MOVX
LCALL
RET

HAB
TRO
P1.4
TRO
MEDS
TRO
P1.4
TRO
MEDS
DESHAB
BANCQO
A,R3
DPTR, #09H

@DPTR, A
LEDS

;HABILITA INTERRUPCIAN EXTERNA CERO
+DESHABILITA EL TIMER O

;ACTIVA LED DE TIEMFO

JACTIVA TIMER O

; LLAMA RETARDO DE MEDIO SEGUNDO
;DESHABILITA TIMER O
;DESACTIVA LED E TIEMPO

}ACTIVA TIMER CERO

; LLAMA RETARDC DE MEDIO SEGUNDO
;DESHABILITA INTERRUPCIAN CERO

; LEE DATC DE VELOCIDAD
;APUNTA DIRECCIAN DE VELOCIDAD EN MEMORIA

; GUARDA DATO DE VELOCIDAD EN 0SH RAM EXT

; SUBRUTINA DE HABILITACIAN DE INTERRUPCIAN CERO

HAB:

MOV R3, #00H
FRECUENCIA

SETB IE

SETE EA
INTERRUPCICONES
SETB IT0

RET

;PONE EN CERO EL REGISTRC QUE MIDE LA

;HABILITA INTERRUPCIONES
;PONE EN 1 EL BIT QUE HABILITA TODAS LA

;HABILITITA INETRUPCIAN CERO

;SUBRUTINA PARA DESHABILITAR LA INTERRUPCIAN EXTERNA CERO

DESHAB:

CLR IE
CLR BA
INTERRUPCIONES
CLR ITO

RET

;DESHABILITA INTERRPCIONES
;PONE EN 0 BIT QUE HABILITA TODAS LAS

;DESHABTLITA INTERRPCIAN EXTERNA CERO
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; SUBRUTINA QUE INICIALITZA TODAS ILAS DIRECCIONES DEL AREA DE DATOS
;DE TRACCIAN ELECTRICA, DIESEL Y DESCARRILOS, SI NO ENCUENTRA EL
;CODIGO DE AVISO.

DIRECO:

MOV DPTR, #060H
MOVK A, @DPTR
CJNE A, #067H, DEFECD
AVISO

LJMP FINDIR
DEFECD:

MOV DETR, #20
MOV A, #0ADHE
E

MOVX @DPTR, A
INC DPTR
MOV A, #0DE
B

MOV @DPTR, A
INC DPTR
MOV A, $0A8BH
MOVX @DPTR, A
INC DPTR
MOV A, #061H
MOVX @DETR, A
INC DPTR
MOV A, #0R9H
MOVX @DPTR,A
INC DPTR
MOV A, #0618
MOVX @DPTR, A
INC DPTR
MoV A, #0308
MOVX @DPTR, A
INC DPTR
MOV A, #075H
MOVX @DPTR,A
INC DPTR
MOV A, #031B
MOVX @DPTR,A
INC DPTR
MOV A,#075H
MOVX @DPTR, A
INC DPTR
MOV A, #0F8H
MOVX @DPTR, A
INC DPTR
MOV A, #07FH
MOVX @DPTR,A
INC DPTR
MOV A, #065H
MOVX @DPTR,A
INC DPTR
MOV A, #00H
MOVX @DPTR, A
INC DPTR
ELECTRICO

MOV A, #0DCH
MOVX @DPTR, A
INC DPTR
MOV A, #05H

;APUNTA LA DIRECCIAN DE CODIGO DE AVISO
;LEE DATO
;3T EL DATO LEIDO NO ES IGUAL AL CODIGO DE

;INICTIALIZA CON LOS VALORES BASES DE INICIO
;DE AREA DE DATOS

;APUNTA DIRECCIAN DE DPL ELECTRICO

;CARGA DATQO DPL BASE DE AREA DE DATOS TRACCIAN

;GUARDA DATO BASE DE DPFL E
;APUNTA DIRECCIAN DPH ELECTRICO
;CARGA DATO DPE BASE DE AREA DE DATOS TRACCIAN

; GUARDA DATO BASE DPH EN RAM EXTERNA

;APUNTA DIRECCIAN DPL DIESEL

;CARGA DATO DPL MAXIMO ELECTRICO

;GUARDA DATO DPI, MAXIMO ELECTRICO

;APUNTA DIRECCIAN DPH MAXIMO

;CARGA DATO DPH MAXIMO ELECTRICO

;GUARDA DATQ DPH MAXIMO DE TRACCIAN ELECTRICO
;APUNTZA DIRECCIAN DPL BASE TRACCIAN DIESEL
;CARGA DATO DPL BASE TRACCIAN DIESEL

;GUARAD DPL BASE TRACCIAN DIESEL

;APUNTA DIRECIAN DPH BASE TRACCIAN DIESEL
;CARGA DATO BASE DPH TRACCIAN DIESEL

; GUARDA DPH BASE TRACCIAN DIESEL

;APUNTA DIRECCIAN DPIL MAXIMO TRACCIAN DIESEL
; CARGA VALOR MAXTMO DPL TRACCIAN DIESEL

; GUARDA VALOR MAXTMO DPI. TRACCIAN DIESEL
;APUNTA DIRECCIAN DPH MAXTMO TRACCIAN DIESEL
;CARGA VALOR MAXIMO DPH TRACCIAN DIESEL

; GUARDA VALOR MAXIMO DPH TRACCIAN DIESEL
;APUNTA DIRECCIAN DPL BASE DESCARRILO

; CARGA VALOR BASE DPIL DESCARRILO

; GUARDA VATLOR BASE DPI DESCARRILO

; APUNTA DIRECCIAN BASE DPH DESCARRILO

;CARGA VALOR BASE DPH DESCARRILO

; GUARADA VALOR BASE DPH DESCARRILO

;APUNTA DIRECCIAN DPIL MAXIMO DESCARRILO
;CARGA VALOR MAXIMCO DPL DESCARRILO

; GUARDA VALOR DPIL MAXIMO DESCARRILO

;APUNTA VALOR MAXIMO DPH DESCARRILO

; CARGA VALOR MAXIMO DPH DESCARRIILO

; GUARDA VALOR MAXIMO DPH DESCARRILO

;APUNTA DIRECCTAN DPL BASE INTERVALOS ELEC
;CARGA VALOR BASE DPL INTERVALOS ELECTRICO
;GUARDA VALOR BASE DPLINTERVALOS ELECTRICO
;APUNTA DIRECCIAN BASE DPH INTERVALOS ELECTRICO
;CARGA VALOR BASE DPH INTERVALOS ELECTRICO

; GUARADA VALOR BASE DPH INTERVALOS ELECTRICO
;APUNTA DIRECCIAN DPL MAXIMO INTERVALOS

: CARGA VALOR MAXIMO DPL INTERVALOS ELECTRICO
; GUARDA VALOR DPL MAXIMO INTERVALOS ELECTRICO
;APUNTA VALOR MAXIMO DPH INTERVALOS ELECTRICO
? CARGA VALOR MAXIMO DPH INTERVALOS ELECTRICO
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MOVX @DPTR, A ; GUARDA VALOR MAXIMCQ DPH INTERVALOS ELECTRICO
INC DPTR ;APUNTA DIRECCIAN DPL BASE INTERVALOS DIESEL
MoV 2, #0DDH ;CARGA VALOR BASE DPL INTERVALOS DIESEL
MOVX @DPTR, A ;GUARDA VALOR BASE DPLINTERVALOS DIESEL

INC DPTR ;APUNTA DIRECCIAN BASE DPH INTERVALOS DIESEL
MOV A, #05H ;CARGA VALOR BASE DPH INTERVALOS DIESEIL

MOVX @DPTR, A ; GUARADA VALOR BASE DPH INTERVALOS DIESEL
INC DPTR ;APUNTA DIRECCIAN DPL MAXIMO INTERVALOS DIESEL
MOV A, #f0ACH ;CARGA VALOR MAXIMQ DPIL INTERVALCS DIESEL
MOVX @DPTR, A ;GUARDA VALOR DPI MAXIMO INTERVALOS DIESEL
INC DPTR ;APUNTA VALOR MAXIMO DPH INTERVAILOS DIESEL
MOV A, #0DH ;CARGA VALOR MAXIMO DPH INTERVALOS DIESEL
MOVX @DPTR, A ; GUARDA VALOR MAXIMO DPH INTERVALOS DIESEL
LCALL BANCO2

MOV RO, #00

MOV R1, #00

MOV R2, #00

MOV R3, #00

MOV R4, $#00

MOV R5, #00

MOV R6, #00

MOV R7, #00

FINDIR:

RET

; SUBRUTINA DE INICIALIZACIAN DE VALORES POR DEFECTO DEL RELOJ

RELOJO:

MOV DPTR, #060H ; APUNTA DIRECCIAN DE CODIGO DE AVISO
MOVX A, @DPTR ;LEE CODIGO

CJINE A, #067H, DEFEC ; COMPARA CODIGQO DE AVISO

LJMP SALRE ;ST EL CODIGO ES IGUAL NO INICIALIZA EL RELOJ
DEFEC:

LCALL  BANCOL ; SELECCIONA BANCO DE REGISTRQS UNO

MOV RO, #00H ; SEGUNDOS IGUAL A CERO

MOV R1, #00H ;MINUTQS IGUAL A CERO

MOV R2Z, #00H ;HORAS GUAL A CERO

MOV R3, #01H ;DIA IGUAL A UNO

MOV R4, #01H ;MES IGUAL A UNO

MOV R5, #062H ;A¥0Q IGUAL A 1998

MOV R&, #03H ;TIEMPO DE MUESTRECQ EN SEGUNDOS IGUAL A 3
MOV R7, #05H ;NUMERO DE TROLEBUS

LCALL  RERBM ;GUARDA EST0S VALORES EN RAM EXTERNA
SALRE:

RET

; SUBRUTINA PARA GUARDAR LOS DATOS DEL RELOJ EN MEMORIA RAM EXTERNA
;EN CASO DE UN RESET DEL MICROPROCESADCR EL TIEMPO DEL RELOJ NO SE VE
;AFECTADO

RERAM:

LCALL BANCO1. ; LLAMA BANCO DE REGISTROS 1
MoV DPTR, #0000H ;APUNTA DIRECCIAN SEGUNDOS
MoV A, RO ; LEE SEGUNDOS

MOVX @DPTR,A - ; GUARDA SEGUNDOS

INC DPTR ;APUNTA DIRECCIAN MINUTOS
MOV A,R1 ;LEE MINUTOS

MOVX @DPTR, A ; GUARDA MINUTOS

INC DPTR ;APUNTA DIRECCIAN HORAS

MOV A, R2 ;LEE HORAS






MOVX
INC
MOV
MOVX
INC
MOV
MOVX
INC
MOV
MOVX
INC
MOV
MOVX
INC
MOV
MOVX
LCATL
RET

@DPTR, A
DPTR

A, R3
@DPTR, A
DPTR

A, R4
@DPTR,A
DPTR

A, RS
@DPTR, A
DPTR
A,RE
@DPTR, A
DPTR
A,R7
@DPTR, A
BANCOO
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; GUARDA HORAS
;APUNTA DIRECCIAN DIA
sLEE DIA
; GUARDA DIA
;APUNTA DIRECCIAN MES
;LEE MES
; GUARDA MES
;APUNTA DIRECCIAN A¥O
;LEE AYO
; GUARDA A¥O
;APUNTA DIRECCIAN TIEMPO DE MUESTREO
; LEE TIEMPO DE MUESTREQ
;GUARDA TIEMPO DE MUESTREO
;APUNTA DIRECCIAN NUEMRO DE TROLEBES
;LEE NUMERO DE TROLEBES
; GUARDA NUMERO DE TROLEBRES
;LLAMA BANCO DE REGISTRO CERO

+SUBRUTINA PARA RETARDAR MEDIO SEGUNDO EN TIEMPO REATL
;UTILIZA EL. TIMER CERO EN MODO DE AUTORECARGA

MEDS:
MOV
MOV
MOV
MOV
MOV
ETQL:
JNB
CL.R
DJINZ
MOV
DJNZ
MOV
DJINZ
MOV
RET

TLO, #012H
THO, #012H
RO, #010H
R1, #0A0H
R2,#07H

TEFO, §
TEO

R1, ETQ1
R1, #0AH
RO, ETQ1
RO, #010H
R2, ETQ1
R2,#07H

; VALOR PARA RETARDO DE 0.14 MICROSEGUNDOS
;VALOR DE AUTORECARGA

; CONTADOR 16

;CONTADOR 160

: CONTADOR 7

; DETECTA DESBORDAMIENTO TIMER CERO

; LIMPIA BANDERA DE DESBORADMIENTO

; CUENTA 160 VECES 0.14 MICROSEGUNDOS
; RECARGA CONTADOR

;CUENTA 16 VECES 22.4 MICROSEGUNDOS
; RECARGA CONTADCR

;CUENTA 7 VECES 358.4 MICROSEGUNDOS
; RECARGA CONTADOR

; INTERRUPCIAN CERO, CUENTA EL NUMERO DE PULSOS NEGATIVOS QUE SE

; PRODUCEN
INTERO:
INC R3
RETT

(MIDE FRECUENCIA})

; INCREMENTA EN CADA PULSC EL REGISTRO 3

; SUBRUTINA BARA SELECCIANAR EL BANCO DE REGISTROS CERO

BANCOO:

CLR
CLR
RET

RSO
RS51

; SUBRUTINA PARA SELECCIANAR EL BANCO DE REGISTROS UNO

BANCO1:

SETB
CLR
RET

RSO
RS1






; SUBRUTINA PARA SELECCIANAR EL BANCO DE REGISTROS DOS

BANCO2:

CLR R30
SETB RSl
RET

; SUBRUTINA PARA SELECCIANAR EL BANCO DE REGISTROS TRES

BANCO3:
SETB RSO
SETB RS1
RET

ENDL
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ANEXO
3B

PROGRAMA DE
ADMINISTRACION EN EL PC



B



‘ PROGRAMA DE ADMINISTRACION DE DATOS PARA EL PC.
VENTANA PRINCIPAL

COMANDOS DEL SUBMENU O BOTON ABRIR .

Sub abrir_Click ()
portada.Visible = False
cmdialog1.Filter = "Todos los archivos(*.*)|*.*|Archivos de datos(*.dat)|*.dat"
cmdialog1.Filterindex = 2
cmdialogt.Action = 1

Filename = cmdialog1.Filename
openfile (Filename)

txtEdit. Visible = True
cerrar.Enabled = True
guardar.Enabled = True
grafico.Enabled = True
mnugrafico.Enabled = True
mnucerrar.Enabled = True
mnuguardar.Enabled = True
End Sub

COMANDOS DEL SUBMENU O BOTON CERRAR..

Sub cerrar_Click ()

closeFile (Filename)
txtEdit,Visible = False
cerrar,Enabled = False
guardar.Enabled = False
mnucerrar.Enabled = False
mnuguardar,Enabled = False
mnugrafico.Enabled = False
portada.Visible = True

End Sub

COMANDOS DEL SUBMENU O BOTON RECIBIR DATOS .

Sub datos_Click ()
DATOQ.Visible = True
Unload Me

End Sub

COMANDOS DEL SUBMENU O BOTON DESCARRILAMIENTO.

Sub desc_Click ()
DESCA.Visible = True
Unload Me

End Sub

COMANDOS DE LA VENTANA PRINCIPAL .

Sub Fonm_Lead (
ChDir app.Path
ChDrjve app.Path
ixtEdit.Move 0, 750
Top = Screen.Height / 2 - Height / 2
Left = Screen.Width / 2 - Width / 2
End Sub '

30






31
COMANDOCS DEL SUBMENU O BOTON GRAFICO.

Sub grafico_Click )
graficos.Visible = True
Unload Me

End Sub

COMANDOS DEL SUBMENU O BOTON GUARDAR COMO.

Sub guardar_Click {

NIVE,Caption = "Archivo de Datos: Untitled"

cmdialog1.Filter = "Todos los archivos(*.*)|*.*|Archivos de datos(*.dat){*.dat"
cmdialog1.Filterindex = 2

cmdialog1.Action =2

Filename = cmdialog1.Filename

closeFile (Filename)

End Sub

COMANDOS PARA MOVIMIENTO DEL RATON SOBRA CADA BOTON.

Sub mens1_MouseMove {Button As Integer, Shift As Integer, X As Single, Y As Single)
mens1.Visible = False

mens2.Visible = False

mens3.Visible = False

mens4,Visible = False

mens5.Visible = False

mens6.Visible = False

mens7.Visible = False

mens8.Visible = False

End Sub

COMANDOS PARA MOVIMIENTO DEL RATON SOBRA CADA BOTON.

Sub mens10_MouseMove (Button As Integer, Shift As Integer, X As Single, Y As Single)
mens?].Visible = False
mens2.Visible = False
mens3.Visible = False
mens4.Visible = False
mens5.Visible = False
mensB.Visible = False
mens7.Visible = False
mens8.Visible = False
mens8.Visible = False
mens10.Visible = False
End Sub

COMANDOS PARA MOVIMIENTO DEL RATON SOBRA CADA BOTON.

Sub mens2_MouseMove (Button As Integer, Shift As Integer, X As Single, Y As Single)
mens1.Visible = False

mens2.Visible = False

mens3.Visible = False

mens4.Visible = False

mensb.Visible = False

menst.Visible = False

mens7.Visible = False

mens8.Visible = False

End Sub






COMANDOS PARA MOVIMIENTO DEL RATON SCBRA CADA BOTON.

Sub mens3_MouseMove (Button As nteger, Shift As Integer, X As Single, Y As Singie)

mens1i.Visible = False
mens2.Visible = False
mens3.Visible = False
mens4.Visible = False
mens5.Visible = False
mens6.Visible = False
mens7.Visible = False
mens8.Visible = False
End Sub

COMANDOS PARA EL MENU O BOTON DE COMANDO ABRIR.

Sub mnuabrir_Click ()
portada.Visible = False

txtEdit. Visible = True
cmdialog1.Filter = "Todos los archivos(*.*)|*.*|Archivos de datos(*.dat)|*.dat"
cmdialog1.Filterindex = 2
cmdiaiog1.Action = 1

Filename = cmdialog1.Filename
openfile (Filename)
cerrar.Enabled = True
guardar.Enabled = True
mnucerrar.Enabled = True
mnuguardar.Enabled = True
grafico.Enabled = True
mnugrafico.Enabled = True
End Sub

COMANDOS PARA EL SUBMENU ACERCA DE.

Sub mnuacerca_Click )
acerca.Visible = True
End Sub

COMANDOS PARA EL SUBMENU O BOTON SALIR

Sub salir_Click
End
End Sub

"VENTANA DE RECEPCION DE DATOS DESDE EL MODULO AL PC.
COMANDO DEL BOTON ADQUIRIR.

Sub adquirir_Click {

timer1.Enabled = True

If ADQUI1.Value = True Then

Open archivo.Text For Output As #1

Print #1, "FECHA Y HORA DE INICIO DE LA ADQUISICION DE DATOS"
Print #1, Now

Print #1, "VELOCIDAD EN Km/h"

Else

End If

End Sub
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COMANDO DEL BOTON ATRAS.

Sub atras_Click {)
Unload Me
nive.Visible = True
End Sub

COMANDOS DEL BOTON SALIR

Sub exit_Click ()
End
End Sub

COMANDOS PARA EL MOVIMIENTO DEL RATO SOBRE LOS BOTONES DE COMANDO.

Sub Form_MouseMove (Button As Integer, Shift As Integer, X As Single, Y As Single)
mens1.Visible = False

mens2.Visible = False

mens3.Visible = False

mens4.Visible = False

End Sub

COMANDOCS PARA EL MOVIMIENTO DEL RATC SOBRE LOS BOTONES DE COMANDO.

Sub mens1_MouseMove (Button As Integer, Shift As Integer, X As Single, Y As Single)
mensi.Visible = False

mens2.Visible = False

mens3.Visible = False

mens4.Visible = False

End Sub

COMANDOS PARA EL MOVIMIENTO DEL RATO SOBRE LOS BOTONES DE COMANDO.,

Sub stop_Click
mens1.Visible = False
mens2.Visible = False
mens3.Visible = False
mens4.Visible = False
timer1.Enabled = False
End Sub

COMANDO DEL TIMER 1 QUE REALIZA LA COMUNICACION CON EL MODULO

Sub Timer1_Timer ()
mens1.Visible = False
mensZ2.Visible = False
mens3.Visible = False
mens4.Visible = False

=0

K=150

COMM1.CommPort = 1
COMM1.Settings = "2400,N,8,1"
COMM1.PortOpen = True
COMM1.0Output = Chr$(K)

if ADQUI1.Value = True Then
Print #1, "FECHA Y HORA FINAL DE LA ADQUISICION DE DATOS"
Print #1, ; Now

Close #1

Else






End If
Do
Loop While COMM1.InBufferCount =0
M1 = Asc(COMM1.input)
Do
Loop While COMM1.InBufferCount =0
M2 = Asc(COMM1.Input)
Do
Loop While COMM1.InBufferCount = 0
M3 = Asc(COMM1.Input)
Do
Loop While COMM1.InBufferCount = 0
M4 = Asc(COMM1,Input)
Do
Loop While COMM1.inBufferCount =0
M5 = Asc(COMM1.Input)
Do
Loop While COMM1.InBufferCount =0
ME = Asc(COMMH1.Input)
Do
Loop While COMM1 .InBufferCount =0
M7 = Asc(COMM1.Input)
Do
Loop While COMM1.InBufferCount =0
M8 = Asc(COMMA1.Input)
Do
Loop While COMM1.InBufferCount = 0
MS = Asc(COMMI1.Input)
Do
Loop While COMM1.InBufferCount =0
M10 = Asc{COMM1.Input)
Do
Loop While COMM1.InBufferCount =0
M11 = Asc(COMM1.Input)
If M11 =204 Then
TEXT11.Text = "TRACCION ELECTRICO"
Else
End If
If M11 =209 Then
TEXT11.Text = "TRACCION DIESEL"
Else
End If
If M11 =200 Then
TEXT11.Text = "CERO"
Else
End If
If M11 =203 Then
TEXT11.Text = "DESCARRILAMIENTO!"
Else
End If
TEXT1.Text = M1
TEXT2.Text = M2
TEXT3.Text = M3
TEXT4.Text = M4
TEXT5.Text = M5
TEXT6.Text = M6
TEXT7.Text=M8
TEXT9.Text = M7
ve=M10/2.18
taco.Text = ve






vell.Value = ve

If ADQUI1.Value = True Then

Print #1, ; ve !
Else

End If

COMM1.PortOpen = False
End Sub

COMANDOS PARA EL BOTON BCRRAR DATOS DEL MODULO.

Sub adquirir_Click

BORRA.Enabled = False
BORRA.Visible = False
timer14.Enabled = True

TEXT1.Visible = True

text5.Text = "ESPERE POR FAVOR..."
End Sub

COMANDO DEL BOTON ATRAS.

Sub atras_Click
NIVE.Visible = True
Unload Me

End Sub

COMANDOS PARA EL MOVIMIENTO DEL RATO SOBRE LOS BOTONES DE COMANDO.

Sub Form_MouseMove (Button As Integer, Shift As Integer, X As Single, Y As Single)
mens4.Visible = False

mens3.Visible = False

mens1.Visible = False

TEXT6.Visible = False

End Sub

COMANDO DEL BOTON SALIR

Sub salir_Click
End
End Sub

COMANDO DEL TIMER 2 QUE REALIZA LA COMUNICACION CON EL MODULO

Sub Timere_Timer §

k=216

Open "c:\dat\valor.dat" For Input As #2
Input #2, kon

Close #2

mmm = 2760

COMM1.CommPort = 1 -
COMM1.Settings = "2400,N,8,1"
COMM1_PortOpen = True
COMM1.Output = Chr$({k)
ARCHIVO.Text = "C:\dat\DAT6.DAT"
Open ARCHIVO.Text For Output As #1
Forl=1Tommm

Do

Loop While COMM1.InBufferCount = 0
des = Asc(COMM1.input)

If des = 255 Then

GoTo sale8






Else

cal=cal+1

ve = cal * 100/ kon

Print #1, des

taco. Text = ve

vell.Value = ve
COMM1.Qutput = Chr$(des)
End If

Next |

saled:

BORRAR.Visible = True
CCMM1.PortOpen = False
Close #1

text5.Text = "LISTO!"
TEXT4.Text = Now
BORRA.Enabled = True
BORRA.Visible = True
kon = kon - cal

Open "c\dativalor.dat" For Qutput As #3
Print #3, kon

Close #3

timer6.Enabled = False
End Sub

COMANDO DEL TIMER 3 QUE REALIZA LA COMUNICACION CON EL MODULO

Sub Timer7_Timer ()

k=215

Open "c:\dat\valor.dat" For Input As #2
Input #2, kon

Close #2

mmm = 5000

COMM1.CommPort =1
COMM1.Settings = "2400,N,8,1"
COMM1.PortOpen = True
COMM1.Output = Chr$(k)
ARCHIVO.Text = "C:\dat\DAT5.DAT"
Open ARCHIVO.Text For Qutput As #1
Forl=1Tommm

Do

Loop While COMM1.InBufferCount =0
des = Asc(COMM1.Input)

If des = 255 Then

GoTo sale7

Else

cal=cal +1

ve =cal * 100/ kon

Print #1, Format$(des / 2.18, "#,##0.00")
taco.Text = ve

vell.Value = ve

COMM1.,0Output = Chr${des)

End If

Next |

sale7:

Close #1

COMM1.PortOpen = False

Close #1

kon = kon - cal

Open "c:\dat\valor.dat" For Output As #3
Print #3, kon
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Close #3
timer7.Enabled = False
timer6.Enabled = True
End Sub

COMANDO DEL TIMER 4 QUE REALIZA LA COMUNICACION CON EL MODULO

Sub Timer10_Timer ()

k=211

Open "c:\dat\valor.dat" For Input As #2
Input #2, kon

Close #2

mmm = 5375

COMM1.CommPort = 1
COMM1.Settings = "2400,N,8,1"
COMM1.PortOpen = True
COMM1.0utput = Chr$(k)
ARCHIVO.Text = "C:\dat\DAT2.DAT"
Open ARCHIVO,Text For Output As #1
Forl=1Tommm

Do

Loop While COMM1.InBufferCount = 0
des = Asc(COMM1.Input)

If des = 255 Then

GoTo sale4

Else

cal=cal+1

ve =cal * 100 / kon

Print #1, Format$(des / 2.18, "#,##0.00")
taco.Text = ve

vel1.Value = ve

COMM1.0utput = Chrg(des)

End If

Next |

saled:

COMM1.PortOpen = False

Close #1

kon = kon - cal

Cpen "c:\dat\valor.dat" For Output As #3
Print #3, kon

Close #3

timer10.Enabled = False
timer9.Enabled = True

End Sub

COMANDO DEL TIMER 5 QUE REALIZA LA COMUNICAGION CON EL MODULO

Sub Timer11_Timer {

k=210

Open "c:\dat\valor.dat" For Input As #2
Input #2, kon

Close #2

mmm = 5375

COMM1.CommPort = 1
COMM1.Settings = "2400,N,8,1"
COMM1.PortOpen = True
COMM1.0Output = Chr(k)
ARCHIVO,Text = "C:\dat\DAT1.DAT"
Open ARCHIVO. Text For Output As #1
Forl=1To mmm



Do

Loop While COMM1.InBufferCount = 0
des = Asc(COMM1.Input)

If des = 255 Then

GoTo saled

Else

cal=cal +1

ve = cal * 100/ kon

Print #1, Format$(des / 2.18, "# ##0.00")
taco.Text = ve

vel1.Value = ve

COMM1.0utput = Chr$(des)

End If L %
Next |

sale3:

COMM1.PortOpen = False
Close #1

kon = kon - cal

Open "c:\dativalor.dat" For Output As #3
Print #3, kon

Close #3

timer11.Enabled = False
timer10.Enabled = True

End Sub

COMANDO DEL TIMER 6 QUE REALIZA LA COMUNICACION CON EL MODULC

Sub Timer1i2_Timer {

k =208

mmm = 2000 »
COMM1.CommPort = 1
COMM1.Settings = "2400,N,8,1"
COMM1.PortOpen = True
COMM1.Output = Chr$(k)
ARCHIVO.Text = "C:\dat\DIESEL.DAT"
Open ARCHIVO,Text For Output As #1
Forl=1Tommm

Do

Loop While COMM1.InBufferCount = 0
des = Asc(COMM1.Input)

If des = 255 Then

GoTo sale2

Else

Print #1, des

COMM1.Output = Chr$(des)

End If

Next |

sale2;

COMM1.PortOpen = False

Close #1

timer12.Enabled = False
timer11.Enabled = True

End Sub

COMANDO DEL TIMER 7 QUE REALIZA LA COMUNICACION CON EL MODULO

Sub Timer13_Timer {
k =209

mmm = 1500
COMM1.CommPort =1



COMM1.Settings = "2400,N,8,1"
COMM1.PortOpen = True
COMM?1,0Output = Chr${k)
ARCHIVO.Text = "C:\dat\ELECT.DAT"
Open ARCHIVQ,Text For Output As #1
Forl=1Tommm

Do

Loop While COMM1.InBufferCount = 0
des = Asc(COMM1.Input)

1f des = 255 Then

GoTo salet

Else

Print #1, des

COMM1.Output = Chr$(des)

End If

Next |

sale1:

COMM1.PortOpen = False

Close #1

timer13.Enabled = False
timer12.Enabled = True

End Sub

COMANDO DEL TIMER 8 QUE REALIZA LA COMUNICACION CON EL MODULO

Sub Timer14_Timer ()

text5.Text = "ESPERE POR FAVOR..."
k=217

COMM1.CommPoitl = 1
COMM1.Settings = "2400,N,8,1"
COMM1.PortOpen = True
COMM1.Qutput = Chr$(k)
ARCHIVO.Text = "C:\dat\total. DAT"
Open ARCHIVO.Text For Output As #1
Do

Loop While COMM1.InBufferCount = 0
DES1 = Asc(COMM1.Input)

Do

Loop While COMMA1.InBufferCount = 0
DES2 = Asc(COMMA.Input)

Do

Loop While COMM1.InBufferCount = Q
DES3 = Asc(COMMA1.Input)

Do

Loop While COMM1.InBufferCount =0
DES4 = Asc(COMM1.input)

Do

Loop While COMM1.InBufferCount = 0
des5 = Asc{COMM1.Input)

Do

Loop While COMM1.InBufferCount = 0
desB = Asc(COMM1.Input)

Print #1, DES1

Print #1, DES2

Print#1, DES3

Print #1, DES4

Print #1, des5

Print #1, desé

COMM1.PortOpen = False

Close #1
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kon = DES1 + DES2 * 250 + DES3 + DES4 * 50
cal=0

Open "c:\datialor.dat" For Output As #2

Print #2, kon

Close #2

timer14.Enabled = False

timer13.Enabled = True

End Sub

COMANDOS DE LA VENTANA DE IGUALAR RELOJ

Sub Command3D1_Click ()
k=214

mmm = 2760
COMM1.CommPort = 1
COMM1.Settings = "2400,N,8,1"
COMM1.PortOpen = True
COMM1.Output = Chr$(k)
COMMA1.Cutput = Chr$(k)
COMM1.Output = Chr$(k)
COMM1.Output = Chr§(k)
COMM1.0utput = Chr$(k)
COMM1.PortOpen = False
Unload Me

End Sub

Sub Command3D2_Click ()
Unload Me

End Sub

Sub atras_Click (

Unload Me

nive.Visible = True

End Sub

COMANDO DEL BOTON CAMBIAR

Sub cambiar_Click ()

timer1.Enabled = True
cambiar.Enabled = False
atras.Enabled = False

salir.Enabled = False

text16.Text = "ESPERE POR FAVOR"
End Sub

COMANDO DEL BOTON SALIR

Sub salir_Click
End
End Sub

COMANDOS DEL TIMER QUE REALIZA LA COMUNICACION CON EL MODULO.

Sub Timer1_Timer

KV =152

TEXT1.Text = "MINUTOS"
COMM1.CommPort = 1
COMM1.Settings = "2400,N,8,1"
COMM1.PortOpen = True
COMM1.Output = Chr$(KV)

Do



Loop While COMMA1 ,inBufferCount = 0
M1 = Asc{(COMMA.Input)

If M1 = KV Then
TEXT2.Text = "CORRECTA"
Else

TEXT2.Text = "INCORRECTA"
End Iif

COMMA1.PortOpen = False
COMM1.CommPort = 1

COMM1 Settings = "2400,N,8,1"
COMM1.PorlOpen = True

MINU = Val{TEXT4,Text)
COMM1.Output = Chr&(MINU)
COMM1.PortOpen = False
TEXT2.Text=""

KV =153

TEXT1.Text = "HORAS"
COMM1.CommPort = 1
COMM1.Settings = "2400,N,8,1"
COMM1.PortOpen = True
COMM1.Cutput = Chr$(KV)

Do

Loop While COMM1.InBufferCount =0
M1 = Asc(COMM1.Input)

If M1 =KV Then
TEXTZ2.Text = "CORRECTA"
Else

TEXT2.Text = "INCORRECTA"
End If

COMM1.PortOpen = False
COMM1.CommPort = 1
COMM1.Setlings = "2400,N,8,1"
COMM1.PortOpen = True
HORA = Val(TEXT5.Text)
COMM1.Oulput = Chr$(HORA)
COMM1.PortOpen = False
TEXT2.Text="

KV =154

TEXT1.Text = "DIA"
COMM1.CommPort = 1
COMM1,Setlings = "2400,N,8,1"
COMM1.PortOpen = True
COMM1.Output = Chr$(KV)

Do

Loop While COMM1.InBufferCount = 0
M1 = Asc{COMM1.Input)

If M1 =KV Then
TEXT2.Text = "CORRECTA"
Else

TEXT2.Text = "INCORRECTA"
End If

COMM1.PortOpen = False
COMM1.CommPort =1
COMM1.Seltings = "2400,N,8,1"
COMM1,PortOpen = True

DIA = Val(TEXT8.Text)
COMM1.Output = Chr$(DIA)
COMM1.PortOpen = False
TEXT2.Text ="

KV =155
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TEXT1.Text="MES"
COMM1.CommPort = 1
COMM1.Settings = "2400,N,8,1"
COMM1.PortOpen = True
COMM1.0utput = Chr&(KV)

Do

Loop While COMM1.InBufferCount =0
M1 = Asg(COMM1.Input)

If M1 = KV Then
TEXT2.Text = "CORRECTA"
Else

TEXT2.Text = "INCORRECTA"
End If

COMM1.PortOpen = False
COMM1.CommPort =1
COMM1.Settings = "2400,N,8,1"
COMM1.PortOpen = True

MES = Val(TEXT7.Text)
COMM1.Output = Chr$(MES)
COMM1.PortOpen = False
TEXT2.Text=""

KV =156

TEXT1.Text = "ANO"
COMM1.CommPort =1

COMM1 .Settings = "2400,N,8,1"
COMM1.PortOpen = True
COMM1.Qutput = Chr$(KV)

Do

Loop While COMM1.InBufferCount = 0
M1 = Asc(COMM1.Input)

If M1 = KV Then
TEXTZ2.Text = "CORRECTA"
Else

TEXT2.Text = "INCORRECTA"
End If

COMMA1 .PortOpen = False
COMM1.CommPort =1
COMM1.Settings = "2400,N,8,1"
COMM1.PortOpen = True
ANQO = Val(TEXT6.Text)
COMM1,0utput = Chr${(ANO)
COMM1.PortOpen = False
timer1.Enabied = Faise
TIMERZ2.Enabled = True
cambiar.Enabled = True
atras.Enabled = True
salir.Enabled = True
text16.Text=" LISTO"

End Sub

COMANDOS DE COMUNICACION CON EL MODULO

Sub Timer2_Timer ()

k=150

COMM1,.CommPort =1
COMM1.Settings = "2400,N,8,1"
COMM1 .PortOpen = True
COMM1.Qutput = Chr${k)

Do
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Loop While COMM1.InBufferCount = 0
M1 = Asc{COMM1.Input)

Do

Loop While COMM1.InBufferCount =0
M2 = Asc{(COMM1.Input)

Do

Loop While COMMA1.InBufferCount =0
M3 = Asc(COMM1,Input)

Do

Loop While COMM1.inBufferCount =0
M4 = Asc(COMM1.Input)

Do

Loop While COMM1.InBufferCount =0
M5 = Asc(COMM1.Input)

Do

Loop While COMM1.InBufferCount =0
M6E = Asc(COMM1.Input)

Do

Loop While COMM1.InBufferCount = 0
M7 = Asc(COMM1.Input)

Do

Loop While COMM1.InBufferCount = 0
M8 = Asc(COMM1.Input)

Do

Loop While COMM1.InBufferCount =0
M9 = Asc(COMM1.Input)

Do

Loop While COMM/1.InBufferCount =0
M10 = Asc(COMM1.Input)
TEXT10.Text = M1

TEXT11.Text = M2

TEXT12.Text = M3

TEXT13.Text = M4

TEXT14.Text = M5

TEXT15.Text = M6

TEXT3.Text = M1

TEXT4.Text = M2

TEXTS5.Text = M3

TEXT8.Text = M4

TEXT7.Text = MS

TEXT8.Text = M6

TEXT2.Text = "LISTO"
TIMERZ2.Enabled = False

fin1:

COMM1.PortCpen = False
cambiar.Enabled = True
atras.Enabled = True

salir.Enabled = True

text16.Text=" LISTO"

End Sub

COMANDQS DEL BOTON Atras
Sub atras_Click ()

Unioad Me

nive.Visible = True

End Sub

COMANDOS BOTON CAMBIAR

43



Sub cambiar_Click ()

fimer1.Enabled = True

TEXT7.Text = "ESPERE POR FAVOR"
End Sub

COMANDO DEL BOTON SALIR

Sub saiir_Click
End
End Sub

COMANDOS DE COMUNICACION CON EL MODULO

Sub Timer1_Timer ()
Kv =157
TEXTS5.Text = "TIEMPO DE MUESTREO"
COMM1.CommPort = 1
COMM1,Settings = "2400,N,8,1"
COMM1.PortOpen = True
COMM1.0utput = Chr$(Kv)
Do
Loop While COMM1.InBufferCount = 0
H$ = COMM1.Input
M1 = Asc(HS$)
If M1 = Kv Then
TEXT6.Text = "CORRECTA"
Else
TEXTE.Text = "INCORRECTA"
End if
COMM1 .PortiOpen = False
COMM1.CommPort =1
COMM1.Settings = "2400,N,8,1"
COMM1.PortOpen = True
TM = Val(TEXT4.Text)
COMM1.Output = Chr3(TM)
COMM1.PortOpen = False
Kv =158
TEXTE.Text="
TEXTS5.Text = "NUMERO DE TROLE"
COMM1.CommPort = 1
COMM1 Settings = "2400,N,8,1"
COMM1.PortOpen = True

=0
COMM1.Output = Chr3(Kv)
Do
Loop While COMM1.InBufferCount = 0
H$ = COMM1.Input
M1 = Asc(H$)
IfM1 =Kv Then
TEXT6.Text = "CORRECTA"
Else
TEXT8.Text = "INCORRECTA"
End If
COMM1.PortOpen = False
COMM1.CommPort = 1
COMM1.Settings = "2400,N,8,1"
COMM1.PortOpen = True
TM = Val(TEXT3.Text)
COMM1.Output = Chr${TM)
timer2,Enabled = True



timer1.Enabled = False
fin:

COMM1.PortOpen = False
End Sub

COMANDOS DE COMUNICACION CON EL MODULO

Sub Timer2_Timer

k=150

COMM1.CommPort = 1
COMM1.Settings = "2400,N,8,1"
COMM1.PortOpen = True
COMM1.Output = Chr(k)

Do

Loop While COMM1.InBufferCount = 0
M1 = Asc(COMM1.Input)

Do

Loop While COMM1.InBufferCount = 0
M2 = Asc(COMMA.Input)

Do

Loop White COMM1.InBufferCount =0
M3 = Asc(COMM1.Input)

Do

Loop While COMM1.InBufferCount = 0
M4 = Asc(COMM1.Input)

Do

Loop White COMM1.InBufferCount = 0
M5 = Asc(COMM1.Input)

Do

Loop While COMM1.InBufferCount = 0
M6 = AsC(COMM1.Input)

Do

lLoop While COMM1.InBufferCount =0
M7 = Asc{COMMA.Input)

Do

Loop While COMM1.InBufferCount = 0
M8 = Asc(COMMA1.Input)

Do

Loop While COMM1.InBufferCount =0
M9 = Asc(COMM1.Input)

Do

Loop While COMM1.InBufferCount = 0
M10 = Asc{COMM1_Input)
TEXT1.Text = M8

TEXT2.Text = M7

TEXT3.Text=M8

TEXT4.Text = M7

TEXT6.Text = "LISTO"

timer2.Enabled = False

fin1;

COMM1.PortOpen = False
cambiar.Enabled = True
atras.Enabled = True

salir.Enabled = True

TEXT7.Text=" LISTO"

End Sub
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VENTANA DE GRAFICOS.
COMANDOS DE DESPLAZAMIENTO DEL GRAFICO HACIA LA IZQUIERDA O DERECHA.

Sub Barra_Change ()

On Error Resume Next
Fondo.Left = -Barra.Value

End Sub

COMANDO BOTON Atras

Sub Command3D1_Click ()
Unload Me

nive.Show

End Sub

COMANDO BOTON SALIR

Sub Command3D2_Click {
End
End Sub

COMANDO CAMBIO DE DRIVE

Sub Drive_Change ()
Lista.Path = Drive.Drive
End Sub

SUBRUTINA DE ERROR EN RECONOCIMIENTO DE ARCHIVOS.

Sub Form_Load ()
On Error Resume Next
Lista.Path = app.Path
Ubicacion=""
Barra.Value=0
Diferencia = Fondo.Width - Recuadro.Width
If (Diferencia < .033 * Recuadro.Width) Then
Barra.LargeChange = Diferencia
Else
Barra.LargeChange = Int(.33 * Recuadro.Width)
End if
Barra.SmallChange = Barra.lL.argeChange \ 10
Barra.Max = Diferencia
End Sub

SUBRUTINA PARA GRAFICAR.

Sub grafica_Click ()
On Error GoTo Graf_Err
Msg.Visible = False
Err_Gr= False
if (Ubicacion ="") Then
MsgBox "Debe seleccionar e! directorio donde se hallan los datos"
Exit Sub

End If

'Leo archivo de Totaies

'‘Busco primer multiplo de 15

Inix = 500

Iniy = Fondo.Height - 500



47
Min = Val(Format(HIni, "nn"))
Hor = Val(Format(H!ni, "hh™)
TInicio = Min
if (Min <= 15) Then
Min=15
Else
If (Min <= 30) Then
Min = 30
Else
If (Min <= 45) Then
Min = 45
Else
If (Min > 45) Then
Min = 60
EndIf
End If
End If
End if
Msg.Visible = True
DoEvents
Fondo.BackColor = QBColor(1)
Fondo.ForeColor = QBColor(8)
Fondo.FontName = "Courier New"
Fondo.FontSize =7
Fondo.Line (Inix, Iniy)-(Fondo.Width - 100, Iniy), QBCalor{4)
Fondo.Line (Inix, 100)-(Inix, Iniy + 100), QBColor{4)
Txt = Hini
Fondo.CurrentX = Inix
k=0
MeFin = CVDate(HFin)
'Escala del eje x
Escala = 1
If (TInicio > 0) Then
Tlnicio = Min - Tinicio
Tlnicio = 15 - Tinicio

End If

i=1

Do While CVDate(Txt) <= MeFin
If (k=0) Then

Fondo.CurrentY = Iniy + 200
Fondo.Print Txt
Min = Min - 1
MinTmp = "00:01"
Txt = Hor &":" & Trim(Str(Min))
Txt = (CVDate(MinTmp) + CVDate(Txt)) - CVDate("00:15")
Else
Fondo.CurrentY = iniy + 100
Fondo.Print Txt
End If
"f (i=1) Then
* Fondo.Line {Inix + (TInicio * 60) * Escala, Iniy + 100)-(Inix + (TInicio * 60) * Escala, Iniy -
100)
'Fondo.CurrentX = Inix + (TInicio * 60) * Escala
'Else
Fondo.Line {Inix + (i * 900) - (Tinicio * 60) * Escala, Iniy + 100)-(Inix + (i * 900) - (TInicio
*60) * Escala, Iniy - 100)
Fondc.CurrentX = Inix + (i * 900) - (TInicio * 60) * Escala
'End If
Dift = "00:15"
Sumt = CVDate(Txt) + CVDate(Dift)



Txt = Sumt

k=1

i=i+1

Loop
Fondo.CurrentY = [niy + 100
Fondo.Print Txt

MeY = Iniy - 140
MeX = 50

k=-1
Fori=1To25

Fondo.Line (Inix - MeX, MeY)-(Inix + MeX, MeY)
If (MeX =50) Then

MeX =100

k=k+1

Fondo.CurrentX = Inix - 500

Fondo.Print k* 10

Else
MeX = 50
End If
MeY = MeY - 140
Next i

‘Num|nt = Intervalo a graficar
"TieMue = Tiempo de Muestreo
If (TDie.Value) Then
'Para diesel
Dat5 = Ubicacion & "\dat5.dat"
Open Dat5 For Input As #1
If (Err_Gr) Then
MsgBox "Error al abrr los archivos de trabajo"”
Msg.Visible = False
Exit Sub
End If
'Registro desde el cual inicio Ia lectura de datos
RegPos = Acumulador + 1
k=0
Fi'a — i
i=0
Posx=10
NumMue = Val{(Muestras.Caption)'# de Muestras
Escalay = {Iniy - 100) / 255
Fondo.Line (Inix, Iniy)-(Inix, Iniy)
Do While Not EOF(1)
Char = Input(1, #1)
If (Char <> Chr(10)) Then
'St no es fin de linea
Fila = Fila & Char
Else
'Si es fin de linea
i=i+1
If (i >= RegPos And k < NumMue) Then
k=k+1
'Registros a graficarse
Posy = Val(Fila)

Fondo.Line -(Inix + Posx, Iniy - Posy * Escalay)

Posx = Posx + TieMue * Escala
End If
Fila=""
End If
Loop
Close #1
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Else
'Para electrico
Dat1 = Ubicacion & "dat1.dat"
Dat2 = Ubicacion & "dat2.dat"
Dat3 = Ubicacion & "dat3.dat"
Dat4 = Ubicacion & "\dat4.dat"
Open Dat1 For Input As #1
Open Dat2 For Input As #2
Open Dat3 For Input As #3
Open Dat4 For Input As #4
If (Err_Gr) Then
MsgBox "Error al abrir los archivos de trabajo"
Msg.Visible = False
Exit Sub
End If
'Registro desde el cual inicio la lectura de datos
RegPos = Acumulador + 1
k=0
Fila="™
=0
Posx =0
NumMue = Val(Muestras.Caption)'# de Muestras
Escalay = (Iniy - 100) / 255
Fondo.Line {Inix, Iniy)-(Inix, Iniy)
Do While Not EOF(1)
Char = Input(1, #1)
If (Char <> Chr(10)) Then
'Sino es fin de linea
Fila = Fila & Char
Else
'Si es fin de linea
i=i+1
If {i >= RegPos And k < NumMue) Then -
k=k+1
'Registros a graficarse
Posy = Val(Fila)
Fondo.Line -(Inix + Posx, Iniy ~ Posy * Escalay)
Posx = Posx + TieMue * Escala
End If
F"a ="
End If
Loop
Close #1
If (k < NumMue) Then
Do While Not ECF(2)
Char = Input(1, #2)
If (Char <> Chr(10}) Then
'Si no es fin de linea
Fila = Fila & Char
Else
'Si es fin de linea
i=i+1
If (i >= RegPos And k < NumMue) Then
k=k+1
'Registros a graficarse
Posy = Val(Fiia)

FFondo.Line -(Inix + Posx, Iniy - Posy * Escalay)

Posx = Posx + TieMue * Escala
End If
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Fila ="
End if
Loop
End If
Close #2
¥ (k < NumMue) Then
Do While Not EOF(3)
Char = Input(1, #3)
If (Char <> Chr(10)) Then
'Si no es fin de linea
Fila = Fila & Char
Else
'Si es fin de linea
i=i+1
If ( >= RegPos And k < NumMue) Then
k=k+1
'Registros a graficarse
Posy = Val(Fila)
Fondo.Line -(Inix + Posx, Iniy - Posy * Escalay)
Posx = Posx + TieMue * Escala
End If
Fila=""
End If
Loop
End If
Close #3
If (k < NumMue) Then
Do While Not EOF(4)
Char = Input(1, #4)
If (Char <> Chr(10)) Then
'Si no es fin de linea
Fila = Fila & Char
Eise
'Si es fin de linea
i=i+1
If (i >= RegPos And k < NumMue) Then
k=k+1
'Registros a graficarse
Posy = Val(Fila)
Fondo.Line -(Inix + Posx, Iniy - Posy * Escalay)
Posx = Posx + TieMue * Escala
End If
Fila=""
End If
Loop
End If
Close #4
End If
Msg.Visible = False
Exit Sub
Graf_Err:
Err_Gr=True
Resume Next
End Sub
Sub Lista_Change ()
On Error GoTo Salir
Error_Lectura = False
Fondo.BackColor = QBCalor(1)
Fondo.ForeColor = QBCoior(8)
Msg.Visible = False



Ubicacion = Lista.Path
Nm.Text =""
Nmd.Text=""
Ni.Text="
Nid.Text=""
TM.Text=""
nt.Text =""
Nro, Text =""
Muestras.Caption =""
Inicio.Caption =""
inicio.Visible = False
Fin.Caption=""
Fin.Visible = False
If (Ubicacion ="") Then
Exit Sub
End If
Total = Ubicacion & "total.dat"
Elect = Ubicacion & "\elect.dat"
Diesel = Ubicacion & "diesel.dat"
Open Total For Input As #1
if (Error_Lectura) Then
Exit Sub
End If
Open Elect For Input As #2
If (Error_Lectura) Then
Exit Sub
End If
Open Diesel For Input As #3
If (Error_Lectura) Then
Exit Sub
End If
'‘Proceso Tolales
F”a = mn
i=0
Tempo =0
Do While Not EOF(1)
Char = Input(1, #1)
If (Char <> Chr{10)) Then
'Sino es fin de linea
Fila = Fila & Char
Else
'Sies fin de linea
i=1+1
Select Case i
Case 1:
Tempo = Val(Fila)
Case 2:
Nm.Text = Val(Fila) * 250 + Tempo
Case 3:
Tempo = Val(Fila)
Case 4:
Nmd.Text = Val(Fila) * 50 + Tempo
Case 5:
TM.Text = Val(Fila) & " seg."
TieMue = Val(Fila)
Case 6:
nt.Text = Val(Fila)
End Select
Fila =""
End If



Loop

Close #1

'Leer intervalos electricos
i=0

Do While Not EOF(2)

Char = Input(1, #2)

If (Char = Chr(10)) Then
'Si es fin de linea
i=i+1

End If

Loop
Ni.Text = Int(i/ 16)
NumE = Int{i / 16)
Close #2
If i Mod 16 <> 0) Then
MsgBox "Ultimo intervalo eléctrico incompleto"
End If
'Leer intervalos diesel
i=0
Do While Not ECF(3)

Char = Input(1, #3)

If (Char = Chr{10)) Then
'Si es fin de linea
i=i+1

End If

Loop
Nid.Text = Int(j/ 16)
NumD = Int(i/ 16)
Close #3
If ( Mod 16 <> 0) Then
MsgBox "Ultimo intervalo diesel incompleto"
End If
Exit Sub

Salir:

Error_Lectura = True
Resume Next

End Sub
COMANDOS DE DETETCION MOVIMIENTO DEL CURSQOSR SOBRE CAJA DE TEXTO.

Sub Nro_KeyDown (KeyCode As Integer, Shift As Integer)
On Error Resume Next

If (KeyCode = KEY_RETURN) Then
Nro_LostFocus
End If

End Sub
SUBRUTINA DE SELECCION DE INTERVALO AGRAFICAR.

Sub TDie_Click (Value As Integer)

Nro.Text=""
Muestras.Caption = ""
Nro.SetFocus

End Sub
LECTURA DE VALOR DE INTERVALO

Sub TElec_Click (Value As Integer)

Nro. Text=""
Muestras.Caption ="
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Nro.SetFocus
End Sub

COMANDO BOTON Atras

Sub atras_Click ()
Unload Me
nive.Visible = True
End Sub

VENTANA DE SELECCION DE DATOS DE OPERACION.

Sub datos_Click
timer1.Enabled = True
End Sub

COMANDO BOTON SALIR

Sub salir_Click
End
End Sub

COMANDO DE COMUNICACION CON EL MODULO

Sub Timeri_Timer ()
Cls
Print
Print
Print
Print
Print
Print
Print
Print
Print
Print
nl$ = Chr$(13) + Chr$(10)
J=0
con=20
Open text21.Text For Input As #2
Do While Not EOF(2)
J=J+1
Input #2, v
Input #2, ss
Input #2, mm
Input #2, hh
Input #2, dd
Input #2, ms
Input #2, aa
ve=v/2.18
Print "vel="; Format${ve, "###0.00"); " " hh; "/"; mm; "/"; ss; "

1 +"/"+SS+" r|+dd+"/ll+ms+lllll+aa

'nl$ = Chr$(13) + Chr3{10)

text3.Text=v/2.18 + nI$ + ss + nl$ + mm + nl$ + hh
Loop

fin:
Close #2

I|; dd; “I"; ms; I'I/II; aa



text1.Text=J
timer1.Enabled = Faise
End Sub



