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MOV COMANDOA
JNB BSBRIAL,$
CLR BSERIAL
MOV A,DSERIAL
CJNE A,#OOH,COMANDOS
MOV ALOMANDO
JB ACC.7,PROGRAMACION
LJMP LECTURA

;ESPERO INTERRUPCIÓN SERIAL (DATO)
;BORRO LA BANDERA SERIAL

IIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIM

PROGRAMACIÓN:

; * SUBRUTINAS PARA PROGRAMAR LOS MCROCONTROLADORES PIC16C5X *

LCALL SELECCIÓN
JNB MICRO,PROGPIC18
LJMP PROGPIC28

¡SELECCIONO EL DISPOSITIVO
¡SELECCIONO QUE MICRO VOY A PROGRAMAR

PROGPIC18:
ÜÜÍ'
TTT^T-

PROGRAMO LA CONFIGURACIÓN DE LA PALABRA EN LOS PICS DE 18 PINES

CLR P0.4
SETB PL4
CLR P1.5
SETB P0.2
MOV ALOMANDO

¡CONECTO VDD AL MICRO
;PONGOENBAJOOSC1
¡PONGO EN ALTO TOCK1
¡ESCOJO SOLO LOS BITS DE CONFIGURACIÓN

¡ DETERMINO SI HABILITO O NO EL CÓDIGO DE PROTECCIÓN
JNB ACC,3,CODEP1 ¡REVISO SI SEPROGRAMAEL CÓDIGO DE PROTECCIÓN
SETB PO.l ¡RA3 ;RA3
LJMP FINCODE1

CODEP1: ¡HABILITO EL CÓDIGO DE PROTECCIÓN
CLR PO.l ¡RA3

FINCODE1:
; DETERMINO SI HABILITO O NO WATCHDOGTIMER

MOV ALOMANDO
¡CHEQUEO SI PROGRAMO EL WATCHDOGTIMER
¡DESABILITO WDTE

JB ACC.4,WDTE1
CLR PO.O
LJMP FINWDTE1

WDTE1:
SETB PO.O

FINWDTE]:
¡HABILITO WDTE

SETEO QUE TIPO DE OSCILADOR VOY A PROGRAMAR

MOV ALOMANDO
ANL A,#60H
SWAP A
RR A
CJNE A,#03H,OSCILA11
SETB P2.5
SETB P2.6
LJMP FESfOSCILAl

OSCILA!!:-
CJNE A,#02H,OSCILA12
CLR P2.5

¡SETEO LOS BITS PARA CONFIGURAR EL OSCILADOR
¡ENRC (OSCILADOR RC)

¡SETEO LOS BITS PARA CONFIGURAR EL OSCILADOR



SETB
LJMP

OSCILA12:
CJNE
SETB
CLR
LJMP

OSCILÁIS:
CLR
CLR

FINOSCILA1:

P2.6
FINOSCILA1

A,#01H,OSCILA13
P2.5
P2.6
FINOSCILA1

P2.5
P2.6

; PONGO LAS SEÑALES NECESARIAS
JNB BSERIAL,$
CLR BSERIAL
CLR Pl.l
LCALL RET1US
NOP
CLR P0.2
NOP
LCALL RET10MS
NOP
SETB P0.2
MOV A,#OFFH
MOV P2,A
MOV A,#OEFH
MOV PO,A
LCALL RET10US
CLR P0.2
LCALL RET10US
LCALL LECDAT18
SETB P0.2
SETB Pl.l
CLR A
MOV P2,A
MOV PO,A
CLR P1.4
MOV A,DSERIAL
CJNE A,#06H,CONTINU1
LJMP COMANDOS

CONTINU1:

;EN HS (CRISTAL DE ALTA VELOCIDAD)

;SETEO LOS BITS PARA CONFIGURAR EL OSCILADOR
;EN XT (CRISTAL STANDAR)

;SETEO LOS BITS PARA CONFIGURAR EL OSCILADOR
;EN LP (CRISTAL DE BAJA FRECUENCIA)

PARA PROGRAMAR LA PALABRA
;ESPERO INTERRUPCIÓN SERIAL (DATO)
;BORRO LA BANDERA SERIAL
;PONGO EL VOLTAJE DE PROGRAMACIÓN
;ANCHO DEL PULSO EN ALTO

;PONGO EN BAJO TOCK1

;ANCHO DEL PULSO EN BAJO (PROGRAMANDO)

;PONGO ENALTO TOCK1

¡ANCHO DEL PULSO EN ALTO (VERIFICACIÓN)
;PONGO EN BAJO TOCK1
¡ANCHO DEL PULSO EN BAJO
;LEOELDATO
;PONGOENALTOTOCK1
;DESABILITO VOLTAJE DE PROGRAMACIÓN

;* SUBRUTINAPARAPROGRAMARLAMEMORIAEPROMDELOSPIC16CDE 18PINES

; RECIVO EL NUMERO DE DATOS A GRABAR
JNB
CLR

BSERIAL,$
BSERIAL

;ESPERO EL NUMERO DE DATOS QUE CONTIENE
;LA LINEA A SER PROGRAMADA

CONT1:
;CARGO EL #DE DATOS QUE CONTIENE LA LINEA
¡RETRANSMITO

MOV R5,A
MOV SBUF,A
CJNE R5,#OOH,SIGP18
LJMP COMANDOS

SIGP18:
; ESPERO QUE SE ENVIÉ DATO DE LA DIRECCIÓN

LCALL PROGDIR ¡PREPARO LA DIRECCIÓN DONDE EMPIEZA LA
¡DIRECCIÓN DEL PROGRAMA A SER PROGRAMADO

¡ RECIVO EL SEPARADOR ENTRE LA DIRECCIÓN Y LOS DATOS



JNB BSERIAL,$
CLR BSERIAL
MOV AjDSERIAL
MOV SBUF,A ;RETRANSMTO EL SEPARADOR DE DATOS

;1.- PONGO EL VOLTAJE DE PROGRAMACIÓN
P1.5
P1.6
P1.4
P0.2
R2,#OFFH
R2,$
Pl.l

;CONECTO VDD AL MICRO
;PONGO ENALTO TOCK1

;HABrLITO EL VOLTAJE DE PROGRAMACIÓN

;2.- SACO LA DIRECCIÓN
LCALL SACARDIR

;3.- EN ESTE MOMENTO RECIVO LOS DATOS A SER PROGRAMADOS

ESPERA:
JNB BSERIAL3$
CLR BSERIAL
LCALL FORMATO

ESPERO ELBYTELMS DEL DATO A SERPROGRAMADO

;4.~ SACO EL DATO A SERPROGRAMADO
MOV AJDSERIAL
RRC A
MOV P2.5,C
RRC A
MOV P2.6,C
RRC A
MOV PO.O,C
RRC A
MOV P0.1,C
RRC A
MOV P0.55C
RRC A
MOV P0.6,C
RRC A
MOV P0.7,C
RRC A
MOV P2.0,C
MOV SBUF,A
JNB BSERIAL,$
CLR BSERIAL

;SACO EL DATO AL PÓRTICO

ESPERO EL BYTE MSB DEL DATO A SERPROGRAMADO

;RECIBO EL BYTE MSB DEL DATO

;SACO AL PÓRTICO EL DATO



MOV SBUF,A
JNB BSERIAL,$
CLR BSERIAL

;ESPERO RESPUESTA DEL COMPUTADOR

iLEOELDATO

;5.- PONGO EL PULSO DE PROGRAMACIÓN
CLR P0.2 ;PONGO EN BAJO TOCK1
NOP
LCALL RET10MS
NÓP
SETB P0.2
MOV A,#OFFH
MOV P2,A
MOV A,#OEFH
Mov PO,A
LCALL RET10US

;6.- VERIFICACIÓN
CLR P0.2
NOP

;7.- LECTURA DEL DATO
LCALL LECDAT18
NOP
SETB P0.2
NOP
SETB P1.5
NOP
CLR P1.5
NOP
DJNZ R5,ESPERA

;8.- RECEBO EL CHEKSUM
SETB Pl.l
CLR A
MOV P2,A
MOV PO,A
JNB BSERIAL,$
CLR BSERIAL
LCALL FORMATO
MOV A,DSERIAL
MOV SBUF,A

íESPERO EL SIGUIENTE DATO A SER PROGRAMADO

¡RETRANSMITO EL CHECKSUM

;9.- DESABILITO EL VOLTAJE DE PROGRAMACIÓN
JNB BSERIAL,$
CLR BSERIAL
MOV A3DSERIAL
CJNE A,#OOH,SALT01

CLR
LJMP

SALTO1:
LJMP

PROGPIC28:

P1.4
COMANDOS

CONT1

;SI EL NUMERO DE DATOS A PROGRAMAR ES
;CERO TERMINA LA PROGRAMACIÓN.

;ESPERO COMANDO DE PROGRAMACIÓN/LECTURA

SUBRUTINA PARA PROGRAMAR LOS MICROS PIC16CDE28 PMES



PROGRAMO LA CONFIGURACIÓN DE LA PALABRA EN LOS PICS DE 28 PINES

SETB P1.4
CLR P1.5
SETB P2.4

MOV A,COMA>OO

;CONECTO VDD AL MICRO
;PONGOENBAJOOSC1
;PONGO EN ALTO TOCK1

; DETERMINO SI HABILITO O NO EL CÓDIGO DE PROTECCIÓN
JNB ACC.3,CODEP2 DECIDO SI PROGRAMO EL CÓDIGO DE PROTECCIÓN
SETB P0.3 ;RA3
LJMP FDSTCODE2

CODEP2: ;HABILITO EL CÓDIGO DE PROTECCIÓN
CLR P0.3 ;RA3

FINCODE2:

; DETERMINO SI HABILITO EN WATCHDOGTIMER
MOV
JB
CLR
LJMP

WDTE2:
SETB

FINWDTE2:

ALOMANDO
ACC.4,WDXE2
P0.2
FINWDTE2

P0.2

;CHEQUEO SI PROGRAMO EL WATCHDOGTIMER
;DESABILITO WDTE

;HABILITO WDTE

MOV
ANL
SWAP
RR
CJNE
SETB
SETB
LJMP

OSCILA21:
CINE
SETB
CLR
LJMP

OSCILA22;
CJNE
CLR
SETB
LJMP

OSCILA23:
CLR
CLR

FINOSCILA2:

SETEO QUE TIPO DE OSCILADOR VOY A PROGRAMAR

A.COMANDO
A,#60H
A
A
A,#03H,OSCILA21
PO.l
PO.O
FINOSCILA2

A,#02H,OSCILA22
PO.l
PO.O
FINOSCILA2

A,#01H,OSCILA23
PO.l
PO.O
FINOSCILA2

PO.l
PO.O

;SETEO LOS BITS PARA CONFIGURAR EL OSCILADOR
;ENRC (OSCILADOR RC)

;SETEO LOS BITS PARA CONFIGURAR EL OSCILADOR
;EN HS (CRISTAL DE ALTA VELOCIDAD)

;SETEO LOS BITS PARA CONFIGURAR EL OSCILADOR
;EN XT (CRISTAL STANDAR)

;SETEO LOS BITS PARA CONFIGURAR EL OSCILADOR
;EN LP (CRISTAL DE BAJA FRECUENCIA)

, PONGO LAS SEÑALES NECESARIAS PARA PROGRAMAR LA PALABRA
BSERIÁL,$
BSERIAL
Pl.O

RET1US

;ESPERO INTERRUPCIÓN SERIAL (DATO)
¡BORRO LA BANDERA SERIAL
;PONGO EL VOLTAJE DE PROGRAMACIÓN

;ANCHO DEL PULSO EN ALTO



OLR
NpP
L¿ALL
NOP
SETB
MOV
MOV
MOV
LCALL

NÓP
LGALL
LCALL
SÉTB
SETB
CLR
MOV
MOV
CLR
MOV
CJNE
LJMP

CONTINU2:

P2.4

RET10MS

P2.4
A,#OFFH
P2,A
PO,A
RET10US
P2.4

RET10US
LECDAT28
P2.4
Pl.O
A
P2,A
PO,A
P1.4
A,DSERIAL
A,#06H,CONTINU2
COMANDOS

;PONGO EN BAJO TOCK1

;ANCHO DEL PULSO EN BAJO

iPONGO EN ALTO TOCK1

;ANCHO DEL PULSO EN ALTO
;PONGO EN BAJO TOCK1

;ANCHO DEL PULSO EN ALTO

;PONGO EN ALTO TOCKl
;DESABILITO VPP

DESCONECTO VDD

. :4;;i|c;fc^;)c^^^^^ + :£:f:^:^^:f:£:f%:£:fr;fc:fc^^':^^^4:####%^^^

• * SUBRUTINA PARA PROGRAMAR LA MEMORIA EPROM DE LOS PICl 6C DE 28 PINES *

; RECIVO EL NUMERO DE DATOS A GRABAR

CONT2:

JNB BSER1AL,$
CLR BSERIAL

MOV R5,A
MOV SBOT3R5
CJNE R5,#OOH,SIGP28
LJMP COMANDOS

;CARGO EL #DE DATOS QUE CONTIENE LA LINEA
RETRANSMITO

SIGP28:
; ESPERO QUE SE ENVIÉ DATO DE LA DIRECCIÓN

L0ALL PROGDIR

; RECIVO EL SEPARADOR ENTRE LA DIRECCIÓN Y LOS DATOS
JNB BSERIAUS
CLR BSERIAL
MOV A,DSERIAL
MOV SBUFSA ;RETRANSMTO EL SEPARADOR DE DATOS

;!.- PONGO EL VOLTAJE DE PROGRAMACIÓN
CLk
SETB
SETB
SETB
MOV
DJNZ
CLR

P1.5
P1.6
P2.4
P1.4
R2,#OFFH
R23$
Pl.O -

¡CONECTO VDD AL MICRO

;HABILITO EL VOLTAJE DE PROGRAMACIÓN

;2.- SACO LA DIRECCIÓN
LCALL SACARDIR



;3.- EN ESTE MOMENTO RECIVO LOS DATOS A SER PROGRAMADOS

ESPERA1:
JNB BSERIAL,$
CLR BSERIAL
LGALL FORMATO

;4.- SACO EL DATO A SER PROGRAMADO
MOV A,DSERIAL
MOV PO,A
MOV SBUF,A
JNB BSERLAL,$
CLR BSERIAL
LCALL FORMATO
MOV A,DSERIAL
ANL AJOFH
MOV P2,A
MOV SBUF,A
JNB BSERIAL,$ ;ESPERO RESPUESTA DEL COMPUTADOR
CLR BSERIAL

;5.- PONGO EL PULSO DE PROGRAMACIÓN
CLR P2.4
NQP
LCALL RET10MS
•SETB P2.4
LCALL RET10US
MOV A,#OFFH
MOV PO,A
MOV P2,A

;6.- VERIFICACIÓN
CLR P2.4
NOP
LCALL RET10US

;7.- LEO EL DATO A TRAVÉS DEL PÓRTICO PO Y P2 Y TRANSMITO
LCALL LECDAT28
NOP
SETB P2.4
NOP
SETB P1.5
NOP
CLR P1.5
DJNZ R5,ESPERAi

;8.-RECIBO CHEKSUM
SETB Pl.O
CLR A
MOV P2,A
MOV PO,A
JNB BSERIAL,$
CLR BSERIAL
LCALL FORMATO
MOV AJ2SERIAL
MOV SBUF5A

;9.- DESABILITO EL VOLTAJE DE PROGRAMACIÓN
JNB BSERIAL,$



CLR BSERIAL
MOV A,DSERIAL
CJNE A,#OOH,SALT02
CLR P1.4 ;CONECTO VDD AL MICRO
LJMP COMANDOS

SALT02:
LJMP CONT2

; * LECTURA DE LA MEMORIA EPROM DE LOS MICROCONTROLADORES PIC

LECTURA:
LCALL SELECCIÓN
MOV R6,#OFFH ;RESETEO EL BYTE DE DIRECCIÓN LBS
CLR A ;BORRO EL ACUMULADOR
MOV R7,A ;RESETEO EL BYTE DE DIRECCIÓN MBS
JB MCRO,LECTURA1 ;SELECCIONO QUE MICRO VOY A LEER

LECTURA DE LA MEMORIA EPROM DEL MICRO DE 18 FINES

CLR P1.6
CLR P1.5
SETB P1.4 ;HABILITO VDD
MOV A,#OEFH
MOV PO,A
VÍOV A,#OFFH
MOV P25A

;L- SELECCIOONO MODO DE VERIFICACIÓN
CLR P1.1 ;HABILITO EL VOLTAJE DE PROGRAMACIÓN

;2.- CUANDO TOCKl Y OSCI ESTÁN EN ALTO EL CONTENIDO DE LA DIRECCIÓN
; SELECCIONADA ES COLOCADA SOBRE EL PÓRTICO A Y B

READMEMORY:
SETB P1.5 ;PONGO ENALTO OSCI

;3.- LEO EL DATO A TRAVÉS DEL PÓRTICO PO Y P2 Y TRANSMITO
LCALL LECDAT18
CLR P1.5 ;PONGOENBAJO OSCI

;4.- INCREMENTO LA DIRECCIÓN
INC R6

;5.- COMPARO LA DIRECCIÓN CON EL TANAÑO
MOV A,R6
CJNE A,#OFFH,READMEMORY
SETB P1.5
LCALL LECDAT18
CLR P1.5 ;PONGO ENBAJO OSCI

R6,#OOH
R7
A,R7
A,TAMAÑ03READMEMORY

;6.- REGRESO EL ZÓCALO A CONDICIONES NORMALES
SETB P1.1 ;DESABILITO VOLTAJE DE PROGRAMACIÓN
CLR A



MOV P2,A
MOV PO,A
CLR P1.4
LJMP COMANDOS

; * LECTURA DE LA MEMORIA EPROM DEL MICRO DE 28 PINES

LECTURA1:
SETB P1.6
CLR P1.5
SETB P2.4
SETB P1.4 ;HABILITO VDD
MOV A,#OFFH

' MOV P2,A
MOV PO,A

;!.- SELECCIONO MODO DE VERMC ACIÓN/PROGRAMACIÓN
CLR Pl.O ;HABILITO EL VOLTAJE DE PROGRAMACIÓN

;2.-CUANDO TOCK1 YOSC1 ESTAÑEN ALTO EL CONTENIDO DE LA DIRECCIÓN
; SELECCIONADA ES COLOCADA SOBRE EL PÓRTICO A Y B

READMEMORYI:
SETB P1.5 ;PONGO ENALTO A OSC1

;3.- LEO EL DATO A TRAVÉS DEL PÓRTICO PO Y P2 Y TRANSMITO
LCALL LECDAT28
CLR P1.5

;4.- INCREMENTO LA DIRECCIÓN
INC R6

;5.- COMPARA LA DIRECCIÓN CON EL TANAÑO
MOV A,R6
CJNE A,#OFFH,READMEMORY1
SETB P1.5
LCALL LECDAT28
CLR P1.5 ;PONGO ENBAJO OSC1
MOV R6,#OOH
INC R7
MOV A,R7
CJNE A,TAMAÑO,READMEMORY1

;6.- REGRESO EL ZÓCALO A CONDICIONES NORMALES
SETB Pl.O ;DESABILITO VOLTAJE DE PROGRAMACIÓN
CLR A
MOV P25A
MOV PO,A
CLR P1.4
LJMP COMANDOS

SUBRUTINADE LAS CONDICIONES INICIALES DEL SOCKET DE PROGRAMACIÓN
p^fyiqtífíf^íytjp

CONDICIÓN:
MOV AJOFH
MOV P1,A
CLR A

10



MOV
MOV
REÍ

P2,A
PO,A

RECIVO LADIRECCIONO EN DONDE VA A COMENZAR LA PROGRAMACIÓN

PROGDIR:
JNB BSERIAL,$

CLR BSERIAL
LCALL FORMATO
MOV A5DSERIAL
MOV R7,A

MOV SBUF3A

JNB BSERIAL,$

CLR BSERIAL
LCALL FORMATO
MOV A^DSERIAL
MOV R6,A

MOV SBUF,A
RET

;ESPERO EL BYTE MAS SIGNIFICATIVO DE LA
;DIRECCION DE INICIO DE PROGRAMACIÓN

;CARGO ENR7 CON BYTE MAS SIGNIFICATIVO DE LA
;DIRECCION DE INICIO DE PROGRAMACIÓN
;RETRANSMITO

;ESPERO EL BYTE MENOS SIGNIFICATIVO DE LA
;DIRECCION DE INICIO DE PROGRAMACIÓN

;CARGO EN R6 CON EL BYTE MENOS SIGNIFICATIVO
;DE LA DIRECCIÓN DE INICIO DE PROGRAMACIÓN
;RETRANSMTO

RUTINA PARA PODER DAR LOS PULSOS NECESARIOS EN OSCI PARA PODER UBICAR
LADIRECCION DE INICIO DE PROGRAMACIÓN DE LA EPROM DE LOS MICROS

c^f^f^:^:^c

SACARDIR:
LCALL PULSOSC1
CJNE R7,#OOH3DIR1
CJNE R65#OOH,DIR
LJMP FESJDIR

DIR:

DIR1:

PUL:

LCALL PULSOSC1
DJNZ R6,DIR
LJMP FINDIR

CJNE R6,#OOH,PUL
LCALL PULSOSC1

R7
R6
R7,#OOH,PUL
DIR

LCALL PULSOSC1
DJNZ RÓ,PUL
DEC R6
DEC R7
CJNE R7,#OOH,PUL
LJMP DIR

FINDIR:
RET

RUTINA QUE PERMITE DAR UN PULSO EN EL PIN OSCI PARA INCREMENTAR PC

11



PULSOSC1:
SETB
MOV
DJNZ
CLR
RET

P1.5
R3,#04H
R3,$
P1.5

SUBRUTINA PARA LEER EL DATO DEL MCRO DE 18 PINES

LECDAT18:
MOV C,P2.5
RRC A
MOV C;P2.6
RRC A
MOV C,PO.O
RRC A
MOV CJPO.l
RRC A
MOV C,P0.5
RRC A
MOV C,P0.6
RRC A
MOV C;P0.7
RRC A
MOV C,P2.0
RRC A
MOV SBUF3A ¡TRANSMITO LSB DEL DATO
; ESPERO RESPUESTA DEL COMPUTADOR
JNB BSERIAUS
CLR BSERIAL
MOV A,P2
RR A
ANL A5#OFH
MOV SBUF,A ;TRASMTO MSB DEL DATO
; ESPERO RESPUESTA DEL COMPUTADOR
JNB BSERIAL,$
CIR BSERIAL
RET

SUBRUTINA PARA LEER EL DATO DEL MCRO DE 28 PINES

LECDAT28:
MOV
MOV
MOV
MOV

A,P2
RÚA
A,PO
SBUFA

;DATO MSB

;DATO LSB
;TRANSMTO DATO LSB

; ESPERO RESPUESTA DEL COMPUTADOR
JNB BSERIAL.S
CLR BSERIAL
MOV A,R1
ÁNL A5^OFH ;DATO MSB
MOV SBUF.A ;TRANSMTO DATO MSB
; ESPERO RESPUESTA DEL COMPUTADOR
JNB BSERIAL3$
CLR BSERIAL
RET
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; * SELECCIONO EL DISPOSITIVO CON EL QUE SE VA A TRABAJAR

SELECCIÓN:
MOV ALOMANDO ;MUEVO EL COMANDO AL ACUMULADOR
JB ACC.05SELEC1 ;CHEQUEO CON CUAL DE LOS MICROS SE VA

;A TRABAJAR

; SE HA SELECCIONADO EL MICRO DE 18 FINES CON ACC.O = O
CLR MICRO ;BORRO BANDERA MICRO
SETB Pl.O ;DESABILITO Vpp PARA 28 FINES
CLR P1.3
CLR P0.4
SETB P1.2 ;DESABILITO LA LINEA P03 — RA3
CLR P1.6
CLR F1.7
LCALL TAMAÑOS ;LLAMO A LA RUTINA PARA DETERMINAR EL

;TAMAÑO DE LA MEMORIA
LJMP FINSELEC

SELEC1:
; SE HA SELECCIONADO EL MICRO DE 28 FINES CON ACC.O = 1

;SETEO BANDERA MICRO
;DESABILITO Vpp PARA 18 FINES
;DESABILITO GND PARA MICRO DE 18 FINES

;CONECTO LA LINEA P0.3 — RA3

¿LAMO A LA RUTINA PARA DETERMINAR EL
;TAMAÑO DE LA MEMORIA

FINSELEC:
RET

DETERMINO EL TAMAÑO DE LA MEMORIA DEL MICRO
:******:i

TAMAÑOS:
MOV ALOMANDO
JB ACC.1,MEM01K
JB ACC.2,MEM02K
MOV TAMAÑO,#02H
LJMP FINTAMAÑO

MEM01K:
MOV TAMAÑO,#04H
LJMP FINTAMAÑO

MEM02K:
MOV TAMAÑO,#08H

FINTAMAÑO:
RET

.¡je*******************************************************

; * RETARDO DE UNMICROSEGUNDO

RETÍ US:
NOP
RET
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RETARDO DE 10 MILISEGUNDOS

RET10MS:;
MOV RO,#OCH

ESP:
MOV B,#OFFH
DJNZ B3$
DJNZ RO,ESP
RET

RETARDO DE 10 MICROSEGUNDOS

RET10US::
MOV
DJNZ
RET

FORMATO:
MOV
MOV
JNB
CLR
MOV
SWAP
ADD
MOV
RET

RO,#02H
R0,$

B5A
SBUF,A
BSERIAL5$
BSERIAL
A3DSERIAL
A
A,B
DSERIALA

;ESPERO INTERRUPCIÓN SERIAL PATO)
;BORRO LA BANDERA SERIAL

RUTINA A LA INTERRUPCIÓN SERIAL

SERIAL:
PUSH
JB:
MOV
MOV
SETB

FINSERIAL:

CLR

RBTI

PSW
TI5FINSERIAL
A5SBUF
DSERIAL,A
BSERIAL

TI
RI
PSW

END
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LISTADO DEL PROGRAMA PARA EL COMPUTADOR EN
VISUAL BASIC

MODULE-1

'Variable utilizada para presentar el tipo de Microcontrolador
Global PIC As String
Global PIC1 As String

'Variable utilizada para el pórtico de comunicaciones
Global PORTAs String
Global PORT1 As String

'Variable utilizada para el tipo de oscilador que utiliza el microcontrolador
Global OSG As String
Global OSC1 As String

'Variable utilizada para determinar si esta habilitada el Watchdog Timer
Global WDT As String
Global WDT1 As String

'Variable utilizada para determinar si esta habilitado el código de protección
Global CP As String
Global CPl; As String

'Variables para el control de la grilla que presenta el bufe de memoria
Global IROW As Integer
Global iCol As Integer

Global CRLF
'Variable en1 que se guarda el path asi como tambiÚn el nombre del archivo.hex
Global archivo

'Variable que determina el tama±o de la memoria
Global Tamá±o As Integer

1FV Valor del numero de filas que contienen error en la verificación
Global FV As Integer

'Variables para poder determinar el valor del comando a
'transmitir, asi como tambiÚn el comando que nos permite determinar
'si existe error en la verificación de la configuración del
'micro coutrolador
Global Comando As Integer
Global Comandol As Integer
Global Control 1 As Integer
Global Control2 As Integer
Global ControlS As Integer
Global Control4 As Integer
Global Control5 As Integer
Global Controló As Integer

' Vector para guardarlos datos del archivo condificado
' para tener datos de 12 bits
Public DatolSQ

' Vector para guardar los datos del archivo a codificar
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Public Dato2$0

1 Vector para guardar los datos provenientes de la lectura del micro para su verificación
Public Dato3$Q

1 Vector para guardar los datos provenientes de la lectura del micro para su verificación
Public Dato4$0

1 Vector para guardar los datos provenientes de la lectura del micro para su verificación
Public Dato5$0

Public avQ
Public Config$(2)
Public ConfigVS

Variable utilizada para el control de errores
'del programa
Global Erro'ra
Global Errors
Global Errores
Global ErrorPic
Global ErrorConfíg

'Variable que se utiliza en la edici3/4n del buffer de memoria
Global Edit
Global EDITAR
Global Verificación
Global Band
Global ID

Sub GuardarArchivoO
1 = 0
IfEdit=lThen

Edit-O
IrmPic.CMDialogl.filename = "C:\progpic.hex"

Else
Endlf

IffrmPic.CMDíalogl.fílename ="" Then
GoTo Fin

Else
Open frmPic.CMDialogl .fílename For Output As #1
fimPic.Gridl.Col = 0

For fila =1 ToIROW-1
frmPic.Gridl .Row - fila
IfVal("&H" + frmPic.Gridl.TeKt) = OThen

direccl $ = frmPic.Gridl .Text
Else

direcc$ = Val("&H" +fimPic.Gridl.Text) * 2
direccl $ = Hex(direccS)
l = Len(direccl$)
If 1 = 2 Then

direccl$ = "00" + direccl$
Else

dir
Endlf

Endlf

16



Printtfl,":";
Print#l,"10";
Print#l,direccl$;
Print#l3"00";

For columna = 1 To 1 6
ftmPic.Gridl.Col = columna
If Len(frrnPic.Gridl.Text) = 4 Then

dl$ = Mid(ftmPic.Gridl.Text3 3, 2)
d2$ = Mid(fonPic.Gridl.Text, 1, 2)

Elself Len(fanPic.Gridl.Text) = 3 Then
dl$ = Mid(frmPic.Grídl.Text; 2, 2)
d2$ = Mid(fonPic.Gridl.Text, 1, 1)

Endlf

Print#l,dl$;

If Len(d2$) = 1 Then

Else
Print#ljd2$;

Endlf

If columna = 8 Then
Print^l/'OO";
Print#l,Chr(13)
Bandera = 1

Elself columna = 16 Then
Print#ls"00";
Print^l3Chr(13)

Endlf

If Bandera = 1 Then
Bandera = O
Print#l,":";

If Val("&H" + direcclS) = O Then
Print#l3M0010";

Else
direcc2$ = Hex(Val("&H" + direcclS) + 16)
l = Len(direcc2$)
If 1 = 2 Then

direcc2$ = "00" + direcc2$
Else

direcc2$ = l10"'f direcc2$
Endlf

Print#l,direcc2$;
Endlf
Print#l,"00";

Else
Endlf

Next columna

fonPic.Gridl.Col = 0
Next fila

Endlf
Printtfl,":";
Print#l, "0000000";
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Print#l,"lFF";
Glose #1
Fin: ;
End Sub :

frmAbout - 1
Prívate SubicmdOK_Click()
Hide ! 'Descargamos de la memoria el formulario About
End Sub

Prívate SubjForm_Load Q
End Sub :

frmAyuda - 1
Prívate Sub¡Fonn_Load()
Open "c:\progpic\ayuda. txt" For Input As #5
frmAyuda.Textl.Text = Input$(LOF(5), #5)
Glose #5 ,
End Sub

Prívate Sub:innuSalir_Click0
fimAyuda. Visible == False
End Sub

Prívate Sub Textl_KeyUp(KeyCode As Integer, Shift As Integer)
Open "c:\progpic\ayuda.txt " For Input As #5
frmAyuda.Textl .Text = Input$CLOF(5)5 #5)
Close#5 :
End Sub

fnnConfigBits - 1
Prívate Sub :cmdAceptar_Click()
oscilóse

ControlS = 6
ElseIfOSCl = "XT"Then

ElseIfOSCl="LP"Then
ControlS = O
ElserfOSCl="HS11Then

Cóntrol5 = 4
Endlf

= "ON"Then
Control4 = 1

Else
Control4 = 0

Endlf

CP1 = CP
ffCPl="ONMThen

ControlS = O
Else

ControlS == 8
Endlf
ErrorPic = 1

Hide :
End Sub
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Prívate Sub cmdCancelar_Click()
OSC = OSG1
WDT = WDT1
CP = CPi
ErrorPic = 1
Unload Me
End Sub

Prívate Sub chkProtecCode_Click(Value As Integer)
IfchkProtecCode. Valué = True Then

CP = "ON"
Else

CP = "OFF"
Endlf
End Sub

Prívate Sub chkWatch_Click(Value As Integer)
If chkWatch. Valué = True Then

WDT = "ON"
Else

WDT = "OFF"
Endlf
End Sub

Prívate Sub Form_Load()
IfOSCl="RC"Then

optO sc(0). Valué = True
ElseIfOSCl = "XT"Then

optOsc(l).Value = True
ElseIfOSCl = "LP"Then

optOsc(2). Valué = True
ElseIfOSCl = "HS"Then

optOsc(3). Valué = True
Endlf

tfWDTl="ON"Then
chkWatch. Valué = True

Else
chkWatch. Valué = False

Endlf

= "ON"Then
chkProtecCode, Valué = True

Else
chkProtecCode. Valué = False

Endlf
End Sub

Prívate Sub .optOsc_Click(INDEX As Integer, Valué As Integer)
Select Case INDEX

Case O
OSC = "RC"

Case 1
OSC = MXT"

Case 2
OSC = "LP"

Case 3
OSC = "HS"

End Select
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End Sub

frmEditarBuffer~l
Dim Char
Dim Charl
Dim Key
Dim Key 1
Dim Bandera
Dim B andera 1

Prívate Sub Comm and 1 _CÜckQ
Datol$(Val("&H" +Direccion.Text)) = UCase(Dato.Text)
direcc = Val("&H" -fDireccion.Text) * 2
ff Len(Dato.Text) = 3 Then

dl$ = UCaseCMid$(Dato.Text5 2, 2))
d2$ = "0" + UCase(Mid$(Dato.Text, 1, 1))

Eiself Len(Dato.Text) = 2 Then
dl$ = UCase(Mid$(Dato.Text; 1, 2))
d2$ = "00"

ElseffLen(Dato.Text)= 1 Then
dl$ = "O" +UCase(Dato.Text)
d2$ = "00"

Endlf

Dato2$(direcc) = dl$
Dato2$(direcc-f I) = d2$

1 LAS SIGUIENTES INSTRUCCIONES NOS PERMITE CARGAR. LA
1 SIGUIENTE DIRECCIÓN DEL BUFFER CON SU RESPECTIVO DATO

If EDITAR = O Then
I = Hex(("&H" +Direccion.Text) + 1)
Else
1 = 0
EDITARLO
Endlf

Direccion.Text = I
j = Val("&H" +Direccion.Text)

Ifj = Tama±oThen
EDITAR =1
Else
Endlf

Dato.Text = Datol$(j)
ErrorPic = 1
Edit = 0
Hide
End Sub

Prívate Sub Command2_Click()
ErrorPic = O
Edit=l
Unload Me
End Sub

Prívate Sub Dato_ChangeQ
If Bandera).= 1 Then
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Bandera] - O
MsgBox "No es un valor Hexadecimal", vbCritical, "ERROR"
Dato.Text =""

Else
Endlf
End Sub

Prívate Sub Dato_KeyPress(KeyAscii As Integer)
Charl = Chr(KeyAscii)
Keyl = AscíTJCase(Charl))
If Keyl > 64 And Keyl < 71 Then

Banderal = O
Elself Keyl > 47 And Keyl < 58 Then

Banderal = O
Elself Keyl = 8 Then

Dato.Text=""
Elself Keyl = 13 Then

IfDato.Text=MMThen
Dato.Text="000"

Else
Commandl.SetFocus

Endlf
Else

Banderal = 1
Endlf
End Sub

Prívate Sub Direccion_ChangeQ
If Bandera- 1 Then

B andera = O
MsgBox "Error en el ingreso del valor", vbCritical, "ERROR"
Direccion.Text=""

Else
Endlf
End Sub

Prívate Sub Direccion__KeyPress(KeyAscii As Integer)
Char=ChrCKeyAscii)
Key = Asc(CJCase(Char))
If Key > 64 And Key < 71 Then
Bandera = O

Elself Key > 47 And Key < 58 Then
B andera = O
Elself Key = 8 Then

Direccion.Text = im

Elself Key =13 Then
IfDireccion.Text="" Then

Direccion.Text="000"
Else

Dato. SetFocus
Endlf

Else
Bandera = 1

Endlf
End Sub

Prívate Sub Direccion_LostFocus()
If Val("&H" + Direccion.Text) > Tama±o Then
MsgBox "El valor de la Dirección excede el tama±o" & Chr$(13) & "de la memoria del Microconírolador"
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vbCritical, "ERROR"
Dirección. Text = Hex(Tama±o)
Else

Endlf
End Sub

Prívate Sub Form__Load()
Dato.Text = Datol$(0)
End Sub

frmMicro - 1
Prívate Sub cmdAceptar_Click()
PIC 1= PIC
IfPICl="16C54"Then

Controll = O
Control2 = 0

ElselfPICl = "16C54A" Then
Controll = O
Control2 = O
IROW = 33

ElselfPICl = "16C55" Then
Controll - 1
Control2 = O
IROW = 33
Tama±o = 511
ElseIfPICl = "16C56"Then

Controll = O
Control2 = 2
IROW = 65
Tama±o = 1023
ElselfPICl = "16057" Then

Controll = 1
Control2 = 4
IROW=129
Tamaio = 2047
ElselfPICl = "16C58A" Then

Controll = O
Control2 = 4
IROW=129
Tamaio = 2047

Endlf

ReDim Preserve Datol$(Tama±o)
ForI = OToTama±o

Datol$(I)=Hex$(4095)-
Next I
ErrorPic = O
Hide
End Sub

Prívate Sub cmdCancelar_ClickO
PIC = PIC 1
ErrorPic = 1
Unload Me
End Sub
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Prívate Sub Fonn_LoadQ
tf PIC = "16C54" Then

optPic(O). Valué = True
Elself PIC1 = "16C54A" Then

optPic(l).Value = True
Elself PIC1 ="16055" Then

optPic(2). Valué = True
Elself PIC1 = "16056" Then

optPic(3). Valué = True
ElseffPICl = "16C57" Then

optPic(4). Valué = True
Elself PIC1 = "16C58A" Then

optPic(5). Valué = True

Endlf
End Sub

Prívate Sub optPicJ2Hck(INDEX As Integer, Valué As Integer)
Select Case INDEX

Case O
PIC = "16C54"

Case 1
PIC = "16C54A"

Case 2
PIC = "16C55"

Case 3
PIC = "16C56"

Case 4
PIC = "16C57"

Case 5
PIC = "16C58A"

End Select
End Sub

f rmPic ~ 1
DimDato
DimDatoS
Dím DatoRecivido

Sub ComunicacionO
On Error GoTo errorcomseríal
TEST = 6
T? p-m : ____ -.--,_ _________ ,— — _____________________________________J.\,t-iJJL ---.-. --------- .— •- _-- ---------- _,_._ -------- __._

Rern - Seteo del Puerto de Comunicaciones Serial -

Serial.Settings = "9600,^8,1 "
Seríal.InpuíLen = O
SeríaLPortOpen = True
Serial. Output = Chr$ (TEST)

Do
Dummy = DoEventsQ
1 = 1 + 1
If I = 3000 Then

Band=l
ExitDo

Else
Endlf
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Loop Until Serial.InBufíerCount>= O
1 = 0

If Band = 1 Then GoTo finí
Respuesta = Seríal.Input
respuesta 1 = Asc(Respuesta)
Print respuesta 1
If respuestal = TEST Then

MsgBox "Comunicación O.K.", vbMbrmatíon, "PROGRAMADOR RESPONDE"
Errors = O
mnuPortico.Enabled = False
cmdPortico.Enabíed = False

Else
Errors = 1
MsgBox "Falla de Comunicación a travuz del P3/4itico serial" + Chr$(13) + PORT +" Dato recivido no

coincide"
Endlf
Serial.PortOpen = False
Exit Sub

finí:
Band = O
Errors = 1
MsgBox "Con el Programador a travÚz del P3/4rtico Serial" + PORT + Chr$(l3) + "Revisar si esta conectado

el Programador al Computador" + Chr$(I3) + "o si el Programador esta prendido", vblnformation, "ERROR
DE COMUNICACIÓN "

Serial.PortOpen = False
Exit Sub

errorcomserial:
MsgBox "El Pórtico de Comunicaci3/4n Serial " 4-'"" + PORT -i-"'" + Chr$(13) + "no esta disponible," +

Chr$(l 3) + Chr$(l 3) + " Utilice otro P3/4rtico Serial", vbCritical, "ERROR DE COMUNICACIÓN"

mnuPortÍco.Enabled = True
cmdPortico.Enabled = True
fimPortico.Show 1
If Errores = 1 Then

Errors = 1
Exit Sub

Else
Resume

Endlf
End Sub

Sub AbrirArchivoO
On Error GoTo finí
CMDialog] .Cancemrror = True
CMDiaIog].Actíon=l
If CMDialogl.fílename ="" Then

Errora = 1
GoTo Fin

Else
ReDim Preserve Dato2$(2 * Tama±o + 1)
ForI = OTo2 *Tama±o + l

Dato2$(I) = Hex$(255)
Nextl

AbrirS = CMDialogl .filename
Open AbrirS For Input As #1
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Do
IfEOF(l)Then

ExítDo
Else

Yl$ = Input(l, 1) 'leo los dos puntos
Y2$ = Input(2, 1) 'leo el numero de datos
Numdatos = ValC'&H11 + Y2$)
If Numdatos = O Then

ExitDo
Else

Y3$ = Input(4, 1) 'leo la direcci3/4n de inicio
Dirección = Val("&H" + Y3$)
Y4$ = Input(2, 1) 'leo el separador

For dat = 1 To Numdatos
Y5$ = Input(2, 1) leo los datos
DIREC = Dirección + dat -1
Dato2$(DIREC) = Y5$

Next dat

Y6$ = Input(2, 1) 'leo checksum
Y7$ = Input(2, 1) 'leo salto de línea

Endlf
Endlf
Loop
Glose #1

ReDún Preserve Datol$(Tama±o)
For I — O To Tama±o

Datol$(I) = Hex$(Val("&h" + Dato2$(2 * I)) + Val("&H" +Dato2$(2 *!+!))* 256)
ff DatolSQ = Hex$(65535) Then

Datol$(I)=Hex$(4095)
Else
Endlf

Nextl
Fin:
Endlf
Exit Sub

finí:
Errara = 1
Exit Sub
Glose #1
End Sub

Sub LeerMemoriaQ
On Error GoTo FinL
Gis
If Verificación — 1 Then

Mensaje = "VERIFICAR"
Else

Mensaje = "LEER"
Endlf

Respuesta = MsgBox("Inserte el CHIP en el Zócalo", vbQuestion + vbOKCancel, "DESEA " + Mensaje +" LA
MEMORIA")
If Respuesta = vbCancel Then GoTo Fin
If Verificación = 1 Then
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lblinfo(0).Caption = "Verificando"
Else

lblinfo(0).Caption = "Leyendo"
Endtf

frmPic.Enabled = False

Rem - Comando es el dato que se va a enviar al microcontrolador -

Comandol = Controll + Control2 + ControlS
Comando2 = ControH + ControlS

Rem - Preparo el Pórtico de Comunicaciones
j\ em — — — - ----------- — - __,__- _—

Serial.InputLen = O
Label2.Captíon= TORT :" +PORT
Serial.PortOpen = True

Rem - ENVIÓ EL COMANDO AL MICROCONTROLADOR

Serial.Output = Chr$(Comandol)
Do

Dummy = DoEventsQ
j = j + l
Ifj-2000ThenGoToFinel

Loop UntÍlfonPic.Seríal.InBufferCount>= 1
j = 0
recep = Serial.Input
recep = Asc(recep)
If recep = Comandol Then GoTo Sigal
MsgBox "Resetee el Programador", vblnformatio
GoToFinel

Sigal:
Serial.Output = Chr$(Comando2)
Do

Dummy = DoEventsQ
j = j + l
Ifj = 2000 Then GoToFinel

Loop UntilfimPíc.Serial.InBufferCount>= 1
j = 0
recep = Serial.Input
recep = Asc(recep)

If recep = Comandol + Comando2 * 16 Then GoTo Sigal2
MsgBox "Resetee el Programador", vblnformatio
GoTo Finel

Sigal2:
Serial.Output = Chr$(0)
1 RECIVO LOS DATOS DE LA CONFIGURACIÓN DEL MICRO

For C = 1 To 2
Do

Dummy = DoEveutsO
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If j = 2000 Then GoTo Finel
Loop Until írmPic.SerialJnBufíerCount>= 1
j = o
recep = Serial.Input
recep = Asc(recep)
ConfigS(C) = Hex(recep)

-Serial.Output = Chr$(0)
NextC

If Len(Config$(l)) « 2 Then
Config$(l) = Mid(Config$(l), 2, 1)

Else
Endlf

ForI = OToTama¿o
Do

Dummy = DoEvenísQ

j = j + l
If j = 2000 Then GoTo Finel

Loop Until fimPic.Seríal.InBiifferCount >~ \ = 0

recep = Seríal.Input
recep = Asc(recep)
Serial. Output = Chr$(0)
Do

Dummy = DoEventsQ

j = j + l
Ifj= 2000 Then GoTo Finel

Loop Until firmPic.Seríal.InBufferCount>= 1
j = 0
Recepl = Serial.Input
Recep 1 =Asc(Recepl)
Recepl = Recepl * 256
Recep2 ¡= recep + Recep 1
If Verificación = O Then
lblinfo(l ).Caption = Hex(I)
lblinfo(2).Caption = Hex(Recep2)
IfRecep2 = 65535 Then

Recep2 = 4095
Else
Endlf
Else
IfRecep2 = 65535 Then

Recep2 = 4095
Else
Endlf
Endlf

If Verificación = O Then
Datol$(T) = Hex(Recep2)

Else
IfRecep2 = 4095 Then

MemoBlank = 1
Else

MemoBlank = O
Endlf

Endlf
1 Indico al programador que el dato fue recivido
Serial.InputLen= O
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Serial.Output = Chr$(0)
Nextl

lblinfo(l).Caption =
lblirrfo(2).Caption =

If Verificación = O Then
Else

IfMemoBlank = OThen
MsgBox "Memoria no se encuentra en Blanco", vblnformation, "Error"
fimPic.Enabled = True
Serial.PortOpen = False
GoToFin

Else
MsgBox "Memoria en Blanco", vblnformation, "Verificación O.K."
fanPic.Enabled = True
Serial JPortOpen = False
GoTo Fin

Endlf
Endlf
Serial.PortOpen = False
frmPic.Enabíed = True
GoToFin

Finel:
MsgBox "Error en lectura de memoria", vblnformation, "programador responde"
frmPic.Enabled = True
SeriaLPortOpen = False

Exit Sub
Fin:

lblinfo(0).Caption=""
Exit Sub

FinL:
Label2.Caption = "PORT :" +PORT
MsgBox "El Pórtico de Comunicaci3/4n Serial " + '" " + PORT + " '" + Chr$(13) + "no esta disponible. " +

Chr$(l 3) + Chr$(l 3) + " Utilice otro Pórtico Serial", vbCritical, "ERROR DE COMUNICACIÓN"
fonPortico.Show 1
IfErrors = OThen

frmPic.Enabled = True
lblinfo(0).Caption=""
Exit Sub

Else
Resume

Endlf
End Sub

Sub llenadoQ
RGITI __ — — _____ — - ______ — — _____ — _____ -~ ______ — - ____ — — __

Rem - SETEO LA GRILLA

Gridl.Cols = 34
Gridl.Rows =

Gridl .ColWidth(0) = TextWidth("OOOOi")
Gridl.Row = 0
Gridl. Col = O
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Gridl .Text=""

ForC = l T o l 6
Gridl.ColWidth(C) = TextWidth("OOOi")

NextC
Gridl.ColWidth(17) = TextWidth("i")
ForC=18To33

Gridl.ColWidth(C) = TextWidth("Q")
NextC

Gridl. Col = 1
1 = 0
F o r a = l T o l 6

Gridl. Col = a
Gridl.Text="0"&Hex(I)
1 = 1 + 1

Nexta

Rem - Seteo los valores de la columna O

Gridl.Col^O
Forb = lToIROW-l

Gridl.Row = b
Ifj>=16Then

Grídl.Text^'W'&HexO')
Else

Gridl.Text="000"&HexO')
Endlf

If j >= 256 Then
Gridl.Text=irO"&HexG)

Endlf

Nextb

1 = 0
Forf i la=lToIROW~l

Gridl.Row = fíla
For columna = 1 To 16

Gridl .Col = columna
If Len(Datol$(I)) = 4 Then

Grídl.Text = Datol$(I)
ElsetfLen(Datol$(I)) = 3 Then

Gridl. Text = Datol$(I)
Elself Leu(Datol$(I)) = 2 Then

Gridl.Text = "O" +Datol$(I)
Elself Len(Datol$(I)) = 1 Then

Gridl .Text= "00" +Datol$(I)
Endlf

Gridl. Col = columna + 17
If Len(Datol$(I)) >= 3 Then

IfDatol$(I) =
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Else
a = ValC'&H" +Mid(Datol$(I), 2, 2))
Endlf

Else
a = Val("&H"+Datol$(I))
Endlf

Ifa>32Then
b = Chr$(a)

Else
b ="."

Endlf
Gridl.Text = b
1 = 1 + 1
Next columna

Next fila
Gridl. Visible = True
End Sub

Prívate Sub cmdAbrir_Click()
AbrirArchivo
IfErrora=lThen

Errora = O
Else

llenado
Endlf
End Sub

Prívate Sub cmdAbrir_MouseMove(Button As Integer, Shift As Integer, X As Single, Y As Single)
labelayuda.Caption = "Permite Abrir un Archivo HEX"
End Sub

Prívate Sub cmdDispositivo_ClickO
ihnConfígBits.Show 1
End Sub

Prívate Sub cmdDispositivo_MouseMove(Button As Integer, Shiñ As Integer, X As Single, Y As Single)
labelayuda.Caption = "Selecciona Bits de Configuración"
End Sub

Prívate Sub cmdConfíguracion_ClickQ
fimConfígBits.Show 1
End Sub .

Prívate Sub cmdConfiguracionJyíouseMove(Button As Integer, Shifl As hiteger, X As Single, Y As Single)
labelayuda.Caption = "Permite seleccionar los bits de configuración"
End Sub

Prívate Sub cmdGuardar_Click()
On Error GoTo fing
CMDialogl .CancelError = True
CMDialogl.Action = 2
Guardar Archivo
Exit Sub
fing:
Exit Sub

End Sub
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Prívate Sub cmdGuardar_MouseMove(Button As Integer, Shift As Integer, X As Single, Y As Single)
labelayuda.Caption = "Permite Guardar el contenido del buffer de memoria en un Archivo"
End Sub

Prívate Sub cmdMicro_Click()
frmMicro.Show 1
End Sub

Prívate Sub cmdMícro_MouseMove(Button As Integer, Shift As Integer, X As Single, Y As Single)
labelayuda.'Caption = "Permite seleccionar el PIC a programar "
End Sub

Prívate Sub cmdPortico_ClickQ
jrmPortico.Show 1
End Sub

Prívate Sub cmdPortico_Mouseívlove(Button As Integer, Shrft As Integer, X As Single, Y As Single)
labelayuda.Caption = "Seleciona el Pórtico de Comunicaciones"
End Sub

Prívate Sub cmdProgramar_ClickO
frmMicro.Show 1
End Sub

Prívate Sub cmdProgramar_MouseMove(Button As Integer, Shift As Integer, X As Single, Y As Single)
labelayuda.Caption = "Selecciono Microcontrolador"
End Sub

Prívate Sub Commandl_ClickQ
End Sub

Prívate Sub Form_ActivateQ
T? e*rr\- _______________ — — ______________________________________________________iVtvl-lJ. -—--- -.- — — - --------- -.- -------- — —

Rem~ PRESENTA LA CONFIGURACIÓN DEL SISTEMA -

Labell.Caption = "PIC
Label2.Caption= "PORT :" + PORT
Label3.Caption="OSC :" + OSC
Label4.Caption="WDT :" + WDT
LabelS.Caption = "CP :" -1- CP

ReDim Dato3$(Tama±o)
ReDim Dato4$(Tama±o)
ReDim Dato5$(Tama±o)
ReDim av(Tama±o)

'Comandol es utilizado para verificar la configuración del
'mícrocontrolador

Comando = Control3 + Control4 + ControlS
If Comando = O Then

ConfígVS = "O"
Elself Comando = 8 Then

ConfígV$ = "8"
Elself Comando = 1 Then

ConfigVS = "4"
Elself Comando = 9 Then

ConfigV$ = "C"
Elself Comando = 2 Then
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ConfígVS = "2"
Elself Comando = 10 Then

ConfigVS = "A"
Elself Comando = 3 Then

ConñgV$ = "6"
Elself Comando = 1 1 Then

ConfígVS = "E"
Elself Comando = 4 Then

ConfigV$ = "l"
Elself Comando = 12 Then

ConfígVS = "9"
Elself Comando = 5 Then

ConfigV$ = "5"
Elself Comando = 13 Then

ConfígV$ = "D"
Elself Comando = 6 Then

ConfigV$ = "3"
Elself Comando = 14 Then

ConfígV$ = "B"
Elself Comando = 7 Then

ConfigV$ = "7"
Elself Comando = 15 Then

ConfígVS = "F"
Endlf

IfErrorPic = OThen
ErrorPic = 1
llenado
Guardar Archivo
Else
Endlf
End Sub

Prívate Sub Form__Load()

j^em ___________________________________________________________________________
Rem - Seteo como debe aparecer inicuamente el formulario principal
jxem — — — — — --.— . — .— — . — — , — ,__ ___. —
Grídl. Visible = False
CRLF = Chr$(13) + Chr$(10)

ReDim DatolS(Tamaio)
For I = O To Tama±o

Datol$(I)=Hex$(4095)
Nextl

ReDim Dato2$(2 * Tamaio + 1)
ForI = OTo2*Tama±o-!-l
Dato2$(I) = Hex$(255)
Nextl

Rem Seteamos la conSguraci3/4n para el cuadro de dialogo -
Rem -------------------- • ........................................... -

CMDialogl .Filter = "Archivos HEX (*.Hex)|*.Hex|"

firoPic. Visible = True
Comunicación
Rem llenado
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End Sub

Prívate Sub Forai_MouseMove(Button As Integer, Shift As Integer, X As Single, Y As Single)
labelayud^Caption =""
End Sub

Prívate Sub Frame3Dl_MouseMove(Button As Integer, Shift As Integer, X As Single, Y As Single)
labela3oida.Caption = "Presenta la configuración escojída para laProgramaci3/in"
End Sub

Prívate Sub GridlJvíouseMove(Button As Integer, Shift As Integer, X As Single, Y As Single)
labelayuda.Caption = "Muestra el Contenido de la Memoria del Microcontrolador"
End Sub

Prívate Sub imgAbrir_CHck()
End Sub

Prívate Sub imgGuardar_Click()
End Sub

Prívate Sub imgSerial_Click()
End Sub.

Prívate Sub Labell_MouseMove(Button As Integer, Shift As Integer, X As Single, Y As Single)
labelayuda.Caption = "Presenta la configuración escojida para la Programación"
End Sub

Prívate Sub Label2_MouseMove(Button As luteger, Shift As Integer, X As Single, Y As Single)
labelayuda.Caption = "Presenta la configuración escojida para la Programación"
End Sub

Prívate Sub Label3_MouseMove(Button As Integer, Shift As Integer, X As Single, Y As Single)
labelayuda.Caption = "Presenta la configuración escojida para la Programación"
End Sub

Prívate Sub Label4_MouseMove(Button As Integer, Shifl As Integer, X As Single, Y As Single)
labelayuda.Caption = "Presenta la configuración escojida para la Programación"
End Sub

Prívate Sub Label5_MouseMove(Button As Integer, Shift As Integer, X As Single, Y As Single)
labelayuda,Caption = "Presenta la configuración escojida para la Programación"
End Sub

Prívate Sub mnuAbrír__ClickO
AbrírArchivo
IfErrora^ 1 Then

Errara = O
Else

llenado
Endlf
End Sub

Prívate Sub mnuAcerca__Click()
fimAbout.Show vbModal
End Sub

Prívate Sub mnuAyudal_ClickO
j&mAyuda.Show 1
End Sub
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Prívate Sub mnuBits_Click()
frmConfígBits.optOsc(O) = True
frmConfigBits.chkWatch. Valué = True
frmConfigBits.chkProtecCode. Valué = False
Labell.Caption = "PIC :" + PIC
Label2.Caption = "FORT :" +PORT
LabeB.Caption = "OSC :" + OSC
Label4.Capüon = "WDT :" + WDT
Label5.Caption = "CP :" + CP
ControlS = 6
ControM -1
ControB = 8
ConfigVS = "F"
Comando = ControlS + ControH + ControB
End Sub

Prívate Sub mnuBorrarB_Click()
CMDialogl.fílename = ""
T? PTTl —-— -.---».———X\.t--lJ-l -----------

Rem - Lleno la Grilla con valores FFF -
D PTTl __.— _._._.

ReDim Datol$(Tama±o)
ForI = OToTama±o

Datol$(I)-Hex$(4095)
Nextl

llenado
End Sub

Prívate Sub mnuComuni_ClickO
TfErrores- O Then
1 MsgBox "Ya se a logrado establecer comunicaci3/4n" + Chr$(l 3) + "a travÚs del Pórtico Serial " + PORT3

vblnformation, "COMUNICACIÓN"
'Bise

Comunicación
'Endlf
End Sub

Prívate Sub mnuConfíg_CHckQ
frmConfígBíts.Show 1
End Sub

Prívate Sub mnuEditarB_Click()
Inicio:
fimEditarBuffer.Show 1
If Edit = O Then GoTo Inicio
End Sub

Prívate Sub mnuGuardar_Click()
G uar darAr chi vo
End Sub

Prívate Sub mnuGuardarComo_Click()
CMDialogl.Action = 2
If CMDialogl .ñlename = "" Then

GoToFin
Else

GuardarArchivo
Fin:
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Endlf
End Sub

Prívate Sub mnuLeer_ClickQ
If Errores = 1 Then

MsgBox "Que no se ha logrado establecer comunicación" -i- Chr$(l 3) + "con el Programador", vb Information,
"NO SE PUEDE LEER LA MEMORIA DEBIDO A..."

Exit Sub
Else

Verificación = O
LeerMemoría
Edit=l

IfConfig$(l) = "
frmConfigBits.optOsc(2) = True
frmCorifigBits.chkWatch. Valué = False
fimConfígBits.chkProtecCode. Valué = True
ControlS = O
Control4 = O
Control3 = O

Elself Config$(l) = "l" Then
fimConfigBits.optOsc(l) = True
frmConfígBits.chkWatch. Valué = False
firnConfigBits.chkProtecCode. Valué = True
ControlS =2
ControU = O
Control3 = O

Elself Confíg$(l) = "2" Then
frmConfígBits.optOsc(3) = True
ñrnCorifigBits.chkWatch. Valué = False
fimdoníígBits.chkProtecCode. Valué = True
Control5 = 4
Control4 = O
Controla = O

ElseIfConfig$(l)-113"Then
frmConfigBits.optOsc(O) = True
fimConfigBits.chkWatch. Valué = False
fimConfigBits.chkProtecCode. Valué = True
ControlS = 6
Conírol4 = O
Control3 = O

Elself ConfigS(l) = "4" Then
ñmConfigBits.optOsc(2) = True
fimConfigBits.chkWatch. Valué = True
fimConfígBits.chkProtecCode. Valué = True
ControlS = O
ControW = 1
ControlS = O

Elself Config$(l) = "5" Then
fimConfígBits.optOsc(l) = True
frmConfigBits.chkWatch, Valué = True
frmConfigBits.chkProtecCode. Valué = True
ControlS = 2
ControW =1
Control3 = O

Elself ConfigS(l) = "6" Then
frmConfígBits.optOsc(3) - True
rhnConfigBits.chkWatch. Valué = True
frmConfigBits.chkProtecCode. Valué = True
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ControlS = 4
Control4 = 1
Control3 = O

Elself ConfigS(l) - "7" Then
frmConfigBits.optOsc(O) = True
frmConfigBits.chkWatch. Valué = True
frmConfigBits.chkProtecCode. Valué = True
ControlS = 6
ControH = 1
ControlS = O

Elself Config$(l) = "8" Then
frmConfigBits.optOsc(2) = True
írmConfigBits.chkWatch. Valué = False
frmConfigBits.chkProtecCode. Valué = False
ControlS = O
ControH = O
Controla = 8

Elself Config$(l) = "9" Then
frmConfigBits.optOsc(l) = True
frmConfigBits.chkWatch, Valué = False
frmConfígBits.chkProtecCode. Valué = False
ControlS = 2
ControH = O
ControlS = 8

Elself ConfigS(l) = "A" Then
fnnConfigBits.optOsc(S) = True
frmConfigBits.chkWatch. Valué = False
frmConfigBits.chkProtecCode. Valué = False
ControlS = 4
Control4 = O
ControB = 8

Elself ConfigS(l) = "B" Then
frmConfigBits.optOsc(O) = True
fhnConfigBits.chkWatch. Valué = False
frmConfigBits.chkProtecCode. Valué = False
ControlS = 6
Controí4 = 0
ControiS = 8

Elself Config$(l) = "C" Then
frmConfigBits.optOsc(2) = True
frmConfigBits.chkWatch. Valué = True
frmConfigBits.chkProtecCode. Valué = False
ControlS = O
ControH = 1
ControlS = 8

Elself Config$(l) = "D" Then
frmConfigBits.optOsc(l) = True
frrnConñgBits.chkWatch. Valué = True
fimConfigBíts.chkProtecCode. Valué = False
ControlS = 2
ControH = 1
ControlS = 8

Elself ConfigS(l) = "E" Then
frmConfigBits.optOsc(S) = True
frmConfigBits.chkWatch. Valué = True
frmConfigBits.chkProtecCode. Valué = False
ControlS = 4
ControH = 1
ControlS = 8
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Elsetf Confíg$(l) = "F" Then
frmConfígBits.optOsc(O) = True
frmConfígBits.chkWatch. Valué = True
frmConfígBits.chkProtecCode. Valué = False
ControlS = 6
ControM = 1
ControlS = 8

Endlf

Comando = Control5 + Control4 + ControlS
llenado

Labell.Caption = "PIC :" + PIC
Label2.Caption = "PORT :" -i- PORT
Label3.Caption = "OSC :" + OSC
LabeM.Caption = "WDT :" + WDT
LabelS.Caption = "CP :" + CP

Rem GuardarArchivo
Endlf
End Sub

Prívate Sub mnuMicro_Click()
frmMicro.Show 1
End Sub

Prívate Sub mnuPortico_ClickO
frmPortico.Show 1
End Sub

Prívate Sub mnuProgramar_ClickQ
1 Abro el archico a ser programado
If CMDialogl.filename ="" Then

MsgBox "Que no se ha seleccionado el archivo.hex para ser programado", vblnformation, "NO SE PUEDE
EMPESAR A PROGRAMAR DEBIDO A..."

Exit Sub
Else
Endlf

On Error GoToFinp
Respuesta=MsgBox("Inserte el CHIP en el Zócalo", vbQuestion + vbOKCancel, "DESEA PRO.GRAMARÜ).

If Respuesta = vbCancel Then
GoTo Fin

Else

Rem - Preparo el Pórtico de Comunicaciones -

S erial.InputLen = O
Serial.PortOpen = True

lblinfo(0).Caption = "Programando"
Label2.Caption= "PORT :" +PORT
fonPic.Enabled = False

Rem -
Rem Comando es el dato que se va a enviar al microcontrolador -
Rem
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Controló = 8
Comandol = Control 1 + Control2 + ControB
Comando2 = ControH + ControlS + Controló
Gis
Print Comandol; Comando2

Rem - ENVIÓ EL COMANDO AL MCROCONTROLADOR

Serial. Output = Chr$(Comandol)
Do

Dummy = DoEventsQ
1 = 1+1
If I = 2000 Then GoTo Finep

Loop Until fimPic.Seríal.InBufferCount>= 1
1 = 0
recep = Seríal.Input
recep = Asc(recep)

If recep = Comandol Then GoTo siga
MsgBox "Resetee el Programador", vblnformation
GoTo Finep

siga:
Serial. Output = Chr$(Comando2)

Do
Dummy = DoEventsQ
1 = 1 + 1
If I = 2000 Then GoTo Finep

Loop Until fimPic.SeriaI.InBufferCount>= 1
1 = 0
recep = Seríal.Input
recep = Asc(recep)
Gis
Print recep

If recep = Comandol + Comando2 * 16 Then GoTo Sigal
MsgBox "Resetee el Programador", vblnformation
GoTo Finep

Sigal:
Serial. Output =Chr$(0)
Seríal.Output=Chr$(0)

1 RECIVO LA CONFIGURACIÓN DEL MICROCONTROLADOR
For C = 1 To 2

Do
Dummy = DoEventsQ
1 = 1 + 1
If I = 2000 Then GoTo Finep

Loop Until íhnPic.Serial.IriBufferCount>= 1
1 = 0
'Leo el contenido del buffer de recepci3/4n
recep = Serial.Input
recep = Asc(recep)
Confíg$(C) = Hex(recep)
Serial. Output = Chr$(0)

NextC
Cls
Print Config$(l)

If Len(Conñg$(l)) = 2 Then
Config$(l)=Mid(Confíg$(l)í23 1)
Else
Endff
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'Validación de configuración del microcontrolador
Print ConfígVS

If ConfígVS = Confíg$(l) Then
El se
GoTo Fínep
Endff

ReDim dat(2)
Open CMDialogl .fílename For Input As #2

Inicio:
Bandera = 1
If EOF(2) Then GoTo fínOKp
' Leo los dos puntos
Yl$ = Jhput(l,2)
Prog = O

Inicio 1:
Prog = Prog + 1

Select Case Prog
Case 1
1 Leo los dos datos consecutivos que me dan el numero de datos
1 que contiene la linea

Y2$^Input(2,2)

Y - Y / 2

Case 2
' Leo los cuatro datos consecutivos que me dan la dirección
1 de inicio de programación

Y2$ = Input(4,2)
Y = Val("&H"
Y - Y / 2
Y = Hex(Y)
IfLen(Y) = 3Then

ElseIfLen(Y) = 2Then
Y="00" + Y
ElseIfLen(Y) = lThen

Y ="000" + Y
Endlf
Y3 = Val("&H" -HMid(Y, 1, 1))
Y4 = Val(M&HH +Mid(Y, 2, 1))
Y5 = Val("&H" -¡-Mid(Y3 3, 1))
Y6 = Val("&H" + Mid(Y5 4, 1 ))

Case 3
1 Leo los dos datos consecutivos, son la separación
1 entre la dirección y los datos a ser programados

= Val("&H"

Case Is > 3
1 Leo los dos datos consecutivos, son la separación
1 entre la dirección y los datos a ser programados

Y2$ = Input(2í2)
U- Val("&H"+Mid(Y2$J2, 1))
v = Val("&H"+Mid(Y2$, 1, 1))
End Select
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If Bandera =1 Then
IfY = OThen

Serial. Output = Chr$(Y)
If banderae = 1 Then GoTo Finep
GoTofinOKp

Else
B andera = O

Endlf
Else
Endlf

If Y2$ = Chr$(13) + Chr$(10) Then
d = 0
GoTo Inicio

Else
1 Transmito el dato

Select Case Prog

Case 1
Serial.Output=Chr$(Y)
1 Espero el dato enviado por el microcontrolador
Do

Dummy = DoEventsQ
1 = 1+1
If I = 2000 Then GoTo Finep

Loop Until frmPic.Serial.InBufíerCount>= 1
1 = 0
recep = Serial.Input
recep = Asc(recep)
Cls
Print recep
If Y = recep Then GoTo Inicio 1
banderae = 1
GoTo Iniciol

Case 2
Serial. Output = Chr$(Y3)
1 Espero el dato enviado por el microcontrolador
Do

Dummy = DoEventsQ
1 = 1+1
If I = 2000 Then GoTo Finep

Loop Until frmPic.Serial.InBufferCount>= 1
1 = 0
recep = Serial.Input
recep = Asc(recep)

Serial. Output = Chr$(Y4)
Do

Dummy - DoEventsQ
1 = 1+1
If I = 2000 Then GoTo Finep

Loop Until fimPic.Serial,InBufferCount>=; 1
1 = 0
recep = Serial.Input
recep = Asc(recep)
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Serial. Output = Chr$(Y5)
Do

Dummy = DoEventsQ
1 = 1 + 1
If I = 2000 Then GoTo Finep

Loop Untíl firnPic.Serial.InBufferCount >= 1
1 = 0
recep = Serial. Jnput
recep = Asc(recep)

Serial. Output = Chr$(Y6)
Do

Dummy = DoEvents()
1 = 1 + 1
If I = 2000 Then GoTo Fínep

Loop UntilfanPic.Serial.InBufferCount>= 1
1 = 0
recep = SeriaUhput
recep = Asc(recep)
GoTo Inicio 1

Case 3
Serial.Output = Chr$(Y)
1 Espero el dato enviado por el microcontrolador
Do

Dummy = DoEventsQ
1 = 1+1
If I = 2000 Then GoTo Finep

Loop Untíl fimPic.Serial.InBufEerCount >= 1
1 = 0
recep = Serial.Input
recep = Asc(recep)
If Y = recep Then GoTo Inicio 1
banderae =-1
GoTo Iniciol

Case Is > 3
dat(d) = Y
d = d+l
Serial. Output =Chr$(U)
Do

Dummy = DoEventsQ
j = j + l
If j = 2000 Then GoTo Finep

Loop UntQ irmPic.Serial.InBufferCount>= 1
j = 0
recep = Serial.Input
recep = Asc(recep)

Serial.Output=Chr$(v)
Do

Dummy = DoEventsQ

j ^ j + l
If j = 2000 Then GoTo Finep

Loop UntilfimPic.Serial.InBufferCount>= 1
j = 0
recep = Seiial.Input
recep = Asc(recep)
If d o 2 Then GoTo Iniciol
Serial. Output =Chr$(0)
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Dato = dat(0) + dat(l)* 256
d = 0
Do

Dummy = DoEventsQ

If j = 2000 Then GoTo Finep
Loop Until frmPic.Seriaí.InBufferCount>= 1
j = 0
recep = Serial.Input
recep = Asc(recep)
Serial.Output = Chr$(0)
Do

Dummy = DoEventsQ
j = J + 1
If j = 2000 Then GoTo Finep

Loop Until frmPic.Serial.InBufferCount>= 1

Recep 1 = Serial.Input
Recep 1 =Asc(Recepl)
Serial. Output = Chr$(0)
Recep 1 = Recep 1 * 256
Recep2 = recep + Recep 1
If Dato-Recep2 Then

GoTo Inicio 1
El se

banderae = 1
GoTo Inicio 1

Endlf

End Select
Endlf
GoTo Finep

Endlf

Fin:
1 = 0
Glose #2
frmPic.Enabled = True
lblinfo(0).Captíon-IIM

Exit Sub

Fínep:
Glose #2
banderae = O

frmPic.Enabled = True
Serial.PortOpen = False
lblinfo(0).Caption=""

MsgBox "Error de Programación", vbCritical
Exit Sub

fíiiOKp:
1 = 0
Glose #2
frmPic.Enabled = .True
lblinfo(0).Caption.= 'ni

Serial.PortOpen -False
MsgBox "Programación O.K.", vblnformation, "PROGRAMADOR RESPONDE"
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Exit Sub

Finp:
Glose #2
Label2.Caption = "PORT:" +PORT
MsgBox "El Pórtico de Comunicaci3/4n Serial " +" ' " + PORT +" '" + Chr$(l 3) + "no esta disponible. " +

Chr$(13) + Chr$(13) +" Utilice otro P3/4rtico Serial", vbCritical, "ERROR DE COMUNICACIÓN"
frmPortico.Shovv 1
IfErrors = OThen

frmPic.Enabled = True
lblinfo(0).Caption = ""
Exit Sub

Else
Resume

Endlf
End Sub

Prívate Sub mnuSalir_Click()
IfEdit= 1 Then GoTo salir
Kill "c:\progpic.hex"
salir:
End
End Sub

Prívate Sub mnuVerifícar_ClickQ
Cls
If Errores = 1 Then

MsgBox "Que no se ha logrado establecer comunicación" + Chr$(13) + "con el Programador", vblnformation,
"NO SE PUEDE VERIFICAR EL MICRO DEBIDO A..."

Exit Sub
Else

On Error GoToFinV
FV = 0

Rem - Preparo el P3/4rtico de Comunicaciones

Seríal.InputLen = O
S erial. PortOp en = True
Label2.Caption = "PORT :" +PORT

Respuesta = MsgBox("Inserte el CHIP en el Zócalo", vbQuestion + vbOKCancel, "DESEA VERIFICAR LA
MEMORIA")

If Respuesta = vbCancel Then GoTo Fin
íblinfo(0).Caption = "Verificando"
frmPic.Enabled = False

JKem - --------- -—_-—~ _— — „„--„„-
Rem - Comando es el dato que se va a enviar al microcontrolador -

Comando 1 = Control 1 + Control2 + ControB
Comando2 = Control4 -i- ConrrolS

Rem
Rem - ENVIÓ EL COMANDO AL MICROCONTROLADOR
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Serial.Output= Chr$(Comandol)
Do

Duminy = DoEventsQ
j = j + l
If j = 2000 Then GoTo FineV

Loop Until frmPic.Seríal.InBufferCount>=:: 1
j = 0
recep = Serial.Input
recep = Asc(recep)
If recep = Comandol Then GoTo Sigav
MsgBox "Resetee el Programador^vbinformation11

GoTo FineV
Sigav:
Serial. Output = Chr$(Comando2)
Do

Dummy = DoEventsQ
j = j + l
If j = 2000 Then GoTo FineV

Loop Until frmPic.Serial.InBufFerCount>= 1
j = 0
recep = Serial.Input
recep = Asc(recep)

If recep = Comandol + Comando2 * 16 Then GoTo Sigavl
MsgBox "Resetee el Programado^vbinformation"
GoTo FineV
Sigavl:
Serial. Output =Chr$(0)
1 RECIVO LOS DATOS DE LA CONFIGURACIÓN DEL MICRO

For C = 1 To 2
Do

Dummy = DoEventsQ
j = j + l
If j = 2000 Then GoTo FineV

Loop Until frmPic.Serial.InBufferCount >- 1
j = o
recep — Serial.Input
recep = Asc(recep)
Config$(C) = Hex(recep)
Serial. Output =Chr$(0)

NextC

If Len(Config$(l)) = 2 Then
Confíg$(l) = Mid(Confíg$(l)323 1)
Else
Endlf

If ConfígVS = ConfigS(l) Then
ErrorConñg = O
Else
ErrorV=l
HrrorConfíg = 1
Endlf

ReDim av(Tama±o)
= OToTama±o

Do
Dummy = DoEventsO
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If j = 2000 Then GoTo FineV
Loop Until frmPic.Serial.InBufferCount>:= 1
j = 0

recep = Seríal.Input
recep = Asc(recep)
Serial.Output=Chr$(0)

Do
Dummy = DoEvents()
j = j + l
If j = 2000 Then GoTo FineV

Loop Until fnnPic.Serial.InBufferCount>= 1
j = o

Recep 1 = Seríal.Input
Recep 1 = Asc(Recepl)
Recep 1 = Recep 1 * 256
Recep2 = recep + Recep 1
Recep2 = Hex(Recep2)

Dato3$(I)=Recep2
IfDato3$(I) =Hex$(65535) Then

Dato3$(I)=Hex$(4095)
Else
Endlf
If DatolSQ) = Dato3$(I) Then
Else

ErrorV=l
av(FV) = Hex(I)
Dato4$(FV) = Datol$(I)
Dato5$(FV)=Dato3$(I)
FV=FV+1

Endlf
Serial. Output=Chr$(0)

Nextl

IfErrorV = OThen
MsgBox "Verificación O.K.", vb Information

Else
MsgBox "Error en la verificación", vblnformation
frmVerifí.Show 1

Endlf

Endlf
GoTo Fin

FineV:
MsgBox "Error en la verificación de la memoria", vblnformation, "Error de comunicación programador

responde"
frmPic.Enabled = True
Serial.PortOpen = False
lblinfo(0).Caption = ""
Exit Sub

Fin:
fimPic.Enabled = True
Serial.PortOpen = False
lblinfo(0).Caption = ""
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Exít Sub.

FinV:
Label2.Caption - "PORT :" + PORT
MsgBox "El Pórtico de Comunicaci3/4n Serial " + '"" + PORT +" '" + Chr$(13) + "no esta disponible. " +

Chr$(13) + Chr$(13) +" Utilice otro P3/4itico Serial", vbCritical, "ERROR DE COMUNICACIÓN"
frrnPortico.Show 1
If Errors = O Then

frmPic.Enabled = True
lblinfo(0).Caption-""
Exit Sub

Else
Resume

Endlf
End Sub

Prívate Sub mnuVerificarB_ClickQ
If Errores = 1 Then

MsgBox "Que no se ha logrado establecer comunicaci3/4n" + Chr$(13) + "con el Programador", vblnformation,
"NO SE PUEDE VERIFICAR EL MICRO DEBIDO A..."

Exit Sub
Else

Verificación = 1
LeerMemoria

Endlf
End Sub

Prívate Sub txüD_ChangeO
End Sub

Prívate Sub txtID_KeyPress(KeyAscii As Integer)
End Sub

frmPortico - 1
Prívate Sub cmdAceptar_ClickO
PORT1=PORT
If PORT1 = "COMM 1" Then

fiínPíc.Seríal.CommPort = 1
Elseff PORT1 = "COMM 2" Then

frmPic.SeriaLCommPort = 2
Elself PORT1 = "COMM 3" Then

frmPic.Serial.CommPort = 3
Elself PORT1 - "COMM 4" Then

frmPic.Serial.CommPort = 4
Endlf
frmPicXabel2.Caption = "PORT :" +PORT
ErrorPic=l
Errors = 1
Errores = O
Hide
End Sub

Prívate Sub cmdCancelar_Click()
PORT = PORT1
ErrorPic = 1
Errors = O
Errores = 1
Unload Me
End Sub
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Prívate Sub optbaud_Click(INDEX As Integer, Valué As Integer)
Select Case INDEX

Case O
frmPic.Serial.Settings = 300

Case 1
frmPic.Serial.Settings = 600

Case 2
frmPic.SeriaLSettings = 1200

Case 3
frmPic.Serial.Settings = 2400

Case 4
frmPic.SeriaLSettings = 4800

Case 5
frmPic.Serial.Settings = 9600

End Select
End Sub

Prívate Sub FormJLoadQ
If PORT = "COMM 1" Then

optCom(O). Valué = True
Elself PORT = "COMM 2" Then

optCom(l). Valué = True
Elself PORT = "COMM 3" Then

optCom(2). Valué = True
Elself PORT = "COMM 4" Then

optCom(3). Valué = True
Endff
End Sub

Prívate Sub optCom_Click(INDEX As Integer, Valué As Integer)
Select Case INDEX

Case O
PORT = "COMM 1"

Case 1
PORT = "COMM 2"

Case 2
PORT = "COMM 3"

Case 3
PORT = "COMM 4"

End Select
End Sub

frmJPr es ent ación - 1
Prívate Sub Commandl_CíickO
Unload Me
frmPic.Show
End Sub

Prívate Sub FonnJLoad()
fimPresentacion.Move (Screen. Width - Width) / 2, (Screen. Width - Width) / 2
PIC = "16C54"
PORT = "COMM 1"
OSC = "RC"
WDT = "ON"
CP = "OFF"

Rem - Inicializaci3/in de variables axulliares -
Rem ..............................................
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PIC J = PIC
PORT1=PORT
OSC1 = OSC
WDT1=WDT
CP1=CP

Rem-
Rem - Inicializaci3/4n de Grilla -
T? grn : - ——— ——

IROW = 33
iCol=16
Tama±o = 511

Rem —-
Rem - Inicializaci3/4n de Variables de Comando -

Controll = O
Controla = O
ControlS = 8
ControH = 1
ControlS = 6
End Sub

frmVerifi - 1
Prívate Sub Commandl_Click()
ErrorV = 0
ErrorConfig = O
Unload Me
End Sub

Prívate Sub FormJLoadQ
GridVerifí.Rows = FV + 1
GridVerifí.Row = 0
GridVeri£LCol = 0
GridVerifi.ColWidth(O) = TextWidth("DIRECCION")
GridVerifi.Text« "Dirección"
GridVerifi.Col = l
GrídVerífí.ColWidth(l) = TextWidthC'CORRECTO")
GridVerifi.Text = "Correcto"
GridVerifi.Col = 2
GridVerifi.ColWidth(2) = TextWídth("ERRONEO")
GrídVerifí.Text= "Erróneo"
ForY=lToFV

GridVerífi.Row = Y
GridVerifí.Col = 0
IfLen(av(Y-l)) = 4Then

GridVerífí.Text = av(Y - 1)
ElseIfLen(av(Y - 1)) = 3 Then

GridVerifi.Text = "O" + av(Y - 1)
Elself Len(av(Y - 1)) = 2 Then

GridVerífí.Text = "00" -i- av(Y - 1)
Elself Len(av(Y -!)) = ! Then

GridVerifi.Text= "000" + av(Y -1)
Endff
GridVerifi.Col = l
ff Len(Dato4$(Y - 1)) = 4 Then

GridVerifLText = Dato4$(Y - 1)
ElseIfLenCDato4$(Y - 1)) = 3 Then

GridVerifi.Text = Dato4$(Y -1)
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Elsetf Len(Dato4$(Y - 1)) = 2 Then
GridVerifí.Text= "O" +Dato4$(Y - 1)
Elself Len(Dato4$(Y -!))=! Then

GridVerifi.Text = "00" + Dato4$(Y - 1)
Endlf
GridVerifi.Col = 2
If Len(Dato5$(Y - 1)) = 4 Then

GridVerifi.Text = Dato5$(Y - 1 )
Elself Len(Dato5$(Y - 1)) = 3 Then

GridVerifí.Text = Dato5$(Y - 1)
Elself Len(Dato5$(Y - 1)) = 2 Then

GridVerifi.Text= "O" +Dato5$(Y- 1)
Elself Len(Dato5$(Y - 1)) - 1 Then

GridVerifi.Text - "00" + Dato5$(Y - 1)
Endlf

NextY

IfErrorConfíg =
Lábell. Visible = False
Label2. Visible = False
txtConfíg. Visible = False
txtConfigl .Visible = False

Else
Labell. Visible = True
Label2. Visible = True
txtConfíg. Visible = True
txtConfigl .Visible = True
txtConfíg.Text = "OSC: " + OSC + CRLF + "WDT: " + WDT + CRLF + "CP: " + CP

IfConfig$(l) = "0"Then
txtConfigl . Text = "OSC: LP" + CRLF + "WDT: OFF" + CRLF + "CP: ON"
Elself Config$(l) = "l" Then
txtConfígl.Text = "OSC: XT" + CRLF + "WDT: OFF" + CRLF + "CP: ON"
Elself Config$(l) = "2" Then
txtConfigl . Text = "OSC: HS" + CRLF + "WDT: OFF" + CRLF + "CP: ON"
Elself Conñg$(l) = "3 "Then
txtConfígl.Text = "OSC: RC" + CRLF + "WDT: OFF" + CRLF + "CP: ON"
Elself Config$(l) = "4" Then
txtConfigl .Text = "OSC: LP" + CRLF + "WDT: ON" + CRLF + "CP: ON"
Elself Confíg$(l) = "5 "Then
txtConfigl .Text = "OSC: XT" + CRLF + "WDT: ON" + CRLF + "CP: ON"
Elself Confíg$(l) = "6" Then
txtConfigl . Text = "OSC: HS" + CRLF + "WDT: ON" + CRLF + "CP: ON"
Elself Config$(l) = "7" Then
txtConfigl .Text - "OSC: RC" + CRLF + "WDT: ON" + CRLF + "CP: ON"
Elself Config$(l) = "8" Then
txtConfigl. Text = "OSC: LP" + CRLF 4- "WDT: OFF" + CRLF + "CP: OFF"
Elself Config$(l) = "9" Then
txtConfígl.Text = "OSC: XT" + CRLF + "WDT: OFF" + CRLF + "CP: OFF"
Elself Conñg$(l) = "A" Then
txtConfigl .Text = "OSC: HS" + CRLF + "WDT: OFF" + CRLF + "CP: OFF"
Elself Confíg$(l) = "B" Then
txtConfigl. Text = "OSC: RC" + CRLF + "WDT: OFF" + CRLF + "CP: OFF"
Elself Config$(l) = "C" Then
txtConfigl. Text = "OSC: LP" + CRLF + "WDT: ON" + CRLF + "CP: OFF"
Elself Config$(l) = "D" Then
txtConfigl. Text = "OSC: XT" + CRLF + "WDT: ON" + CRLF + "CP: OFF"
Elself Config$(l) = "E11 Then
txtConfigl .Text = "OSC: HS" + CRLF + "WDT: ON" + CRLF + "CP: OFF"
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