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A B C D

Momento Flector M 0,00 5,87 3,03 0,00

Torque T 0,00 0,00 1,11 1,11

Cortante Vertical V 170,41

Factor de seguridad n 2 2 2 2

Material: Acero AISI 1045
Sy=435 MPa
Sut=738 MPa

Sy 435000000 435000000 435000000 435000000

Factor de concentración de esfuerzo
Chavetero cerrado: Kt=2
Chavetero abierto: Kt=1,6

Radio de acuerdo agudo: Kt=2,5
Anillo de retención: Kt=3

Kt 3 2,5 3 2,5

Resistencia a la fatiga
Sn=40000 PSI = 220631834 Pa

CR=0,81

Se 275789793 275789793 275789793 275789793

Diámetro mínimo D 3,30 10,27 8,76 3,56

Diámetro Seleccionado D 13 16 17 15
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Sistemas de Motores paso a paso







Peso total de la carga y de la Tabla W1 [Kg] / [lb] 13 28.65

Coeficiente de friccion de la guia 0.05

Resolucion deseada L [mm/pulso] / [in/pulso] 0.254 0.0100

Carrera Dtotal [mm] / [in] 70 2.7559

Coeficiente de friccion de precargar de la tuerca 0.15

Frecuencia inicial en la partida f0 [Hz] 20

Tiempo de movimiento Ttotal [s] 0.8

Tiempo de aceleracion y desaceleracion Tacel [s] 0.5



Resolucion requerida [grados] 28.8454

[RPM] 757.10

Inercia del Tornillo [Kg m^2] / [oz in^2] 0.000006 0.3241

Inercia de la Carga [Kg m^2] / [oz in^2] 0.000003 0.1809

[Kg m^2] / [oz in^2] 0.0000092 0.5050

Torque de aceleración [N m] / [oz in] 0.00175895 0.2489

Fuerza de gravedad [N] / [oz] 127.53 458.432

Fuerza de Fricción [N] / [oz] 0.000 0.0000

Fuerza Total [N] / [oz] 127.5300 458.432

Torque resistivo de la Carga [N m] / [oz in] 0.211 29.8290

Torque Requerido [N m] / [oz in] 0.425 60.1559

Inercia de la carga y el piñón,

reflejados al eje del motor

Velocidad maxima

requerida

+
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[mm] / [in] 125.66 4.947

Resolucion requerida [grados] 2.18

[RPM] 303.67

Inercia del Piñón [Kg m^2] / [oz in^2] 0.0000318 1.736

Inercia de la Carga [Kg m^2] / [oz in^2] 0.0160 874.55

Desplazamiento por

rotación del eje

Velocidad maxima

requerida

Inercia de la Cremallera [Kg m^2] / [oz in^2] 0.0000 0.0000

Inercia de la Polea Primaria [Kg m^2] / [oz in^2] 0.0000046 0.252

Inercia de la Polea Secundaria [Kg m^2] / [oz in^2] 0.0003732 20.397

[Kg m^2] / [oz in^2] 0.00183 99.88

Torque de aceleración [N m] / [oz in] 0.1395 19.7489

Fuerza de gravedad [N] / [oz] 0 0

Fuerza de Fricción [N] / [oz] 19.620 70.5280

Fuerza Total [N] / [oz] 19.6200 70.528

Torque resistivo de la Carga [N m] / [oz in] 0.145 20.57

Torque Requerido [N m] / [oz in] 0.570 80.6340

Inercia de la carga y el piñón,

reflejados al eje del motor
+
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[mm] / [in] 125.66 4.947

Resolucion requerida [grados] 2.18

[RPM] 303.67

Inercia del Piñón [Kg m^2] / [oz in^2] 0.0000397 2.171

Inercia de la Carga [Kg m^2] / [oz in^2] 0.0324 1770.96

Desplazamiento por

rotación del eje

Velocidad maxima

requerida

Inercia de la Cremallera [Kg m^2] / [oz in^2] 0.0000 0.0000

Inercia de la Polea Primaria [Kg m^2] / [oz in^2] 0.0000046 0.252

Inercia de la Polea Secundaria [Kg m^2] / [oz in^2] 0.0003732 20.397

[Kg m^2] / [oz in^2] 0.00365048 199.53

Torque de aceleración [N m] / [oz in] 0.278604793 39.4517

Fuerza de gravedad [N] / [oz] 0 0

Fuerza de Fricción [N] / [oz] 39.731 142.8192

Fuerza Total [N] / [oz] 39.7305 142.819

Torque resistivo de la Carga [N m] / [oz in] 0.294 41.65

Torque Requerido [N m] / [oz in] 1.146 162.2041

Inercia de la carga y el piñón,

reflejados al eje del motor
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COSTOS DIRECTOS VALOR

MANO DEOBRA 2.130,00

MATERIALES 598,78

COMPONENTES MECÁNICOS 5444,25

COMPONENTES ELECTRÓNICOS 1.691,00

SUBTOTAL 9.864,03



COSTOS INDIRECTOS VALOR

DISEÑO Y DIRECCION TÉCNICA 3.343,40

OTROS 210,00

SUBTOTAL 3.553,40
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