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PROLOGO

Considerando el desarrollo urbanistico de muchas ciudades donde se han
construido edificios de gran altura, resulta facil comprender la importancia que

tienen los ascensores en el convivir diario de las personas.

Si los ascensores que sirven a estos edificios no cumplen satisfactoriamente sus
funciones, especialmente debido a sus muchos afios de servicio, se constituyen
entonces en un problema para los usuarios, y por tanto se ve la necesidad de
mejorar su funcionamiento, modernizandolos, aprovechando el desarrollo de la

tecnologia.

Haciendo suya esta necesidad, la empresa COHECO Cia. Lida. se planted el
proyecto de cambiar los controles conformados por un gran nimero de relés, que
traen consigo una serie de problemas, por un sistema basado en la utilizacién de

PLC’s gue eliminen estos problemas y faciliten su mantenimiento.

Por lo expuesto, el presente trabajo se ha desarrollado con la finalidad de
satisfacer esta necesidad, y se centra en la modernizacién de ascensores
Mitsubishi de 2 velocidades (AC-2).

Su contenido se divide en:

Capitulo 1: Introduce al lector en el conocimiento de los diferentes bloques que
conforman un ascensor Mitsubishi, las series (modelos) y operaciones de éstos; y

una breve descripcion de su desarrollo a lo largo del tiempo.

Capitulo 2: Describe detalladamente las caracteristicas de un ascensor Mitsubishi
de 2 velocidades (AC-2) y operaciéon 1C-2BC, las que determinan los
requerimientos fisicos y de programacién para el disefio y construccién del nuevo

sistema.



Capitulo 3: Contiene el desarrollo secuencial del programa (software) y
construccion fisica (hardware) del sistema para modernizar un ascensor de las

caracteristicas mencionadas.
Capitulo 4. Presenta el disefio para controlar y supervisar 2 ascensores Mitsubishi
de 2 velocidades (AC-2) y operacion 2C-2BC. Cabe recaicar que la construccion

de este sistema no se lo realiza por limitaciones econdmicas.

Capitulo 5: Presenta los resultados cobtenidos de las diferentes pruebas,

conclusiones obtenidas y recomendaciones generales.

Anexos: Contienen los programas y planos eléctricos originales y desarrollados en

el presente trabajo.
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CAPITULO 1

INTRODUCCION

1.1. GENERALIDADES

COHECO Cia. Ltda. es una empresa dedicada a la comercializacién, instalacién y
mantenimiento preventivo y correctivo de ascensores Mitsubishi, teniendo entre
sus equipos aquellos de la primera generacién, conocidos como AC-2

(ascensores de 2 velocidades y corriente trifasica alterna).

El control y la supervision de este tipo de ascensores estan conformados por relés
conectados mediante alambrado exterior entre ellos, presentando entre otros, los

siguientes inconvenientes:

e Sistema poco confiable.

e Mantenimiento preventivo extenso y costoso.

e Mantenimiento correctivo complejc y demoroso.

¢ Porcentaje alto de llamadas de emergencia.

e Altos costos de repuestos pues su fabricacion cada vez es mas limitada.
e Espacio fisico requerido para los paneles de control muy grande.

e Posibilidad limitada para implementar opciones o cambios.

En vista de ello, se presenta la necesidad de COHECQ Cia. Ltda. de desarrollar

un sistema que elimine o por lo menos minimice los inconvenientes mencionados,

El desarrollo de los PLC (Programable Logic Controller) permite que estos se
constituyan en una alternativa mucho mas rentable, alli donde hoy todavia siguen
aplicandose relés, relés de tiempo, contactores o electrénica dedicada y

desarrollada a medida con grandes esfuerzos y costos.



El objetivo del presente trabajo, es por tanto, disefiar y construir un sistema con

un PLC que permita controlar y supervisar el funcionamiento de un ascensor
Mitsubishi de 2 velocidades (AC-2).

Este sistema debe cumplir con las siguientes caracteristicas:

Ser altamente confiable para controlar y supervisar el funcionamiento de un
ascensor Mitsubishi de 2 velocidades (AC-2).

Disminuir tiempo y costo de mantenimiento.

Presentar facilidades para implementar opciones o cambios reqﬁeridos por el

usuario.

1.2 ALCANCE

Disefiar y construir un sistema mediante un PLC que permita controlar y
supervisar las operaciones de un ascensor Mitsubishi de 2 velocidades (AC-2).
Construir el bloque de fuerza que maneje el motor de traccién y el motor del
operador de puertas de un ascensor de las caracteristicas mencionadas.
Disefiar e implementar el programa de control y supervisién en un PLC para
ascensores Mitsubishi de 2 velocidades y operacién 1C-DC o 1C-2BC.

Disefiar un sistema mediante PLC’s que permita supervisar el funcionamiento
en grupo de 2 ascensores Mitsubishi de 2 velocidades (AC-2). (Este disefio no

se lo construira por limitaciones del costo del equipo a ser utilizado).



1.3. BLOQUES DE UN ASCENSOR MITSUBISHI

En vista de que el presente estudio estd enfocado a la modernizacién de un
ascensor Mitsubishi, es necesario introducir al lector en un conocimiento
superficial pero suficiente para entender el funcionamiento de un ascensor

Mitsubishi en general y del tipo AC-2 en patrticular.

Todo ascensor Mitsubishi independientemente de su serie o tipb y de toedas
aquellas caracteristicas que lo diferencie de otros, esta conformado por 3 bloques

que gobiernan su funcionamiento:

¢ Bloque de Control
¢ Bloque de Supervision

e Bloque de fuerza o manejo del motor de traccion

Estos 3 bloques se relacionan directamente entre si, de manera que cada uno de
ellos alimenta con informacién a los otros, que la utilizaran para realizar un

proceso especifico definido en sus funhciones.

La conformacion de los diferentes bloques y su relacién, pueden verse en las

figuras Fig. 01 y Fig. 02.



BLOQUE DE SUPERVISION
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Fig. 02 BLOQUES DE UN GRUPO DE ASCENSORES MITSUBISHI
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BLOQUE DE CONTROL

Este bioque basicamente se encarga de coordinar el funcionamiento del ascensor
independientemente del grupo al que pueda pertenecer, e informa al bloque de
supervision sobre el estado actual del mismo para el analisis del funcionamiento

en grupo.

BLOQUE DE SUPERVISION

Con la informacion recibida desde el bloque de control de cada ascenscor, y de las
llamadas registradas en los diferentes pisos, desigha el ascensor que debe

dirigirse a atender la llamada a un piso determinado.

BLOQUE DE FUERZA

De acuerdo a las érdenes emitidas por el Bloque de Control, alimenta el motor de

traccién. El tipo de alimentacién depende de la serie.

1.4. SERIES DE ASCENSORES MITSUBISHI

Conforme la ingenieria y la tecnologia se han ido desarrollando, los diferentes
bloques en general y los bloques de control y fuerza en particular, han ido
evolucionando, dando lugar a la formacion de diferentes series o tipos de
ascensores Mitsubishi; desde los mas simples y sencillos como fueron los de la
primera generacién que consistian en ascensores de 1 y 2 velocidades hasta los

de la tltima tecnologia mediante la variacion de voltaje y frecuencia.

A continuacién sefialaremos las principales caracteristicas de estas series,
recalcando que la denominacién de las mismas esta basada en la marca
Mitsubishi.



Serie AC-1
Sus principales caracteristicas son:

e Consiste de un motor trifasico con arranque directo que mueve una maquina
de engranajes.

e |a nivelacion se produce por el corte de la alimentacion al motor y el ingreso
de un freno electromecanico.

e La tolerancia de la nivelacién es alta y varia con |la carga que se encuentre en
ese momento en la cabina.

e Su aplicaciéon se limita a ascensores de bajas velocidades y bajas
capacidades.

e Sus diferentes bloques estan conformados por relés y contactores.
Serie AC-2
Sus principales caracteristicas son:

e Consiste de un motor trifasico con arranque directo, que mueve una maquina
de engranajes.

e E| cambio de velocidad se realiza mediante el cambio del nimerc de polos
(generalmente 4 a 18). '

e La nivelacidn se produce por el corte de la alimentacién al motor y el ingreso
de un freno electromecanico.

e La tolerancia de la nivelacion es alta y varia con la carga que se encuentre en
ese momento en la cabina.

e Su aplicacion se limita a ascensores de bajas velocidades y hasta medianas
capacidades.

e Sus diferentes bloques estan conformados por relés y contactores.



Serie GLIGD

Sus principales caracteristicas son:

e Consiste de un grupo motor — generador que alimenta un motor de corriente
continua, el que a su vez mueve una maquina de engranajes en el caso de la
serie GD; en el caso de la serie GL no se dispone de la maquina de
engranajes, sino que el movimiento de la cabina lo hace directamente el motor
de corriente continua.

e EIl control de la aceleracion, velocidad, deceleracién y nivelacién se realiza
mediante el cambio simultaneo de la alimentacién tanto a la armadura como al
campo del motor.

e Se requiere de una sefal de realimentacién mediante un tacogenerador.

e |a tolerancia de la nivelacién es pequefa y varia muy poco con la carga que
se encuentre en ese momento en la cabina.

e FEs aplicada en ascensores desde medianas hasta altas velocidades y desde
bajas hasta altas capacidades.

e Sus diferentes bloques estan conformados por relés, contactores y tarjetas

electrénicas sencillas.

Serie AC-D

Su aplicacion coincide con el desarrollo de elementos semiconductores de

potencia, siendo sus principales caracteristicas las siguientes:

e Consiste de un motor trifasico el que a su vez mueve una maquina de
engranajes.

« El control de la aceleracién, velocidad, deceleracién y nivelacion se realiza
mediante el cambio del voltaje de alimentacién del motor. Este cambio de
voltaje se lo realiza variando el angulo de disparo de tiristores.

e Se requiere de una sefal de realimentacion mediante un tacogenerador.

e |a tolerancia de la nivelacion es pequefia y varia muy poco con la carga que

se encuentre en ese momento en la cabina.



e Es aplicada en ascensores de bajas velocidades y desde bajas hasta
medianas capacidades.
e Sus diferentes blogques estan conformados por relés, contactores, tiristores y

tarjetas electronicas sencillas.
Serie VVVF

El alto desarrollo de Ia ingenieria electronica y la tecnologia de elementos

semiconductores de potencia, fue la base para el desarrollo de esta serie.

El principio de la variacion del voltaje y frecuencia, de donde proviene su nombre
(Variable Voltage Variable Frecuency), constituye su caracteristica principal y fue

aplicado en ascensores Mitsubishi en la década de los 80's.
Entre sus caracteristicas se destacan:

e Consiste de un motor trifasico el que a su vez puede o no acoplarse a una
magquina de engranajes.

e El control de la aceleracién, velocidad, deceleracién y nivelacién se realiza
mediante el cambio simultaneo del voltaje y la frecuencia de alimentacion del
motor, mediante un blogue convertidor y un blogue inversor. ‘

s Se requiere de sefales de realimentacién de velocidad y carga mediante un
tacogenerador de alta precision y transformadores diferenciales.

e La tolerancia de la nivelacién es muy pequefia y no varia con la carga que se
encuentre en ese momento en la cabina.

e Es aplicada en ascensores desde bajas hasta muy altas velocidades y desde
bajas hasta muy altas capacidades.

e Sus diferentes bloques estan conformados microrelés, contactores, diodos,

tiristores, transistores de potencia y tarjetas electrénicas muy complicadas.



Las series que han aparecido desde entonces, continGan utilizando el control
VVVF, y sus mejoras se han enfocado en aspectos como disminucion del
consumo de energfa, utilizacién de elementos mas confiables, respuestas mas

rapidas, etc.

1.5. OPERACION DE ASCENSORES MITSUBISHI

La operacion en ascensores Mitsubishi, se refiere a la manera como estos
atienden las llamadas generadas en los diferentes pisos, relacionandose por tanto

con el bloque de supetrvision.

Al igual que las series, los tipos de operacion se han ido desarrollando
continuamente conforme la ingenieria y la tecnologia lo han ido haciendo. Los
principales cbjetivos de este desarrollo han sido disminuir [os tiempos de espera
de los usuarios, permitir un trafico fluido de los ascensores e incrementar los

niveles de informacién a los usuarios.

Entre las principales operaciones se destacan las siguientes:

1C-DC

Sus caracteristicas son:

e [Esta disefiada para un solo ascensor.

e Las llamadas de pisos son atendidas desde la llamada registrada en el piso

mas alto y en forma descendente, es decir siempre que el ascensor esta con

direccién de bajada.



1C-28BC

Sus principales caracteristicas son:

o Esta disefiada para un solo ascensor.

e | as |lamadas de pisos para subir son atendidas desde la llamada registrada en
el piso mas cercanc y en forma ascendente cuando esta con direccién de
subida; y las llamadas de pisos para bajar son atendidas desde la llamada
registrada en el piso mas cercanoc y en forma descendente cuando esta con

direccién de bajada.

2C~3C-2BC

Sus principales caracteristicas son:

o Estan disefiadas para grupos de 2 o 3 ascensores.

e Divide el edificio en 3 zonas: piso principal, sétanos y pisos altos.

e Las llamadas de pisos en general son atendidas por un solo ascensor que lo
define el Bloque de Supervision, considerando la posicién relativa de cada uno
de ellos respecto al piso donde se registré la llamada y la direccién del viaje de
estos.

e Las llamadas de pisos en particular para subir son atendidas desde la llamada
registrada en el piso mas cercano y en forma ascendente cuando esta con
direccién de subida; y las llamadas de pisos para bajar son atendidas desde la
llamada registrada en el piso mas cercano y en forma descendente cuando

esta con direccién de bajada.
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2C~8C-0S8

Sus principales caracteristicas son:

Estan disefiadas para grupos de 2 a 8 ascensores.

Divide al edificio en varias zonas que pueden ser: piso principal, sétanos, zona
baja, zona media y zona alta.

Las llamadas de pisos en general son atendidas por un solo ascensor que lo
define el Bloque de Supervisién considerando la zona donde se registré la
llamada, la posicién relativa de cada uno de los ascensores respecto a la zona
y al piso donde se registré la llamada, la carga existente en cada ascensory la
direccion del viaje de estos.

Las llamadas de pisos en particular para subir son atendidas desde la llamada
registrada en el piso mas cercano y en forma ascendente cuando esta con
direccion de subida; y las llamadas de pisos para bajar son atendidas desde la
llamada registrada en el piso mas cercano y en forma descendente cuando

esta con direccién de bajada.

2C~8C-Al

Sus principales caracteristicas son:

Estan disefiadas para grupos de 2 a 8 ascensores.

Divide al edificio en varias zonas que pueden ser: sétanos, piso principal, zona
baja, zona media y zona alta.

Las llamadas de pisos en general son atendidas pcr un solo ascensor que lo
define el Blogue de Supervision considerando la zona donde se registrd la
llamada, la posicion relativa de cada uno de los ascensores respecto a la zona
y al piso donde se registro la llamada, la carga existente en cada ascensor, el
nimero de llamadas de cabina registradas al momento, la probabilidad de

registro de futuras llamadas de cabina y la direccion del viaje de estos.



Las llamadas de pisos en particular para subir son atendidas desde la llamada
registrada en el piso mas cercano y en forma ascendente cuando esta con
direccion de subida; y las llamadas de pisos para bajar son atendidas desde Ia
llamada registrada en el piso mas cercano y en forma descendente cuando
esta con direccidn de bajada.

Tiene la capacidad de memorizar el trafico de los ascensores en el edificio a lo
largo del tiempo y con esta informacion modifica automaticamente el algoritmo

de asignacion de ellos.



CAPITULQO 2

PLANTEAMIENTO DEL PROBLEMA

Este trabajo se centrara en el disefio y construccion de un sistema mediante un
PLC que permita controlar y supervisar las operaciones de un ascensor Mitsubishi
de 2 velocidades (AC-2) con operacion 1C-2BC; por tanto es importante entender
en detalle los diferentes bloques y sus circuitos, su configuracién vy
funcionamiento, las relaciones entre si, etc. para determinar los requerimientos

del hardware y software que se implementaran.

2.3. CONFORMACION DE LOS BLOQUES DE UN ASCENSOR
MITSUBISHI DE 2 VELOCIDADES (AC-2) Y OPERACION 1C-
2BC

Como se menciond en el capitulo anterior, todo ascensor Mitsubishi esta
conformado por 3 bloques. En el ascensor, motivo de este trabajo, cada bloque a
su vez se compone de varios circuitos que pueden agruparse dependiendo de las
funciones principales que ejecuten, y cada circuito esta conformado a su vez por
diferentes elementos como: contactos, relés, relés de tiempo o temporizadores,

contactores, pulsadores, luces de sefializacion, tarjetas electrénicas, etc.

Para entender de una manera facil la funcion de los diferentes circuitos, es

importante familiarizarse con las siguientes definiciones:

e Circuito activo: Se dice que un circuito esta activo cuando la(s) bobina(s)
integrantes del mismo, esta(n) energizada(s).

e Seguridad activada: Se considera que una seguridad se ha activado cuando
ésta ha actuado al detectar el problema para el cual fue disefiada, cortando la
circulacion de corriente en un circuito determinado.

e Zona de puertas: Zona muy cercana al nivel de cada piso (Nivel de piso + 175
mm) y dentro de la cual las puertas de cabina estan acopladas con las puertas

de piso.



¢ Selector: Conjunto de relés que permiten conocer la ubicacion de la cabina a
lo largo del pozo.

e Selector descuadrado: Cuando la ubicacién fisica de la cabina no corresponde
a la sefializacién del selector.

e Numeracion de pisos: Secuencia numérica ascendente que identifica cada
piso. Se inicia en la parada mas inferior a la cual se le denomina primer piso.

e Piso tope: Parada mas alta a la que accede el ascensor.

e Nomenclatura de pisos: Nombre propio que da el usuario a cada piso, por
ejemplo S, PB, L, M, 1, 2, 3, PH, etc. No necesariamente la nomenclatura de

pisos coincide con la numeracién de pisos.
2.1.1. BLOQUE DE CONTROL
Esta constituido por los siguientes circuitos:
Circuitos de seguridades
Permiten determinar si se cumplen todas las condiciones minimas para que el
ascensor pueda funcionar sin poner en riesgo la integridad de los usuarios y de
los equipos.

Estos circuitos, son:

Circuito de seguridades de emergencia: Es el de mayor jerarquia y esta

conformado por interruptores de fin de carrera, interruptores de encendido vy
apagado controlados a voluntad del usuario, interruptores de salidas de
emergencia, gobernador de velocidad, detector de inversion y falta de fases y

detectores térmicos. El nimero de la bobina que lo representa es 29.

Circuito de seguridades de puertas: Esta conformado por interruptores de puertas

de pisos y cabina. Los nimeros de las bobinas que lo representan son 41y 41G.



Cuando cualquiera de estos circuitos se desactiva, el ascensor se paraliza
inmediatamente; llegando incluso a apagarse todo el sistema si el circuito de
seguridades que se ha desactivado es el de mayor jerarquia (de emergencia).

Circuitos de cabina.

Transmiten la informacién de los requerimientos del pasajero que se encuentra en

la cabina.

Estos circuitos son:

Circuito de llamadas de cabina: Estd conformado por un pulsador, una bobina y

una luz de indicacién por cada parada, y permite a través de ellos, definir el piso
de destino del usuario. Los ndameros de las bobinas que lo representan son 30(N),
donde N es la posicion del piso en el edificio, por ejemplo 301 corresponde a la

primera parada, 302 a la segunda, etc.

Circuito de operador de puertas: Esta conformado por un motor que puede ser

trifasico o de corriente continua, relés, pulsadores, fines de carrera y una tarjeta
electrénica para control de velocidad en el caso del motor trifasico o de
resistencias de potencia en el caso del motor de corriente continua. Controla el
funcionamiento del operador de puertas, es decir ordena la apertura o cierre de
las puertas dependiendo del requerimiento del usuario o del cumplimiento de
ciertos requisitos establecidos por definicién, como son tiempos, secuencias, etc.

Los numeros de las bobinas que lo representan son 21, 22, 43, 43T, 70 y 70T.

Cireunitos de realimentacién

Esta conformado por levas, micro — interruptores de viaje, relés e interruptores de
fin de carrera. Envian informacién sobre la posicién de |la cabina a lo largo del
pozo Yy la direccién de movimiento de ella. Los nombres y nimeros de las bebinas
que lo representan son DZ, T69, B69, NA, NB, SO(N), AO(N), AL, 32, 39, 80, 82U,
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82D, 83U, 83D. Las bobinas SO(N) y AO(N) tiene el mismo tratamiento gue las
30(N).

Circuito de velocidad

Esta conformado por levas, micro — interruptores de viaje, relés e interruptores de
fin de carrera. Con la informacion obtenida de los circuitos de realimentacion,
ordena las acciones de arrangue, viaje a velocidad nominal, cambio de velocidad
y frenado o parada. Los nombres y nlimeros de las bobinas que lo representan
son 3, 4, 81U, 81D, 34 y 35.

Circuitos de sefializacidén.

Esta conformado por relés y luces de sefializacion. El control utiliza estos circuitos
para informar al usuario que se encuentra en la cabina, entre otros los siguientes

puntos:

e Ubicacién de |a cabina.

e Direccion del viagje.

e Aceptacion y cancelacion de las llamadas.

¢ Funcionamiento normal o en emergencia del ascensor.

e Sehales audibles, etc.

Los nombres y niimeros de las bobinas que lo representan son SO(N), 81U, 81D y
30(N).

Como puede observarse en los nombres de las bobinas que representan los
diferentes circuitos, una misma bobina puede cumplir varias funciones; por lo
tanto es importante conocer estas funciones, las cuales se describiran en el

numeral 2.2.



2.1.2. BLOQUE DE SUPERVISION

Siendo la funcion especifica, del bloque de supervision, la de designar el ascensor
gue debe dirigirse a atender la llamada a un piso determinado, esta designacion

debe cumplir con las siguientes nocrmas:

e Ser excluyente. Es decir que unicamente un ascensor debe ser asignado a
atender una llamada determinada.

e Si el ascensor que fue asignado para atender una llamada, por cualquier razén
no cumple con su cometido en un tiempo predeterminado, entonces un nuevo

ascensor debe ser asighado para atender dicha llamada.

En el caso de un solo ascensor ¢ lo que es igual, en el caso de las operacicnes
1C-DC y/o 1C-2BC, estas 2 normas, dejan de tener validez, y la funcién del
blogque de supervisidon se concentra exclusivamente en procesar las llamadas de
los diferentes pisos para ordenar al bloque de control la atencién de las mismas y

la manera como deben ser atendidas.

Esta constituido por los siguientes circuitos:

Circuitos de llamadas de pisos.

Esta conformado por un pulsador (operacién 1C-DC) o 2 pulsadores (otras
operaciones), una bobina y una luz de indicacién por cada parada, y permite a
través de ellos, definir el piso de origen del usuario. Los numeros de |las bobinas
que lo representan son 10(N) y 20(N), donde 10 representa una llamada para
subir y 20 para bajar y N es la posicion del piso en el edificio, por ejemplo 101
corresponde a una llamada del primer piso para subir, 202 corresponde a una

llamada del segundo piso para bajar, etc.



Esta conformado por relés y luces de sefializacion. El supervisor utiliza estos
circuitos para informar al usuario que se encuentra en los diferentes pisos, en la
sala de seguridad del edificio o en la sala de monitoreo de la empresa encargada

de su mantenimiento, entre otros los siguientes puntos:

e Ubicacion de la cabina.

e Direccion del viaje.

e Aceptacion y cancelacion de las llamadas.

e Funcionamiento normal o en emergencia del ascensor.

¢ Sefales audibles, etc.

Los nombres y nimeros de las bobinas que lo representan son SO(N), 81U, 81D,
10(N) y 20(N).

2.1.3. BLOQUE DE FUERZA.

Como se menciond anteriormente, el bloque de fuerza alimenta e! motor de
traccion dependiendo de las érdenes emitidas por el bloque de control, al cual, en
este caso particular, por facilidad de analisis se considerara como si se tratase de

2 motores, uno para alta velocidad {4 polos) y otro para baja velocidad (16 polos).

Esta conformado por el motor de traccion, ventilador de maguina de traccion,
freno electromagnético, rectificador, motor de operador de puertas y los
contactores 1, 2, 3, 4, FAN, 21y 22.



2.2. DEFINICION DE FUNCIONES DE LOS ELEMENTOS

En el subcapitulo anterior se clasificaron de una manera general los diferentes
elementos como: relés, contactores, levas, pulsadores, etc. por lo que es
necesario conocer mas detalladamente las funciones de cada uno de ellos, las
mismas que se especifican en el siguiente cuadro.

Es importante cbservar que los elementos estan ordenados alfabéticamente y no

por jerarquias u otra clasificacion.

1 Contactor que alimenta el motor de traccién con direccion de
subida.

1A Relé auxiliar del 1.

1DL Leva que indica la distancia a la que debe cortarse la

alimentacion del motor de traccion para estacionarse en cada

piso, cuando el ascensor esta bajando.

1UL Leva que indica la distancia a la que debe cortarse la
alimentacién del motor de traccidn para estacionarse en cada

piso, cuando el ascensor esta subiendo.

LT Relé temporizado que produce un pequefio retardo desde el
momento que se cierran las puertas completamente hasta que el

ascensor arranque,

2 Contactor que alimenta el motor de traccién con direccion de
bajada.

2A Relé auxiliar del 2.




3 Contactor que alimenta el motor de baja velocidad.

4 Contactor que alimenta el motor de alta velocidad.

4DL Leva que indica la distancia a la que debe proeducirse el cambio
de velocidad en cada piso, cuando el ascensor esta bajando.

4UL Leva que indica la distancia a la que debe producirse el cambio
de velocidad en cada piso, cuando el ascensor esta subiendo.

1MT Relé temporizado para retardar la alimentacién al motor en el
cambio de velocidad. '

15 Contactor que alimenta los motores de tracciéon de alta y baja
velocidad.

15T Relé temporizado para retardar el corte de la alimentacién al
motor en el frenado.

21 Contactor que alimenta el motor de operador de puertas para
abrir.

22 Contacter que alimenta el motor de operador de puertas para

cefrar.

22B

Relé auxiliar del 22.




28 Relé que permite el funcionamiento de todo el sistema cuando
las diferentes seguridades estan desactivadas. Estas
seguridades son:

e Interruptor de llave de Encendido / Apagado en botonera de
cabina (Run / Stop).

e Salida de emergencia (Exit Sw).

e Seguro de chasis de carro (Safety Sw).

e Interruptor de Encendido / Apagado sobre la cabina (Run /
Stop).

e Fin de carrera (UOT).

e Fin de carrera (DOT).

e Gobernador de velocidad (Gov).

e Protector de fases (P.P.).

e Protector de consumo excesivo de corriente de motor de alta
velocidad (OCR-4).

e Protector de consumo excesivo de corriente de motor de baja
velocidad (OCR-3).

32 Relé que controla el ingreso del contactor 3 que alimenta al
motor de baja velocidad.

32A Relé auxiliar del 32.

32B Relé auxiliar del 32.

34 Relé que ejecuta el cambio de alta velocidad a baja velocidad.

35 Relé que ordena el cambio de velocidad cuando la cabina esta
cerca del pisc deseado o cerca de los limites.




39

Relé que conjuntamente con el AG(N) informa el momento de

realizar el cambio de velocidad, cuando el ascensor ha llegado al

piso de destino.

41

Relé que autoriza que el ascensor pueda realizar un viaje cuando

las puertas de todos los pisos estan cerradas.

41G

Relé que autoriza que el ascensor pueda realizar un viaje cuando

las puertas de cabina estan cerradas.

41GA

Relé auxiliar del 41G.

43

Relé que autoriza conjuntamente con el 70 que las puertas se

cierren cuando se han cumplido los siguientes requisitos:

e Nila banda de seguridad (SDE) ni el botdn de abrir puertas
(DOB) son presionados por el usuario.

e Que exista una llamada de piso o de cabina.

e Que haya transcurrido un tiempo predeterminado

43T

Relé temporizado que define el tiempo mencionado en las

funciones del relé 43.

60

Relé que define el cambio de modo de inspeccion a modo

automatico y autoriza el registro de llamadas de cabina y/o pisos

cuando los siguientes elementos estén en posicién activada:

e Interruptor de llave de Automatico / Manual en botonera de
cabina.

e Interruptor de Automatico / Manual sobre la cabina.
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60A Relé auxiliar del 60.

60B Relé auxiliar del 80.

70 Relé que autoriza conjuntamente con el 43 que las puertas se
cierren cuando ha transcurrido un tiempo predeterminado.

70A Relé auxiliar del 70.

70T Relé temporizado que define el tiempo mencionado en las
funciones del rele 70.

80 Relé que corta la alimentacion del freno electromagnético cuando
esta cerca del nivel de piso.
Adicionalmente, si la temperatura del motor de traccién excede
un cierto valor, paraliza el ascensor hasta que ésta baje a valores
normales.

80A Relé auxiliar del 80.

81D Relé que genera la direccion de bajada para el motor de traccion.

81DA Relé auxiliar del 81D.

81DC Relé auxiliar del 81D.

81U Relé gue genera la direccion de subida para el motor de traccion.

81UA

Relé auxiliar del 81U.




81UC

Relé auxiliar del 81U.

82D Relé que genera conjuntamente con el 83D el avance del
selector con direccion de bajada.

82DA Relé auxiliar del 82D.

82U Relé que genera conjuntamente con el 83U el avance del
selector con direccién de subida.

82UA Relé auxiliar del 82U.

83D Relé que genera conjuntamente con el 82D el avance del
selector con direccién de bajada.

83U Relé que genera conjuntamente con el 82U el avance del
selector con direccién de subida.

10(N) Relé que registra la llamada para subir del piso N e informa al
usuario que su llamada ha sido registrada. Cumple funciones de
supervision para la asignacion del ascensor que atendera una
llamada de piso. Existe un relé por cada piso.

20(N) Relé que registra la llamada para bajar del piso N e informa al

usuario que su llamada ha sido registrada. Cumple funciones de
supervisién para la asignacion del ascensor que atendera una

llamada de piso. Existe un relé por cada piso.




30(N)

Relé que registra la llamada de cabina del piso N e informa al
usuario que su llamada ha sido registrada. Existe un relé por

cada piso.

AO(N) Relé que conjuntamente con el 39 informa el momento de
realizar el cambio de velocidad, cuando el ascensor ha liegado al
piso de destino. Existe un relé por cada piso.

AC(N)A Relé auxiliar del AO(N). Existe un relé por cada piso.

AL Relé que autoriza conjuntamente con NA o NB el avance del
selector en cualquier direccion.

BK Coil Bobina que acciona el freno electromagnético.

B69 Relé que verifica que el selector esté en concordancia con la
ubicacién de la cabina en el primer piso.

DCB Pulsador ubicado en la botonera de cabina y que al ser
presionado corta el tiempo del 70T.

DL Interruptor de fin de carrera que al activarse impide que el
ascensor pueda continuar bajando.

DOB Pulsador ubicado en la botonera de cabina y que al ser

presionado ordena la reapertura de las puertas.




DSD Interruptor de fin de carrera que al activarse garantiza el cambio
de velocidad de alta a baja cuando el ascensor esta bajando,
aunque Ia leva 4DL haya fallado.

DSR Interruptor de fin de carrera que informa que la cabina se
encuentra en el primer piso.

DZ Relé que informa que la cabina se encuentra en zona de puertas.

DZD Leva que conjuntamente con DZU limita la zona de puertas en
cada piso.

DzU Leva que conjuntamente con DZD limita la zona de puertas en
cada piso.

FAN Relé que alimenta el ventilador del motor de traccion.

Motor de alta

Mueve la cabina Gnicamente en el modo automatico cuando

velocidad arranca y viaja a velocidad nominal.
Motor de Mueve la cabina a baja velocidad en los siguientes casos:
baja s En el modo automatico cuando el ascensor ha alcanzado el
velocidad piso de destino y se encuentra cerca del nivel.
¢ En el modo de inspeccion cuando el operario presiona los
pulsadores para subir o bajar.
NA Relé que autoriza conjuntamente con AL y alternadamente con

NB el avance del selector en cualquier direccion.




NAA Relé auxiliar del NA.

NB Relé que autoriza conjuntamente con AL y alternadamente con
NA el avance del selector en cualquier direccion.

NBA Relé auxiliar del NB.

OLT Leva que informa que las puertas de cabina estan
completamente abiertas.

SO(N) Relé que informa la ubicacion de la cabina en cada momento.
Existe un relé por cada piso.

SO(N)A Relé auxiliar del SO(N). Existe un relé por cada piso.

SDE Leva retractil ubicada en una puerta de cabina y que al ser
presionada ordena la reapertura de las puertas.

T69 Relé que verifica que el selector esté en concordancia con la
ubicacion de la cabina en el piso tope.

UL Interruptor de fin de carrera que al activarse impide que el
ascensor pueda continuar subiendo.

uUSD Interruptor de fin de carrera que al activarse garantiza el cambio

de velocidad de alta a baja cuando el ascensor esta subiendo,

aunque la leva 4UL haya fallado.




USR Interruptor de fin de carrera que informa que la cabina se
encuentra en el piso tope.

Ventilador Cumple la funcién de enfriar el motor de traccidn.

del motor de

traccidn




2.3. ESTABLECIMIENTO DE LOS REQUERIMIENTOS FISICOS

Fl presente trabajo esta desarrollado para un ascensor Mitsubishi de 2

velocidades (AC-2) con las siguientes caracteristicas:

e Operacion: 1C-2BC

e Numero de paradas: 5

¢ Capacidad: 8 personas (560 Kg.)

o Velocidad: 80 mpm (1m/s)

e Motor de traccion: Potencia: 55 KW
Voltaje de alimentacién: 208 Vac
Numero de fases: 3
Frecuencia: 60 Hz.
Tipo: SB
NuUmero de polos: 4/16

e Motor de operador de puertas:  Voltaje de alimentacidn: 90 Vac
Ndmero de fases: 3
Frecuencia: 50/60 Hz.
Tipo: SB

e Freno electromagnético: Voltaje de alimentacion: 125 Vdc

Cabe mencionar que el voltaje de alimentacién del motor de operador de puertas

es 90 Vac por disefio propio del fabricante.

En base a las caracteristicas mencionadas y al listado de las funciones de los
elementos, se puede ya establecer los requerimientos fisicos del sistema, que se

los ha agrupado en:

e Sefiales a ser procesadas.

e« Elementos fisicos a ser manejados.



SENALES A SER PROCESADAS

Son todas aquellas sefiales generadas externamente al panel de control y que

deben ser procesadas por éste, para que el ascensor ejecute una accion

especifica. El nimero de estas sefiales determinara el nimero de entradas al

PLC.

Para el presente trabajo son:

1 78D

Registra todas las seguridades que activan el
relé 29.

2 112

Registra |la sefial del fin de carrera USD que
obliga el cambio de velocidad en el piso tope
cuando el ascensor esta subiendo, en el caso
que falle el cambio de velocidad en condiciones

normales,

3 108

Registra la sefial de la leva 4UL que genera el
cambio de velocidad en condiciones normales

cuando el ascensor esta subiendo.

4 113

Registra la sefial del fin de carrera DSD que
obliga el cambio de velocidad en el primer piso
cuando el ascensor esta bajando, en el caso
que falle el cambio de velocidad en condiciones

normales.




109

Registra la sefial de la leva 4DL que genera el

cambio de velocidad en condiciones normales

cuando el ascensor esta bajando.

1ULA

Registra la sefial de la leva 1UL que indica el
punto de corte de alimentaciéon al motor para
gque la cabina pare a nivel en el piso deseado

cuando esta subiendo.

1DLA

Registra la sefal de la leva 1DL que indica el
punto de corte de alimentacion al motor para
gue la cabina pare a nivel en el pisc deseado

cuando esta bajando.

G4

Registra la sefal que indica que las puertas de

cabina y de todos los pisos estan cerradas.

DZA

Registra la sefial de las levas que indican que la

cabina esta dentro de la zona de puertas.

10

30

Registra la sefal de la banda de seguridad
(SDE) y del pulsador para abrir puertas (DOB).

11

134

Registra la serial del fin de carrera T69 para

verificar el selector en el piso tope.

12

135

Registra la sefal del fin de carrera B69 para

verificar el selector en el primer piso.




13

310

Registra la sefial de la leva OLT que determina

la apertura total de las puertas de cabina.

14

320

Registra la sefial de la leva CLT que determina
el cierre total de las puertas de cabina. Es
utilizado en el caso de operador de puertas con

motor de corriente continua.

15

338

Registra la sefial del interruptor de apagado /

encendido del operador de puertas.

16

88

Registra la sefial que activa el relé 60.

17

SSDA

Registra la sefial del pulsador SSD que permite
mover el ascensor en modo de inspeccidén y con
direccion de bajada.

18

SSUA

Registra la sefal del pulsador SSU que permite
mover el ascensor en modo de inspeccidn y con

direccion de subida.

19

DCBA

Registra la sefial del pulsador para cerrar
puertas (DCB).

20

05BDA

Registra la sefial del pulsador del piso & para

bajar en modo automatico.
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05BA

Registra la sefial del pulsador de |la botonera de

cabina correspondiente al piso 5 como piso de
destino en modo automatico. Esta misma sefial
permite mover el ascensor en modo de
inspeccién con direccion de subida desde el

interior de la cabina.

22

04BDA

Registra la sefial del pulsador del piso 4 para

bajar en modo automatico.

23

03BDA

Registra la sefial del pulsador del piso 3 para

bajar en modo automatico.

24

02BDA

Registra la sefal del pulsador del piso 2 para

bajar en modo automético.

25

04BUA

Registra Ila sefial del pulsador del piso 4 para

subir en modo automatico.

26

03BUA

Registra la sefial del pulsador del piso 3 para

subir en modo automatico.

27

02BUA

Registra la sefial del pulsador del piso 2 para
subir en modo automatico.

28

01BUA

Registra la sefial del pulsador del piso 1 para

subir en modo automatico.
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01BA

Registra la sefial del pulsador de la botonera de

cabina correspondiente al piso 1 como piso de
destino en modo automatico. Esta misma sefial
permite mover el ascensor en modo de
inspeccion con direccion de bajada desde el

interior de |la cabina.

30

04BA

Registra la sefial del pulsador de la botonera de
cabina correspondiente al piso 4 como piso de

destino en modo automatico.

31

03BA

Registra la sefial del pulsador de la botonera de
cabina correspondiente al piso 3 como piso de

destino en modo automatico.

32

02BA

Registra la sefial del pulsador de la botonera de
cabina correspondiente al piso 2 como piso de

destino en modo automatico.




ELEMENTOS FISICOS A SER MANEJADOS

Son todos aquellos elementos fisicos y externos al bloque de control y/o de
supervisién que cumplen funciones de sefializacion o de fuerza. El nimero de

estos elementos determinara el nimero de salidas del PLC.

Para el caso especifico de este trabajo son:

1 BK Coil Bobina del freno electromagnético.

2 1 Contactdr #1.

3 2 Contactor # 2.

4 3 Contactor # 3.

5 4 Contactor # 4.

6 21 Contactor # 21.

7 22B Relé auxiliar # 22B. Es utilizado en el caso de

operador de puertas con motor de corriente

continua.
8 22 Contactor # 22.
9 CAU Luz piloto que informa al usuario que el

ascensor esta bajando.
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10 CAD Luz piloto que informa al usuario que el
ascensor esta subiendo.

11 05P Luz piloto que informa al usuario que el
ascensor se encuentra en el piso 5.

12 04P Luz piloto que informa al usuario que el
ascensor se encuentra en el piso 4.

13 03P Luz piloto que informa al usuario que el
ascensor se encuentra en el piso 3.

14 02P Luz piloto que informa al usuario que el
ascensor se encuentra en el piso 2.

15 01P Luz piloto que informa al usuario que el
ascensor se encuentra en el piso 1.

16 05HD Luz piloto que informa al usuario que la llamada
del piso 5 para bajar ha sido registrada.

17 04HD Luz piloto que informa al usuario que la llamada
del piso 4 para bajar ha sido registrada.

18 03HD Luz piloto que informa al usuario que la llamada
del piso 3 para bajar ha sido registrada.

1¢ 02HD Luz piloto que informa al usuario que la llamada
del piso 2 para bajar ha sido registrada.




20 04HU Luz piloto que informa al usuario que la llamada
del piso 4 para subir ha sido registrada.

21 03HU l_uz piloto que informa al usuario que la llamada
del piso 3 para subir ha sido registrada.

22 02HU Luz piloto que informa ai usuario que la llamada
del piso 2 para subir ha sido registrada.

23 01HU Luz pilote que informa al usuario que la llamada
del piso 1 para subir ha sido registrada.

24 04C Luz piloto que informa al usuario que la llamada
de cabina correspondiente al piso 4 como piso
de destino ha sido registrada.

25 03C lLuz piloto que informa al usuario que la llamada
de cabina correspondiente al piso 3 como piso
de destino ha sido registrada.

26 02C lLuz piloto que informa al usuario que la llamada

de cabina correspondiente al piso 2 como piso

de destino ha sido registrada.




2.4. DEFINICION DE REQUERIMIENTOS DE PROGRAMACIO.

Conforme a lo establecido en el capitulo anterior, las condiciones requeridas

la programacion de los diferentes bloques seran las siguientes:

BLOQUE DE CONTROL

e El ascensor no debera moverse, es decir no debera arrancar o debera parar
inmediatamente, si alguna seguridad esta activada o si una puerta, sea de piso
o de cabina, esta abierta.

e En caso de pérdida del selector o que éste se haya descuadrado, el ascensor
debera viajar al piso tope o al primer piso para cuadrarse automaticamente.

e En el modo de inspeccion no podran registrarse llamadas de cabina.

¢ |nmediatamente que una llamada de cabina haya sido registrada, la luz piloto
de esa llamada se encendera.

e |Inmediatamente que una llamada de cabina haya sido cancelada, la luz piloto
de esa llamada se apagara.

e Las llamadas de cabina se cancelaran por 2 motivos: cuando la cabina haya
alcanzado y parado en el piso respective o cuandc la cabina haya parado en
un piso cualquiera y el ascensor se coloque en modo de inspeccion.

e la atencion de las llamadas de cabina sera en orden de llegada al piso,
independientemente del orden de registro de dichas llamadas.

e Solamente cuando haya sido atendida la Gltima llamada de cabina en la
direccion de viaje, que no necesariamente correspondera al piso tope o al
primer piso, el ascensor podra cambiar de direccion. Esta condicién se sumara
a la condicion del blogque de supervision.

e Siuna llamada a un piso determinado es registrada después que la cabina ha
pasado por la leva para el cambio de velocidad, la cabina no atendera esa
llamada en ese viaje, pero quedara registrada hasta ser atendida en el
siguiente viaje.

e las puertas podran abrirse automaticamente, solamente si la cabina esta
dentro de |la zona de puertas.



Cuando la cabina pare en un piso determinado atendiendo una llamada de
cabina, las puertas deberan abrirse automaticamente sin necesidad de que el
usuario realice una accion adicicnal.

Si el ascensor esta en modo automatico y las puertas estan abiertas, éstas se
cerraran automaticamente después de un tiempo predeterminado sin
necesidad de que el usuario realice una actividad adicional.

Si el ascensor esta en modo de inspeccion y se encuentra estacionado en un
piso cualquiera y dentro de la zona de puertas, éstas se abriran
automaticamente.

Si el ascensor esta en modo de inspeccidon y se encuentra estacionado con
puertas abiertas, éstas se cerraran automaticamente al mantener presionado
cualguiera de los pulsadores para subir o bajar.

Si las puertas estan abiertas y el usuario presiona el puisador para cerrar
puertas (DCB), éstas lo haran aunque el tiempo predeterminado no haya
transcurrido.

Si las puertas estdn cerrandose o estan cerradas pero con el ascensor
estacionado en un piso, éstas se abrirdn si el usuario presiona el pulsador
para abrir las puertas (DOB) o la banda de seguridad (SDE) y permaneceran
abiertas mientras se mantengan presionados estos elementos.

Si el ascensor esta viajando, las puertas no podran abrirse aunque el usuario
presione el pulsador para abrir las puertas (DOB) o la banda de seguridad
(SDE).

El pulsador para abrir puertas (DOB) y/o la banda de seguridad (SDE) tendran
prioridad sobre el pulsador para cerrar puertas (DCB).

Si por algtn motivo, el ascensor no realiza el cambio de velocidad o no para
en el piso de destino, éste debera cambiar la velocidad y parar normalmente
en el piso tope o primer piso segun la direccién del viaje.

Si por algtin motivo el ascensor no realiza el cambio de velocidad o no para en
el piso de destino y tampoco cambia la velocidad y no para normalmente en el
piso tope o primer piso segln la direccion del viaje, éste deberd parar
inmediatamente al alcanzar los fines de carrera UOT o DOT.



BLOQUE DE SUPERVISION

e En el modo de inspeccion no podran registrarse llamadas de ningln piso.

e |nmediatamente que una llamada de piso haya sido registrada, la luz piloto de
esa llamada se encendera.

¢ Inmediatamente que una llamada de piso haya sido cancelada, la luz piloto de
esa |llamada se apagara.

e ' Las llamadas de pisc se cancelaran por 2 motivos: cuando la cabina haya
alcanzado y parado en el piso respectivo o cuando la cabina haya parado en
un piso cualquiera y el ascensor se coloque en modo de inspeccion.

e La atencién de las llamadas de piso sera en orden de llegada al piso,
independientemente del orden de registro de dichas llamadas.

e Solamente cuando haya sido atendida la Ultima llamada de piso en la direccion
de viaje, que no necesariamente correspondera al piso tope o al primer piso, el
ascensor podra cambiar de direccion. Esta condicion se sumara a la condicién
del bleque de control.

e |Las llamadas de piso para subir seran atendidas cuando el ascensor esté
subiendo y las llamadas de piso para bajar seran atendidas cuando el
ascensor esté bajando.

¢ Siuna llamada de un piso determinado es registrada después que la cabina ha
pasado por la leva para el cambio de velocidad, la cabina no atendera esa
llamada en ese viaje, pero quedara registrada hasta ser atendida en el
siguiente viaje.

e Cuando la cabina pare en un piso determinado atendiendo una llamada de
piso, las puertas deberan abrirse automaticamente sin necesidad de que el
usuario realice una accién adicional.

e Si las puertas estan cerrdndose o estan cerradas pero con el ascensor
estacionado en un piso, éstas se abriran si el usuario presiona el pulsador de
llamada de ese piso que coincida con la direccién de viaje que tenga en ese
momento la cabina, o si el usuario presiona cualquier pulsador de ese piso si

la cabina no tiene direccidn de viaje en ese momento.



BLOQ

¢ El blogue de fuerza debera ser capaz de manejar un motor eléctrico que a su
vez maneje un ascensor de las caracteristicas definidas en el numeral 2.3.

e FEl bloque de fuerza debera ser capaz de manejar un motor eléctrico que a su
vez maneje un operador de puertas de las caracteristicas definidas en el
numeral 2.3.

e El blogue de fuerza debera ser capaz de manejar un freno electrcmagnético
de las caracteristicas definidas en el numeral 2.3.

e El contactor 1 (para subir) y el contactor 2 (para bajar) no podran activarse
simultaneamente. ,

¢ El contactor 3 (baja velocidad) y el contactor 4 (alta velccidad) no podran
activarse simultaneamente.

e El contactor 21 (para abrir puertas) y el contactor 22 (para cerrar puertas) no

podra activarse simultaneamente.



CAPITULO 3

DISENO Y CONSTRUCCION DEL SISTEMA PARA
CONTROLAR UN ASCENSOR MITSUBISHI DE 2
VELOCIDADES (AC-2) Y OPERACION 1C-2BC

En base a los requerimientos establecidos en el capitulo anterior, se considera
necesario la utilizaciéon de un PLC, bloques de expansion de entradas y salidas,
contactores de fuerza, fuentes, elementos de proteccién, etc. que se los analizara

de acuerdo al blogue al que pertenecen.
3.1. BLOQUE_DE CONTROL Y SUPERVISION
Para el disefio e implementacién de estos 2 bloques se utilizaran:

¢ Un PLC SIMATIC S7-224 de la marca Siemens.

e Tres (3) médulos de expansion de entradas SIMATIC EM-221, en vista de que
el nimero de serfiales a leer es mayor al nimero de entradas del PLC (mddulo
principal)

e Dos (2) médulos de expansién de salidas SIMATIC EM-222, en vista de que el
nimero de elementos a manejar es mayor al nimero de salidas del PLC

{(mddulo principal)
Elementos que tienen las siguientes caracteristicas:

PLC SIMATIC §7-224

e NUmero de entradas = 14 ampliables por modulos
e NUmero de salidas = 10 ampliables por médulos.
e Memoria de programa = 8 Kbytes.

0.37 ms.
e 6 contadores por hardware independientes de 30 KHz cada uno.

It

= Tiempo de procesamiento de bit



e Cuatro (4) entradas de alarma (interrupcién) independientes, tiempo de filtrado
de entrada 0.2 ms hasta la actuacion del programa.

o Dos (2) salidas de impulsos, cada una de 20 KHz con modulacion de anchura
de pulso o modulacién de frecuencia para control de motores paso a paso.

e Dos (2) interrupciones temporizadas a partir de 1 ms y configurables en
incrementos de 1 ms.

e Entradas analdgicas rapidas: conversién de sefial en 25 us con resolucion de
12 bits.

e Reloj en tiempo real.

e Software de programacion STEP 7 — MICRO/WIN o STEP 7 — MICRO/DOS.

e Las salidas o entradas pueden ser analizadas independientemente del ciclo.

e Puede proporcionar 3 niveles de claves para proteccion.

e Acceso completo al programa pudiendo ser medificado en cualquier momento.

e Puede ser programado como solamente de lectura para evitar posibles dafios.

e Permite el analisis de cualquier parte del programa como parametros internos,
bits de memoria, timers o contadores y grabado sus valores en un maximo de
124 ciclos.

e Permite forzar entradas o salidas a un valor determinado e

independientemente.

MODULO DE ENTRADAS SIMATIC EM-221

e Numero de entradas = 8

e Voltaje de entrada para sefal alta (1 l6gico) = 15a 30 Vdc.
e \oltaje de entrada para sefal baja (0 l6gico) = Q0abVdc.

e Corriente de entrada para sefal alta = 7 mA.

e Longitud del cable de conexién con blindaje = 500 m.

e [ongitud del cable de conexidn sin blindaje = 300 m.

e Corriente consumida = 70mA.

e Potencia perdida (tipica) = 2W.

e Dimensiones (mm) = 90x80x60
e Peso = 200gqg.

e Aislamiento por optoacoplador



e Dos (2) grupos de 4 entradas.

MODULO DE SALIDAS SIMATIC EM-222

e Numero de salidas

¢ Voltaje de manejo de carga

¢ Corriente de salida en sefal baja

e Corriente de salida en sefial alta

e Longitud del cable de conexién ceon blindaje

e Longitud del cable de conexion sin blindaje

¢ Corriente consumida

e Potencia perdida (tipica)

¢ Dimensiones (mm)

e Peso

e Frecuencia de switcheo para cargas resistivas

e Frecuencia de switcheo para cargas inductivas

e Frecuencia de switcheo para lamparas

¢ Capacidad de los contactos para cargas resistivas
e Capacidad de los contactos para cargas inductivas
e Capacidad de los contactos para [Amparas

e Aislamiento por relé.

e Dos (2) grupos de 4 salidas.

e Proteccion exterior contra cortocircu_itos.

8

24/230 Vac. 24 Vdc.
0 mA.

2A

500 m.

150 m.

80 mA.

3W.

90 x 80 x 62
200g.

5 Hz.

0.5 Hz.

1 Hz.

2A

2A.

30/200 W (dc/ac).



3.2. BLOQUE DE FUERZA

Para el disefio e implementacién de este bloque se utilizaran:

e Cuatro (4) contactores capaces de manejar el motor de traccién mencionado.
Es importante destacar que debido al alto nimero de arranques y paradas del
ascensor en tiempos cortos (hasta 120 arranques por hora), el motor de
traccién practicamente se encuentra en régimen de arranque permanente. Por
lo tanto y de acuerdo a la norma IEC, los contactores deben ser Clase 1y
categoria de servicio AC3. |

e Dos (2) contactores capaces de manejar el motor de operador mencionado.

e Un (1) contactor capaz de manejar el freno electromagnético mencionado.

e Un (1) relé para el cambio de modo automatico / manual.

e Una fuente de 120 VVdc para alimentar el freno electromagnético.

e Una fuente de 24 Vdc para alimentar los médulos de expansion.

e Un (1) transformador trifasico para alimentar el motor de operador y la fuente
de 125 Vdc.

e Un (1) detector de falta de fase o inversién de fases.

e Dos (2) detectores de sobrecorriente para el motor de traccién.

e Fusibles.
Elementos que tienen las siguientes caracteristicas:

CONTACTORES PARA EL MOTOR DE TRACCION:

¢ Voltaje de la bobina 220 Vac
e Voltaje de manejo 200/ 550 Vac.
e Corriente 80/75A.

e Categoria de servicio AC3



CONTACTORES PARA EL MOTOR DE OPERADOR:

e Voltaje de la bobina 220 Vac

e Voltaje de manegjo 240/ 550 Vac.
e Corriente 1177A.

e Categoria de servicio AC3

CONTACTOR PARA EL FRENO ELECTROMAGNETICO:

e \/oltaje de |la bobina 220 Vac
e Voltaje de manejo 220/ 240 Vdc.
e Corriente 6 A.

RELE PARA MODO AUTOMATICO / MANUAL.:

e Voltaje de la bobina 24 Vdc
e Voltaje de manejo 28 Vdc.
e Corriente 10 A.

FUENTE DE 120 Vdc.

e Voltaje de entrada Hasta 600 Vac

e Voltaje de salida Dependiente del voltaje de entrada.
e Corriente 10 A.

FUENTE DE 24 Vdc.

e Voltaje de entrada 100 Vac

e \Voltaje de salida 24 Vdc.

e Corriente 1.5 A

“4 7



TRANSFORMADOR TRIFASICO

e Voltaje primario 200/210/220 Vac
e Voltaje secundario 100/37 /110 Vac
o Potencia 240VA.

« Frecuencia 50 /60 Hz.
DETECTOR DE FASES

e \Voltaje 98 Vac

e Frecuencia 50 /60 Hz.

DETECTORES DE SOBRECORRIENTE

e Regulacion de corriente 15a 28 A.
FUSIBLES

e R ST 10 A.

e R2, 82 T2 5A.

e FAN 5A.

s + 5A.

e T79OA 1A



3.3. ASIGNACION DE ENTRADAS Y SALIDAS

Tomando como base la definicién de funciones del capitulo anterior y las

caracteristicas fisicas del PLC elegido, a continuacion se detalla la asighacion de

las entradas y salidas:

ENTRADAS:

1 78D 0.0 12 135 1.3
2 112 10.1 13 310 1.4
3 108 10.2 14 320 1.5
4 113 10.3 15 338 12.0
5 108 0.4 16 88 12.1
6 1ULA 10.5 17 SSDA 2.2
7 1DLA 10.6 18 SSUA 12.3
8 G4 10.7 19 DCBA 12.4
9 DZA 11.0 20 05BDA 2.5
10 30 1.1 21 05BA 12.6
11 134 1.2 22 04BDA 2.7




23 03BDA 13.0 28 01BUA 13.5
24 02BDA 13.1 29 01BA 3.6
25 04BUA 13.2 30 04BA 13.7
26 03BUA 13.3 31 03BA 14.0
27 02BUA 13.4 32 02BA 14.1




SALIDAS

1 BRK Q0.0 14 02P Q2.3
2 1 Q0.1 15 01P Q2.4
3 2 Q0.2 16 05HD Q2.5
4 3 Q0.3 17 04HD Q2.6
5 4 Q0.4 18 03HD Q2.7
6 21 Q0.5 19 02HD Q3.0
7 22B Q0.6 20 04HU Q3.1
8 22 Q0.7 21 03HU Q3.2
9 CAU Q1.0 22 02HU Q3.3
10 CAD Q1.1 23 01HU Q3.4
11 0sP Q2.0 24 04C Q3.5
12 04pP Q2.1 25 03C Q3.6
13 03P Q2.2 26 02C Q3.7




El programa detallado en el anexoc 1 esta elaborado tomando como referencia los

siguientes puntos:

e Requerimientos de programacién (revisar numeral 2.4)

e Diagrama de flujo general (ver Fig. 03 en pagina siguiente ).

e Planos eléctricos de ascensores Mitsubishi de 2 velocidades (AC-2) y
operacién 1C-2BC (revisar anexo 3).

e Caracteristicas de programacién del PLC S7-200.

e Estructura de programacién en escalera (KOP).

Adicionalmente se lo ha agrupado tomando en cuenta la conformacién de los

blogues y sus circuitos, tal como se describe en el numeral 2.1.

3.5. CONSTRUCCION DEL SISTEMA

En base a lo desarrollado a lo largo de este capitulo se construyé fisicamente el
sistema para controlar y supervisar un ascensor Mitsubishi de 2 velocidades (AC-
2) y operacion 1C-2BC.

Los planos eléctricos correspondientes al bloque de fuerza, entradas y salidas se

especifican en el anexo 2.

Los blogues de control y supervision (hardware y software) y el bloque de fuerza
(hardware), tanto originales como los construidos y probados fisicamente en un

ascensor, se muestran en las fotografias que constan en el anexo 2.



Fig. 03 DIAGRAMA. DE FLUJO GENERAL




3.6. PRESUPUESTO DE CONSTRUCCION

Considerando los elementos utilizados y descritos en los numerales 3.1y 3.2, a

continuacion se detalla el presupuesto para la construccion del sistema:

01 PLC Simatic S7-224 1 231,40 231,40

02 Moduilo de entrada Simatic 3 81,00 243,00
EM-221

03 Médulo de salidas Simatic 2 99,00 198,00
EM-222

04 Software de programacion 1 554,40 554,40
STEP 7 — MICRO/WIN

05 Contactor Mitsubishi S-K80 2 54,90 109,80

06 Contactor LG GMC(D)-50 2 45,84 91,68

07 Contactor LG GMC(D)-8 2 9,05 18,10

08 Contactor Mitsubishi 8-C10 1 17,99 17,99

09 Relé 24VDC 1 10,56 10,56

10 Detector de sobrecorriente 2 16,32 32,64
Mitsubishi

11 Detector de inversién y falta 1 37,85 37.85
de fase OMRON

12 Puente rectificador Mitsubishi 1 30,00 30,00
DS-10TM-H

13 Transformador 3@ Mitsubishi 1 172,70 172,70

14 Fuente 24 Vdc 1 19,80 19,80

15 Fusible 10 1,54 15,4

16 Bornera 1 3,08 3,08




9,94 |

16 Bornera 7 1,42
17 Caja metalica 1 105,00 105,00
18 Conector 12 1,79 21,48
19 Pin metalico macho 96 0,07 6,72
20 Pin metalico hembra 96 0,05 4,80
21 Varios (cable, cable tipo 45,00 45,00

corres, correas de amarre,

etc.)

Total 1.979,34




CAPITULO 4

DISENO DEL SISTEMA PARA CONTROLAR Y
SUPERVISAR DOS ASCENSORES MITSUBISHI DE 2
VELOCIDADES (AC-2) Y OPERACION 2C-2BC

Una vez que se ha disefiado el sistema para controlar y supervisar un ascensor
de las caracteristicas mencionadas, resultara facil entender €| disefio del sistema
que controle y supervise el funcionamiento en grupo de 2 ascensores de iguales

caracteristicas al ascensor anteriormente empleado.

El presente capitulo estd dedicado Unicamente al disefio del sistema para
controlar y supervisar 2 ascensores Mitsubishi de 2 velocidades (AC-2) y
operacion 2C-2BC y no a la construcciéon fisica del sistema, por limitaciones de

presupuesto.

4.1. BLOQUE DE CONTROL Y BLOQUE DE FUERZA

Tanto el bloque de control como el bloque de fuerza, por ser independientes para
cada ascensor, seran exactamente iguales a los analizados en el capitulo
anterior, por lo que se considera no necesaria su repeticion. Como es légico
suponer todos los elementos requeridos para un ascensor se duplicaran en el

caso de 2 ascensores.

4.2. BLOQUE DE SUPERVSION

Tal como se mencicné en el capitulo anterior (numeral 2.1.2), para el caso de 2
ascensores, (operacién 2C-2BC), ya son aplicables las normas para la asignacién
del ascensor que atendera una l[lamada de piso, es decir debe ser excluyente y

cada ascensor convertirse en un respaldo del otro.

Para cumplir con sus objetivos, esta operacion incluye adicionalmente a los

elementos descritos en el numeral 2.2 |os siguientes:



oy

37 Relé que cancela las llamadas de pisc cuando el ascensor ha
llegado a su destino.

39P Relé auxiliar del 39.

42 Relé que permite la reapertura de puertas cuando el ascensor se
encuentra en el mismo piso y con igual direccion al pulsador de
llamada de piso que haya sido presionado.

57T Relé temporizado que determina el tiempo maximo permitido
para que el ascensor asignado cumpla con su objetivo.

58 Relé que autoriza la atencion de las llamadas de piso de los
pisos altos.

69 Relé que se activa cuando el ascensor se encuentra en el piso
principal.

78CD Relé que se activa cuando existen llamadas de piso registradas
para subir y bajar. En este caso los 2 ascensores son asignados
a atender las llamadas y evitar congestién en el edificio.

78D Relé que define la direccion de bajada para el ascensor
designado por el supervisor.

78U Relé que define la direccion de subida para el ascensor

designado por el supervisor.




79 Relé que autoriza la atencion de las llamadas de piso de los
sotanos.

401 Relé que coloca en turno al ascensor parqueado en el piso
principal.

438 Relé que ordena la parada del ascensor cuando éste ha llegado
al piso en el que se registrd la llamada.

980 Relé que indica que el ascensor se encuentra activo dentro del
grupo.

IND Relé que excluye del grupo al ascensor cuando el usuario lo

requiere, activando el interruptor de llave IND.




4.3. ASIGNACION DE ENTRADAS Y SALIDAS

La asignacion de las entradas y salidas se efectuara tomando como referencia la
asighacion de las entradas y salidas para el caso de un ascensor Mitsubishi de 2
velocidades (AC-2) y operacion 1C-2BC, descrita en el numeral 3.3., con las

siguientes consideraciones:

e La numeracion de los ascensores se realizard de acuerdo al formato
mantenido por la marca Mitsubishi, que es:
Ascensor01=F
Ascensor 02 =G

e El bloque de Control de cada ascensor estara conformado por un PLC.

e El bloque de Supervision estara conformado por un PLC independiente.

e Todas las entradas y salidas del blogue de Control de cada ascensor (F y G)
sera iguales entre si e iguales al numeral 3.3. mencionado.

e Las entradas y salidas que corresponden a las llamadas de pisos se asignaran

al bloque de Supervision.

ENTRADAS PARA LOS BLOQUES DE CONTROL.:

1 78D 10.0 8 1ULA 10.5
2 112 10.1 7 1DLA 10.6
3 108 10.2 8 G4 10.7
4 113 10.3 9 DZA 1.0
5 109 10.4 10 30 11.1




11 134 1.2 19 DCBA 2.2
12 135 1.3 20 IND 12.3
13 310 11.4 21 01BA 2.4
14 320 11.5 22 02BA 2.5
15 338 11.6 23 03BA 2.6
16 88 1.7 24 04BA 2.7
17 SSDA 2.0 25 05BA 13.0
18 SSUA 12.1




0l

ENTRADAS PARA EL BLOQUE DE SUPERVISION:

1 01BUA 10.1 6 01BDA 10.6
2 02BUA 10.2 7 02BDA 0.7
3 03BUA 10.3 8 | 03BDA 1.1
4 04BUA 10.4 9 04BDA 1.2
5 05BUA 0.5 10 05BDA 1.3




SALIDAS PARA L.OS BLOQUES DE CONTROL.:

1 BRK Q0.0 10 CAD Q1.1
2 1 Q0.1 11 05P Q2.0
3 2 Q0.2 12 04P Q2.1
4 3 Q0.3 13 03P Q2.2
5 4 Q0.4 14 02P Q2.3
6 21 Q0.5 15 01P Q2.4
7 228 Q0.6 16 03C Q3.6
8 22 Q0.7 17 02C Q3.7
9 CAU Q1.0




SALIDAS PARA EL BLOQUE DE SUPERVISION:

1 01HU Q0.1 6 01HD Q0.6
2 02HU Q0.2 7 02HD Q3.0
3 03HU Q0.3 8 - 03HD Q2.7
4 04HU Q0.4 9 04HD Q2.6
5 05HU Q0.5 10 05HD Q2.5




4.4. PROGRAMA

El programa detallado en el anexo 4 esta elaborado tomando como referencia los

siguientes puntos:

o Requerimientos de programacién (revisar numeral 2.4)

e Diagrama de flujo general para el bloque de supervision (ver Fig. 04 en pagina
siguiente ).

e Planos eléctricos de ascensores Mitsubishi de 2 velocidades (AC-2) y
operacién 2C-2BC (revisar anexo 3).

s Caracteristicas de programacion del PLC §7-200,

e Estructura de programacién en escalera (KOP).

Adicionalmente se lo ha agrupado tomando en cuenta la conformacién de los

blogues y sus circuitos, tal como se describe en el numeral 2.1.



Fig. 04 DIAGRAMA DE FLUJO GENERAL PARA EL BLOQUE DE SUPERVISION
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CAPITULO S

RESULTADQOS, CONCLUSIONES Y RECOMENDACIONES

Una vez construido fisicamente el sistema y cargado el programa en el PLC, se
aplicé en un ascensor con las caracteristicas mencionadas a lo largo de este
trabajo y que al momento se encuentra funcicnando, obteniéndose los siguientes

resultados, conclusicnes y recomendaciones.

5.1. RESULTADOS

e Tanto los bloques de control y supervisién implementados en el PLC, como el

bloque de fuerza funcionan adecuadamente.

e El sistema fue probado durante un periodo de 15 dias consecutivos en el
edificio del Ministerio de Turismo, tiempo durante el cual no se produjeron

fallas de disefio o construccion.

e Durante este periodo se realizaron diferentes pruebas para verificar que todas
las seguridades y las especificaciones de disefio mencionadas en el numerai

2.4 se cumplan.

Las pruebas realizadas fueron:

1) Se registraron llamadas de cabina y de piso a todos los pisos y el
ascensor las atendié adecuadamente, viajando y parando en los niveles
respectivos.

2) Se activaron independientemente el pulsador de abrir puertas y la banda
de seguridad, y las puertas reabrieron inmediatamente, permaneciendo
abiertas mientras estaban activados estos elementos.

3) Se presion6é el botén de cerrar puertas y éstas se cerraron

inmediatamente, eliminando el tiempo de espera.



8)

9)

10)

11)

12)

Se presionaron simultaneamente los pulsadores de abrir y cerrar puertas y
éstas se abrieron, permaneciendo abiertas mientras el pulsador de abrir
puertas estaba activado.

Se operd el ascensor en modo de inspeccidn desde la cabina y sobre la
cabina y la velocidad alcanzada fue la esperada (15 mpm o velocidad
lenta).

Se estacioné el ascensor en un sitio fuera de la zona de puertas y éstas
no se abrieron automaticamente. En este mismo sector se presionaron el
pulsador de abrir puertas y la banda de seguridad, y las puertas no se
abrieron automaticamente.

Se activé manualmente la sefial gobernador de velocidad mientras el
ascensor estaba en movimiento, simulandc que el ascensor ha alcanzado
velocidades mayores a las permitidas, y el ascensor se paralizé
inmediatamente. Mientras permanecié activada esta seguridad el
ascensor no funcioné.

Se activaron manualmente los interruptores de fin de carrera (UOT y DOT)
mientras el ascensor estaba en movimiento, simulando que habian fallado
las levas y los interruptores de fin de carrera de cambio de velocidad y
parada, y el ascensor se paralizé inmediatamente. Mientras permanecio
activada esta seguridad el ascensor no funcioné.

Se activaron manualmente los interruptores de fin de carrera (USD y DSD)
mientras el ascensor estaba en movimiento, simulando que habian fallado
las levas de cambio de velocidad, y el ascensor cambié su velocidad a 15
mpm (velocidad lenta).

Se activé manualmente el interruptor de fin de carrera (UL) mientras el
ascensor estaba subiendo y el ascensor se paralizé inmediatamente, No
podia seguir subiendo pero si bajar.

Se activd manualmente el interruptor de fin de carrera (DL) mientras el
ascensor estaba bajando y el ascensor se paralizé inmediatamente. No
podia seguir bajando pero si subir.

Se abrié manualmente una puerta de piso mientras el ascensor estaba
vigjando y el ascensor se paralizé inmediatamente. Mientras permanecié

abierta la puerta de piso el ascensor no funciono.



13) Se abrié manualmente la puerta de cabina mientras el ascensor estaba
viajando y el ascensor se paralizdé inmediatamente. Mientras permaneci6

abierta la puerta de cabina el ascensor no funcioné.
5.2. CONCLUSIONES

e Tanto los bloques de control y supervisién implementados en el PLC funcionan
adecuadamente, cumpliendo completamente con los objetivos del presente
trabajo.

e Al eliminarse casi todos los relés y sus contactos fisicos que cumplen
funciones de control y supervision, se eliminan a su vez todos los problemas
gue por el tiempo de funcionamiento estos ocasiohan, como son: mal contacto
por desgaste o suciedad, informaciones erradas por contactos fundidos, dafio
de bobinas al transcurrir tiempo de vida (til, etc.

e Al eliminarse los trabajos de limpieza de contactos por parte de los técnicos
encargados del mantenimiento del equipo, se disminuyen al maximo
problemas ocasicnados por descuidos o errores humanos.

¢ Tanto el tiempo como los materiales requeridos para ejecutar el mantenimiento
de los bloques de control y supervisidbn practicamente se eliminan,
disminuyendo costos para la empresa encargada de dicho trabajo.

e Los relés utilizados en el sistema original poseen, como es légico suponer, un
nimero limitado de contactos, por lo tanto cuando estos han sido utilizados en
su totalidad, se requiere el uso de relés auxiliares. Esto constituye un grave
problema cuando se requiere implementar nuevos circuitos solicitados por el
cliente. El cambio de estos relés con contactos reales por imaginarios
(software) permite que un solo relé pueda tener un nuamero ilimitade de
contactos y por ende satisfacer facilmente nuevos requerimientos.

e La implementacién de nuevos circuitos en el sistema original se ve limitado
por: numero de relés y contactos disponibles, espacio fisico disponible en el
tablero, cableado interno, tiempo de ejecucidn, costos, etc. problemas que se
evitan con la utilizacién del PLC.

e En el sistema original el nGmero de relés de control y supervisién requeridos
(10(N), 20(N), 30(N), AO(N), SO(N), etc.) es directamente proporcional al

numero de paradas del ascensor, incrementandose por ende el tamafio del



tablero y sus costos. Al utilizar PLC’s, si bien se deben incrementar los
modulos de entradas y salidas, este incremento se da en pasos de 8,
disminuyendo al maximo los inconvenientes mencionados.

e Teniendo en cuenta que solamente |la ubicacion de las levas para el cambio de
velocidad (4UL y 4DL) a lo largo del pozo del ascensor dependen de la altura
de los pisos, y por ende puede ser variable en cada edjificio, y que la distancia
entre estas levas y las levas de corte de la alimentacién del motor de traccion
(1UL y 1DL) es fija, y por tanto el tiempo transcurrido entre la deteccién de las
primeras levas y las segundas es fijo, estas ultimas podrian eliminarse y su
funcién ser ejecutada por circuitos de tiempo (software).

e |a opcidn de implementar un monitoreoc remoto del estado del ascensor a
través de un moédem en el sistema original requerira de una interfaz que podria
ser un PLC, mientras que en el nuevo sistema, el mismo PLC que ejecuta las
funciones de control y supervisidon puede cumplir con los requerimientos del
monitoreo.

e Circuitos de funciones especiales como bloqueo de pisos con o sin calendario
y/u horario, parqueos en determinados pisos, variacion de tiempos de espera,
etc. en el nuevo sistema pueden dejarse programados de antemano e

inclusive hacérselo a control remoto.

5.2. RECOMENDACIONES

Teniendo en cuenta que el alcance de este trabajo se limitdo al disefio e
implementacion de los bloques de control y supervisidon de un ascensor
Mitsubishi de 2 velocidades mediante un PLC, se recomienda continuar con el
mejoramiento de:

e El| bloque de fuerza, el que deberia desarrollarse mediante
semiconductores y en lo posible mediante |la variacion simultanea de
voltaje y frecuencia, por todas las ventajas que éste representa.

o Presentacion del equipo mediante la implementacién de indicadores
digitales, botoneras que se activen al tacto, sensores para la reapertura de

puertas sin el contacto fisico del pasajero, etc.



Desarrollar un sistema de monitoreo remoto a través de un médem con la
finalidad de detectar las fallas del equipo anticipandose a la llegada del técnico
al sitio de trabajo, y por tanto disminuir tiempos de atencién de llamadas de
emergencia, ejecutar ciertos requerimientos del cliente directamente desde el
centro de monitoreo sin necesidad de que un técnico acuda al sitio de trabajo,
etc.

Desarrollar un sistema de transmision serial de llamadas de piso y cabina
disminuyendo asi los requerimientos de alambrado exterior y por ende

disminuyendo la probabilidad de fallas en las conexiones.
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Fotografia 1
Panel que contiene ei blogue de control, supervisién y fuerza de un ascensor
Mitsubishi de 2 velocidades (AC-2) y operacién 1C-2BC.
Vista Frontal
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Fotografia 2

Panel que contiene el bloque de control, supervisién y fuerza de un ascensor
Mitsubishi de 2 velocidades (AC-2) y operacién 1C-2BC.
Vista Posterior
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Fotografia 3
Panel que contiene el bloque de control, supervision y fuerza de un ascensor
Mitsubishi de 2 velocidades (AC-2) y operacion 1C-2BC utilizando un PLC.
Vista Frontal



Fotografia 4

Panel que contiene el bloque de control, supervisién y fuerza de un ascensor
Mitsubishi de 2 velocidades (AC-2) y operacién 1C-2BC utilizando un PLC.

Acercamiento a
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Fotografia 5

Vista del PLC que contiene el programa de control y supervisién de un ascensor
Mitsubishi de 2 velocidades (AC-2) y operacién 1C-2BC utilizando un PLC.

Acercamiento
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Fotografia 6

Vista del bloque de fuerza para manejar un ascensor Mitsubishi de 2 velocidades
(AC-2) y operacion 1C-2BC utilizando un PLC.

Acercamiento
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ANEXO 1

PROGRAMA PARA EL CONTROL Y SUPERVISION
DE UN ASCENSOR MITSUBISHI DE 2
VELOCIDADES (AC-2) Y OPERACION 2C-2BC



Network 1 Blogue de CONTROL- Chrcuifo de seguridades (23)

Clrsuitn del 29
_78D 28 )
_29 M0.0 Circullo de seguridades
_78D 10.0 Sefial da seguridades

Notwirrk 2 Blogue de CONTROL - Clreuito de soguridades de puertas (41DG)

G4 H DG)
410G Mo.5 Sepurdades de pusrtas
G4 0.7 Sefial de cerraduras de puertas

Network 3 Bloque dg CONTROL - Clcuito de Eamadas de cablna (301)

—_‘{omup —| A;H _60»1 _301)

01BA By
-
_| _aml_ —-I ]
_oiBA 138 Sefial de pulsador de cablna de plso 1
_DiBUA 13.5 Sefial de pulsader para sublr de plso 1
_ao1 Mg.1 Liamada de cablina al plso 1
_az M1.6 Camblo de velocldad
_BCA Mi4 Modo automiticodinspeccidn
_Bu M46 Direcclén da sublda
A0l M4.5 Informacidn da selector en piso 1

Natwork 4 Bloque de CONTROL - Chrevito do Hamadas da cabina (D1HU)

_301 o1HY
_01HU Q3.4 Indicador de registro de llamada para subir del piso T
_301 M6.1 Liamada da cablna &! plso 1

Notwork 8 Bloque da CONTROL - Cirouite de Bamadas da ¢ebina (302)

0ZBA AD2 _BOA 302
— —C )
_ao2 32
_02BA 4.1 Safial do pulsador de cablna da plso 2
_302 Me.4 Llamada de cabina al plso 2
a2 M1 Cambio da velocidad
.5B0A Mi4 Modo automédticofingpeceidn
AD2 M4.4 Informacién da sslector en plso 2

Network & Bloqus de CONTROL - Clrcuito de Damadas de cabins (07°C)

_' 302 _ozc)

D2c Q37 ’ da raglstro de I da de cabina &l piso 2
_ao2 M6.4 Llamada da cablna a! plso 2




Network 7 Bloque de CONTROL - Ckculto da llamadas de cahlna (303)
Q3BA

I A:Ja _69)1 _aoa)
__l_zusi_ —t _az2 I

_paBA 14.0 Seiial de pulsador de cablna da plso 3

a0 ME3 Llamada da cablna al plso 3

32 Mig Cambio de valocidad

_B0A M4 Modo automaticofinspecclén

AD3 M43 Informacién de galector an pisc 3

Network 8 Blogue da CONTROL - Chiiite de lamadans d@ cabina {03C)

_l_aus _oac)

_gac Qe Indicador de reglstro de llamada da cabina e! piso 3

303 M8.3 Llamada de cablna al plso 3

Network 8 Bloque de CONTROL -~ Circuita de flamadas de cabina (304)
04BA A4 _B0A _304

— e G

304 _32

_04BA RB7 Sefial da pulsador de cablna de plso 4

304 MG.2 Liamada de cabina a piso 4

a2 Mi6 Cambio de valocidad

_BOA M14 Modo autométlcofinspaceldn

AD4 M4.2 Informacién de selector en plso 4

Network 10 Blogue da CONTROL - Ckcuite de Lamadaa da cablna (04C)

_304 _mc)
_g4c Qa5 Indicador de reglstro da llamada de cabina al plso 4
_304 Mg.2 Uamada de cabina al plao 4

Network 11 Bloque de CONTROL - Circulto de lamadaa de ¢abina (305)

05BDA A0S _G0A ]
— —C D
03BA _81D
L et
_80s _a2
_D5BA 128 Sefial de pulsador da cablna de piso 5
_05BDA 125 Sefal de pulsador parm bajar de plso 5
305 M52 Llamzda de cabine gl plso 5
_32 Mis Camblo da velocldad
_BOA M14 Mado automdtica/inapeccldn
_81D M4.7 Direcclén da bajada
ADS M4 Informaclén de selector en piso 5

Network 12 Blogue de CONTROL - Ckcutfo de Kamadas da cablna {~5HD)

5 O5HD

™

_0SHD a5 da repistro de para bajar del piso 5
_305 M5.2 Ltamada da cabina al plso §




HNetwork 13 Bloqua da CONTROL - Clrculto de opardor da puertas (SDE}

_30 SDE)
a0 1.1 ‘Sefia! de mantener pusrtas ableras
SDE MO.7 Banda de seguridad

Natwork 14 Bloque de CONTROL - Girctits de operador de puertas (OON)

_! _338 DON)

_338 12.0 Seial de 6n de motor de oparacd
DON M1.3 Activaclén de motor de operador de puarias

Network18  Blogue de CONTROL - Cculto de operador do puertas (OLT)

_l_:un OLT)

_310 1.4 Sefial de puertas ablerlas totalments
QLT Mi2 Puertas ablertas fotaimente

Network 16 Bloque de GONTROL - Clreulte de operador de puertas (DCB}

DCBA DCB)
DB Mi.§ Botdn de carrar puerlas
DCBA 12.4 Saiial de pulsedor de cermar pueriag

Network 17 Bloque de GONTROL - Circulto de opereder de puertes {21A)

_1 _28 DON oLt _’43 Dz _2‘2#\ _zm)

_21A Q0.5 Manejo dal contactor para abrir puertas
22A Qo.7 Manejo del contactor para carar puerias
29 MO0 Clreuito de seguridades

_43 M2.1 Mantener puerias ablarias

DON M1.3 Activacién da motor de operador da puertas
DZ M0.6 Zona de puertas

oLT Mi2 Puerlas ablerias {otalmente

Network 18 Blogue de CONTROL - Clrculto de operador de puertas {22A)

81y

T T
"
—
T

_21A Qo5 Manajo del tontector para abrir puertas
_22A Qo.7 Mansjo del contactor para carrar puertas
29 M0.0 Circuito de seguridades

32 M186 Camblo de velocidad

_43 M2A Mantener puertas ablerias

_70 M5.1 Mantener puertas ablerias

_BiD M4.7 Direcclén da bajada

_R1U M4.6 Direccion da sublda

DON M1.3 Activacién de miotor de operador da puerti's




Networlt 13

Bloque d& CONTROL - Clreuito da operador de puertas 143)

)

41DG

_21A
32
_35
_41DG
_43
_4A
_60A
_i0
81D
_8iu
SDE

Qo5
M1.6
M17
MO.5
M2.1
Q0.4
M4
M54
M4z
M4.6
Mo.7

T T

35

81U

_{_810[_

43

— v—[:: 1
__4A}_

_l 32

Manajo del contactor para abrir puertas
Camblo de velocidad

Carriblo de velocldad

Seguridades do puertas

Mantengr puertas ablertas

Manejo del contactor de velocidad alta
Mado automiticofinspeccién
Mantener puertas ablertas

Direcclén de bajada

Direccl6n de subida

Banda de seguridad

e

43

)



Network 20

rr“"i—

Blogue de GONTROL - Clreuito de operador de puertas (70)

__i_m Amh
—I _i03 AD3 l—
—'I _102 ADZI'—

301 ADi

Sas

— "
— "
— "
1"

81U

slia

_| 202 AD2

A0S

7

__.l 364 AD4 =7
_—| _EDSI__i AD3 |_

r‘ h302|-_i Al2 I_

J0

"

410G

_I'
—i DCB

_102 M0
103 M5.7
_104 M5.6
_202 M5.5
203 M5.4
204 M5.3
_24A Qos
201 M6.1
a02 ME.4
_303 MB.3
_304 M62
_a05 M5.2
a2 M18
_41DG MO.5
_6OA M1.4
_70 M54
_7or T36
_60A M2.0
8D MeT7
81U M4.6
A0 M4.5
A2 Mad
AD3 M43
AD4 M4.2
AD5 M4.1
nce W15

—
rl_&Z

M
) I

T

0 o
—

Llamada para sublr del pisc 2
Llamada para subir de] piso 3
Uamada para subir del piso 4
Uamada para hajar dal plso 2
Llamada para bajar del piso 3
Llamadz para hajar del plso 4

Manejo del contactor psra abrir puertas

Liamada de cabina al piso 1
Llamada de cabina el plso 2
Uameda de cabina &l plso 3
Llameda de cabina sl pisc 4
Liamada da cabina al plso §
Camblo da velacidad
Seguridades do puerlas

Modo automatico/inspecclén
Mantener pusrias shiertas
Temporizador 70T

Parada @ nive!

Direccidn de balada

Direccidn da sublda

Informacién de selector an piso {
Informacion de selector an piso 2
Informacién de setector en plso 3
Informacién de selector en piso 4
Informecidn de selector en piso 5
Bot6n da cerrar pusrias

_70



Network 21

_21A

_41DG

_ToT
_80A
_81D
_8iu
AD
AD2
AD3
Al
205

Network 22

29

|-

29
32
_80A
86

e e

Bloque de CONTROL - Clreulto do oparador de puertas (70T)

_| _103 AD3 |_
—"I _10z Ao2 I—
—| _a0 At !_

—-I 204 AMI.—
—I _203 AD3 I—
_| _202 AD2 |_

304 Ad4

e

81U

_I_aus Aos}__rl I—

41DG

707

—]
=

="
'—i _aos|__| A03 I—
_raoz |_| A02|_

_|._
_I 32

21

R i
i i

MB.0 Liamada para sublr del plao 2
M5.7 Uamada para sublr del piso 3
M5.8 Llamada para sublr del pisa 4
M5.5 Uzamzda para bajar del plso 2
M5.4 Llamada para bajar del plso 3
M5.3 Uamada para bajar del plso 4
Qos Mane]o del contactor pars abrir puerlas
M&.1 Llamada de cabina al piso 1

M& 4 Liamada de cabina al pisc 2
M8.3 Uamada ds cabina al pizo 3
M6.2 Usmada da cabina al piso 4
M52 Udmada de cablna al piso 5
M1.6 Cambio de valocidad

MO.5 Seguridades de puertas

Mi4 Modo automitica/inspaccién
M5.1 Mantener puertas ablertas

T3s Temporzadar 70T

M2.0 Parada a nivel

M47 Direcclén de bajada

M4.6 Direcclén de sublda

M4.5 Informacién de selector en piso 1
M4.4 Infermacién de aelector an pisc 2
M4.3 Informacién da selector en plso 3
M4.2 Informaclén da gelacior en plso 4
Md.1 Infarmacién da selactor en plso &

Bkique de CONTROL - Circulto de reaimentacidn{ 50A)

85

_B0A _32

—

MO.0 Circuilo da seguridades

Mi6 Camblo de velacldad

M1.4 Mado eutomaticafinspuccitn

121 Sefal da cambilo da modo automético/inspaceién

+500"

TOF|




Network 231 Bloque da CONTROL - Ckeuito da repimentacisn (DZ)

bzA bz
— —C )
DZ M0.6 Zona de puertas

DZA 1.0 Sefial de zona de puarias

Network 24 Blogue de GONTROL - Circuita de realimentacidn (T68)

—I _134I_( _'rss)

14 Ha Seftal de fin de carrarm T69
_Tes M1.0 Vanificacién de aelacior en plso topa

Network 25 Bloque de CONTROL - Clrcuito do reaimentacion (B63)

_{ _13 B69 5

135 ns3 Sefal de fin de carmara B69
B69 M1.1 Veriflcacidn de saleclor en primar piso

Network 2@ Blogue de CONTROL - Circuito de reaimentecién (32)

3z

I g I

B
_1A Q0.1 Mana]o del contacior de sublda
_2A aoz Mariefe del contactor do bajada
Az M1.6 Cambio de valocidad

Network 2T Bloque de CONTROL - Clrrito de reakmentacion (ACIN])
NB NA 505 A0S
H T
504 A4
— —C )
503 A03
— )
802 A02
— )
801 Ao1
— < )

AD1 M4.5 Informacién tie selector en plso 1
AD2 M4.4 Informacitn do selector en plso 2
A03 M4.3 Informacién de seleclor en piso 3
Ao4 M42 Informactén do seleclor en plso 4
A0S M4.1 informecién de selector en plse 5
NA M2.8 Avanca del salsctor

NB M2.7 Avance dol selactor

501 M34 Salector en plso 1

802 Ma.3 Salector an plan 2

803 M3.2 Seleclor en plso 3

S04 M3.1 Salectoren plso 4

505 Ma.o Saleclor en piso 5




Network 28

_39
82D
_aau
_Tes
AUXA
AUXB
869
NA
NB
s03
S04
S05

Network 30

_a9
820

B2u

&9
AUXA
AUXE
B69
NA
NB
502
503

S04

_| B69 _Tas le 820 so4|_
S03 I
NlB _82u suzl_

Bloqua e CONTROL - Clrelto de reafmentacldn (S05)

B89 _T68 AUXB §05
_i ! 1 ] | Vs
i 1 1 \
S05 _33 AUXA
N
_T8g NB 82y S04 el

l ] ; l 1~ 1~

1 1 1 1 1 1 1 1
39 M4.0 Avance de selactor
_B2u M22 Avanca de| selector, direcclén subjendo
_Tee Mi.0 Verificacién de selector en piso tope
AUXA, M35 Ayance de selector
AUXB M38 Avance de selactor
B&9 Ml Verifieaclén de selector en primer plso
NB M2.7 Avance del salector
S04 M3.4 Salactor en piso 4
505 M3.0 Selacioren piso 5
Notwork 28 Blogue ¢e CONTROL - Clrculte de reallmentactdn {S04)

B69 _Teg NB _Bau 805 AUXA S04
_i I_l / l ] ' | | 1 1 Py )
1 1 1 1 1 1 I \
S04 33 AUXB

NA _82D 503
T

M4.0 Avarice de selector

M23 Avanca del salector, diracclén bajando
M2.2 Avance del selector, direccién sublendo
Mi0 Verificaclon de selector en plso tope
M35 Avance da selector

M3.6 Avanca de selector

M4 Verificacion de selsctor er primer piso
M2.8 Avance dal selector

M2.7 Avance dal salector

M3.2 Selector en plso 3

M3A Selector an piso 4

M30 Selector en piso 5

Blogue de CONTROL - Clreullo de reafimentackin (S03)

503

39 |AU)(A

M4.0 Avancs de salector

M2.3 Avance del selector, diracc!én bajando
M2.2 Avance del selector, direccitn subiendo
M1.0 Verificeclon de selector en piso tope
M35 Avanca da salector

Ma.g Avance de selactor

M1 Vaerificaclén de aslector en primer piso
M2.6 Avance del s&lactor

M2.7 Avanca dal selector

M3.3 Selactor en piso 2

M3.2 Salactor en pliso 3

M3.1 Selector en piso 4



Network 31 Blogque de CONTROL - Clrculte de realimentaclén (S02)

-—l B69 _T88

802
-

39 M4.0 Avance de selector

_82D0 M2.3 Avance de| selector, direccl6n bajando
_B2u M2.2 Avance del selector, direcelon sublendo
_T68 M1D Veriflcaclon de selector en plso tope
AUxXa M3.6 Avanca de salactor

Auxg M6 Avanca de selactor

BEY L'k Verificaclén de selsclor en primer piso
NA Mm2.6 Avance del selector

NB m2.7 Avanca dal selector

s01 M4 Selector en piso 1

502 M33 Selactar en plso 2

503 Maz2 Seleclorenplso 3

HNetwork 32 Blogue de CONTROL - Cirquito de reeEmentacidn {SO1)

T88

P:A _alzo s01 |_

38

!

_| _ B69 I\’I’A _82D 502 B&9 l_ _|

NB _82u s03 AUXA
i

AUXE

—

502

AUXA

Network 33 Bloque de CONTROL - Clrcuito de reaimentacién ( AUXA)

AUXA

—! NA _B'ZU )
_l NB _B’ZD

820 Mm23 Avanca del seledor, direccidn bafande
_8s2u Mz2.2 Avanca dal selector, direccldn sublendo
AUXA Mas Avance de selector

NA M26 Avance del aslector

NB M2.7 Avanca del selector

Nabwork 34 Bloque de CONTROL - Clreuito e realimentacisn (AUXB)

NB B AUXE

NA 820
_820 M23 Avanca del selector, direcclén bajanda
B2u M22 Avanca dal selector, direcclén sublendo
AUXB M3 Avanca da selactor
NA 2.6 Avanca del selecior

NB M2.7 Avanca dal selecior

o1, 39 ;
I 171 1
B&9
1
39 M40 Avante de selector
_82D Mm2.3 Avance de! alactor, direccian bajando
189 M1.0 Verificaclén de selector an piso tope
AUXA M35 Avance de selector
AUXE M3s Avance de selector
Bag M1.1 Verifieacion de selector en primer piso
NA M2.6 Avanca del selecior
501 M2.4 Selector en piso 1
s02 Ma3 Selector en plsc 2

S01



Network 15

1
—l _35

1uLA

1DLA

_1oLA
_fuLa
_2A
]
34
35
_AMDG
_10
_80A
_BID
_8fu

Natwork 36

_1A
2A

_820
_eu

Hetwork 37

Network 38

_&2D
_a2u
830
83U
AL

)

Bloque da CONTROL - Circuilo de raaEmentacién [ 80A)

T
—

Qo1
0.8

10.5

Qo2
Mis
M50
Mi7
M5
M5.1
M2.0
M4.7
M48

24,

— "1

— A1 »—I:: e
32 |_

81

|

41BG

_(

u _170

Manejo dél contactor de sublda
Sefial de leva 1DL
Seital de lova TUL
Manejo del contactor da bajada
Cambilao de velocidad

Cambio de velocidad

Cambio de velocldad
Seguridades de puertas
Mantener puerias ablertas
Pamda & nivel
Diracclén de bajada
Direcclén de sublda

Bloque de CONTROL - Clrcuito de realimentacidn { 82U)

Qo1
Qo2
M2.3
M2.2

Manejo del contactor de sublda
Manejo dal contactor de bajada
Avance del selector, direcclon bajando

Avanco del selactor, direccién sublerido

_' _T.A _1A _8’20 __BZU)

Blaque de CONTROL - Clreulto de realimentacién { 820)

Qo1
Qo.2
M2.3
M2.2

Manajo del contactor de sublda
Manajo del coniactor da bajada
Avance del selectar, direccién bejanda

Avancs de] selectar, direccidn eublenda

—l _2A _a’zu _azn)
__I_azn l

Bloque de CONTROL - Crcuito da reaBmentacién ( 83U v 83D)

M2.3
M2.2
M2.5
M2.4
M3.7

— T )
"
"
M

_ra’au _aan)

Avancs del selactor, diraccidn bajanda
Avance del selactor, direccidn sublendo
Avance del selactor, direcelén bajande
Avance del selector, directlén sublenda
Avence de selector

BOA



83D
_8au

Dz

NB

S01
s02
§03
504
S05

Retwork 3§

Bloque do CONTROL - Clrcuite de reakmentacién { NA)

T T.J

M2.3
M22
M2.5
M2.4
Ma.7
Me.8
M2.8
M2.7
M3.4
M3.3
M3z
M3d1
Mago

—
830}—‘-—|_813U§—J

S i e s

—|}-J

7™

82D

Avance del selecilor, direcclén bajando
Avanca dal selecior, direceitn sublendo
Avanca del selaclor, direccién bajando
Avance del selector, direcclon subiendo
Avance de selecior

Zona de puertas

Avance dal selaclor

Avence gel selattor

Salector en piso 1

Selecior en plso 2

Salector #n piso 3

Selactor an plso 4

Selactor en piso 5



Notwork 40 Bloque de CONTROL - Ckoulto de renimentacldn { NB)

DZ Dz NB
| 1
il o D
AL AL
! — 1 =
_gzu _82D
—
_83p _83y
—1" 7
S04 _82u NB
— e
s02
S05 82D
—] '
503
So01
NA
—  —————
_82D M23 Avanca del selector, direccidn bajando
_s2u M22 Avance del salector, direccién sublando
_BaD M2.5 Avance de! salector, diraccién bajando
_83u M2.4 Avance dal gelector, direccién sublando
AL M7 Avanca da selecior
DZ MO8 Zana de puertas
NA M2.6 Avancs del selector
NB M2.7 Avancs del selector
S0 M3.4 Selector an plso 1
802 M3a Selaclar en plso 2
S03 Maz2 Salector en piso 3
S04 M3 Salector en piso 4
505 M30 Selector en pisa 5

Network 41 Bloque de CONTROL - Clrctifo da reaEmentacidn ( AL)
39 I Dz AL

— I —< )
_iNA NBJ

_ M4.0 Avance de seleclor
AL M3z Avance de seleclor

DZ Mo.s Zona de puertas
NA M2.8 Avance dal selector
NB M2.7 Avanca dal sslactor

Network 42 Bleque de CONTROL - Clreulto da reaEmentacidn ( 397)

NA
— N TOF

NB +24
]
39T T37 Tempoarizador 38T
NA M28 Avance del seloctor

NB m2.7 Avance del seldctor




Network 43 Blogua de CONTROL - Clrcuito de realmentacién ( 25}

NA 39

_a8T
.39 4.0 Avanca da selector
39T T37 Temporizador 39T
NA M2.8 Avance del selector
NB M2.7 Avance del salsctar

Notwork 44 Bloque de CONTROL - Cirewito de velocdad { 3A)

—l _a2 2A _;as -ZQI—( _aA)

A Qo.1 Mangjo del contactor de sublda

29 Mo.0 Circulto de seguridades

_2A Qo2 Manejo del contactor de bajada

32 M18 Camblo de velocidad

35 M1.7 Camblo da velocidad

_3A Q0.3 Manejo del contactor da velocidad baja

Metwork 43 Blogue de CONTROL - Gircuilo do velocidad ( 44)

—I usD A 22 _35 _3s 410G _sop| 20 _4A )
—l DSD _2A I | —:34 |

1A Q0.1 Mangjo del contactor de aublda

_29 M0.0 Clreuito de seguridadea

_2A Qo2 Mane]o del contactor de bajada

a2 Mi6 Camblo de velocidad

34 M5.0 Camblo de velocidad

_35 M7 Cambio da velocidad

_41DG MOD.5 Sapuridades da puertas

_AA Q0.4 Mane)o del conlactor da velocidad aita

_60A Mid Modo automaticofinspecclan

DSD MO.3 Camblo de velocldad bajando, con fin de carrera
usD Mo.1 Camblo de velocidad sublenda, con fin de carera

Naotwork 46 Blogque da CONTROL - Clrzulic de velockiad (USD y 4UL)

_rﬂz usn)
| _108 __4UL)

_los 0.2 Seflal da leva 4UL

_112 0.1 Sefial da fin de carrara USD

AUl M02 Cambio da velocidad aublenda, con leva

usp Mo.1 Camblo de velecidad suklendo, con fin de carrera

Network 47T Bloque do CONTROL, - Clrcuito de velockisd { DSD y 4DL)

_113 DsD)
_109 _4DL)
R 104 Safial de leva 4DL
_n3 0.3 Saiial de fin de carrera DSD
_4DL MO0.4 Camblo de velocidad bajando, con leva

D&D M0.2 Cambio de velocidad bajanda, con fin de carrera




Network 48

_41D@

_60A
_80A
DSD
usD

Bloque de CONTROL - Circulto de velecidad [ 35)

_—[ usD,
_l DS _

Qod
Moo
Q0.2
M5.0
M7
M0.5
Mo4
M0.2
M14
M2.0
Mo.3
Mo.1

M

!

_4u

_34
i

40L

~—

1A

Manejo dal contactor de subida

Clreulto de seguridades

Mansjo del contactor de bajada

Camblo de velecidad

Camblo de velocidad

Seguridades de puerlas

Cambio do velocldad bajando, con leva

Cambio de velocldad subiendo, con leva

Modo automéatico/inspecclon

Parada e nivel

Cambio de velocldad bajando, con fn de carmera
Camblo da velocldad subiendo, con fin de camera

410G

38

_so;] 29 _35 y



S04

_0SBDA
_102
_103

_202
_203
_204
_30
_302
_303
_304
305
_az
_B0A
70
_81D
1]
189
s02
s03
S04
S05

SSUA

12.5

M8.0
Ma7
Ma.6
M5.5
M5.4
M53
Mé.1
Me.4
M6.3
M8.2
M35.2
Mie
M1i4
M5.1
M4.7
M4.&
Mi.0
M3z
M3.2
M3.1
M3.0
123

T T

502 S03 S04 05
— T T T

Seiial da pulsedor para bajar de pisa 5
Llamada para sublir dal piso 2
Llamada para sublr del piso 3
Ulameda para sublr del plsa 4
Liamada para bajar dal pisa 2
L!amada pare bajar del plso 3
Llamada parz bajar del plso 4
Llamada da cablna al piso 1
Liamada de cabina al plso 2
Llamada de cabing &l plso 3
Llamada de cabina el plso 4
Liamada da cabina al pigo 5
Camblo da valocidad

Modo autométicofinapecsidn
Mantener pusrtas abierlaa
Direccién do bajada

Direccién de subida

Verificacién de selactor en piso tope
Salector an plao 2

Selector an piso 3

Salactor an plso 4

Selector an plso §

Sefiel para subir en modo da Inspecelén

Network 48 Bloque da CONTROL - Circuito de velocidad ( 21L)
_80, SSUA 8D
_i ; l .
I 111
05B0A
a2 70 81U BOA
_1_’ L - - L 1™
I 1 0 1 |
_305 S05
A T ——
_|"’°4}.._

"N

81u



Network 53

—I _ausl__
__1_104[_
By -

304

-

Bloque de CONTROL - Clrcuito de velocidad { 81D)

S04 503 S02 801
T T

_I

_01BUA

S0t

SSDA

B89

1"

s03 502 s01
—
s02 s01
— |
501
mis
0 L
1 1
01BUA
1
SSDA

Seflal de pulsador pare subir da plao 1

Llamada para sublr de[ plsa 2
Lismada para subir dal piso 3
Llsmada para sublr del piso 4
Llamada pars bajar del piso 2
[tamada par& bajar del piso 3
Uamadz para bajar del plso 4
Llamada de cablna al piso 1
Liamada de cablina &l plsa 2
Liamadz de cabina al plso 3
Liamada de cabina al piso 4
Llamada de cabina al piso 5
Cambio de velocldad

Modo automaticoinspeccion
Mantener puerlas ablarlas
Direccién de bajada
Direcclén de subida

Veriflcacién de selector en primer plac

Selector 8n piso 1
Selectar en piso 2
Selactor en piso 3
Selector en piso 4

Sefial para bajar an medo da Inspecaién

0

_8iD



Natwork 51

_{_&0}]-_._| _70 _3Al
i : _34!_

I

—r"f”::l——r -
——I AQS

Blogue de CONTROL - Clreulto do velockiad ( 34)

L-I_1D4 A04'_
_{_103 ADSI_
__I_102 ADZI_

_|_301 A0l I—

e
"
— "
|-

) —

Ap4

"

14

2A

“H

_' NA NB _SQI_—

— "
—-I 303 Ausi_

_l_SOZ ADZ'_

M6.0 Lamada para sublr del piso 2
M5.7 Llamada para sublr del piso 3
M5.6 Liamada para subir del plsc 4
Qo1 Manejo dol contactor de subida
M5.5 Liamada para bgjar def plso 2
M54 Liamada para bajar dol plso 3
M5.3 Liamada para bejar del plao 4
Qo2 Manejo del contactor de bajada
MB.1 Llamada de cablna el piso {
M64 Llamada de cahina al piso 2
MB.3 Llamada de cabina al plao 3
M6z |Jamada de cabina al plso 4
M5.2 Llamada de cablna al plso §
M5.0 Camblo de velocidad

M4.0 Avanca de gslector

Q0.3 Mans|o del contactor de velocldad haja
M2.1 Mantener pusrias abiertas

Mi4d Modo autométice/nspaccién
M51 Mantener puartas ablertas

M4.7 Diraccién de bajada

M4 Direccitn de sukida

M5 Informaclén da salector en piso 1
Mdg4 Informacién de seleclor en pisa 2
M43 informacion de seleclor en piso 3
M4.2 Informacién de selector en piso 4
M43 Informacién de selactor en plso 5

-~



NA M2.6 Avance dal selector
NB Mm2.7 Avance de! selector

Network 62 Blotqua do CONTROL - Cheulto seftakzacién{indicadores de posiclén [NP])

T )
= ™
|-

-

L‘l sot

_03P)
_ozp)
o1 P)

0P Q2.4 Indicador de poalcén, pise 1
_b2p u23 Indicador de posiclén, piso 2
_op Q22 Indicador de posicldn, plaa 3
_o4P Q2.1 Indicador de poslclon, pisa 4
_05P Qz.0 Indicador da podicidn, pigo 5
AL Ma7 Avance de seleclor

Dz M08 Zona de puertag

S M3.4 Selector en plsa 1

S02 M33 Selector on piso 2

503 M32 Selecior en pisc 3

S04 M3.1 Selaclor en plso 4

505 M3.0 Seleclor en plso 5

Network 83 Biogue de CONTROL - Ciretito de sefiafizacion ( CAU)

_I_mu CAU )

81U M4.6 Direccién de sublda
cau Q1o Indicaclén da direcclén de sublda

Natwork 34 Blogue de CONTROL - Clreulto de sefializacién ( CAD)

81D cm)
_8iD M4.7 Direccion da bajada
CAD a1 Indicaclén de direccién da bajada

Notwork 65 Bloque do SUPERVISION - Clreulte da Bamadae da pisos (204)

-_]_MBDP_—‘ A;M _su»] _204)
204 81D

—

——I 32
_04BDA 127 Sefal de pulsador para bajar de plso 4
_204 M5.3 Llamada pera bajar del plsc 4
Az Mi8 Cambio do velocidad
_B0A M1.4 Modo automiticofinspaccin
_81D M47 Direceién de bajada
A4 Ma.2 Informaclén da ssleclor en plso 4

Network ¥ Bleque de SUPERVISICN - Chreuito del Famades de plsos (04HD}

04HD

Przcm )

04HD Q28 \ndicador de registro de lamada para befar ds| pisa 4

204 M5.3 Liamada pars hajar del plso 4




Network 57 Bloqua de SUPERVISION - Circuito de Famedas de pisos { 203)

_]osan - A:)S _su,] _m)

810

e =

—i a2
_03BDA 13.0 Seilal de pulsador para bejar de pisc 3
_203 M54 [tamada para bajar del piso 3
32 Mi1.8 Cambilo de valogidad
60A Mid Mado automaticonspecclén
_BiD M4 Direccldn de bajada
AD3 M43 Informaclén de selector en plso 3

Network 53 Bloque da SUPERVISION - Cliculto da amadas de plsos { 03HO)

_208 03HD)
_03HD Q7 Indicador de registro de llamada para bajar del piso 3
203 M&.4 \lamada para bajar dei plso 3

Network 62 Bloqua da SUPERVISION - Circuito de Barnadas de plsos ( 202)

028DA A02 _60 202
= —™
202 81D

0

_02BDA 13.1 Saital de pulsador para bajar de piso 2
202 M5 Liamada para bajar del piso 2

_32 M8 Cambio de velocldad

_B0A M4 Moo automdticoinspeccldn

_81D M4.7 Direcclén de hajada

AD2 M4.4 Informaci6n de aalecior an plao 2

Network 80 Bloque de SUPERVISION - Cireuta de iamadas de pisos ( 02HD)

202 02HD
_02HD Q.o Indicador de registro de amacda para bafar del plso 2
_202 M55 Llamada para haar del plso 2

Natwork 51 Blagua de SUPERVISION - Circuito de Bamadas de plaos (104)

B0A io4

-_]_(MBUF_| NI.'M _ _ )

4
_04BUA 13.2 Sefial da pulsador para sublr de piso 4
104 w58 Llamada para sublr del piso 4
32 M18 Camblo de velotdad
_5OA Mid Modo automalicofinspeccidn
a1y M4.8 Direcclén de subida

AD4 M4.2 Informacién da selactor en plso 4




Network 62 Bloque da SUPERVISION - Ckcuito de amadas de plsos { 64HU)

_in4 D4HU)
_04HU Q3d Indicador da reglatro da llameda para sublr del piso 4
o4 M58 LIamada para sublr del plac 4

Network 63 Bloque de SUPERVISION -Clrculto de Bamadas de pisos ( 102)

__IDSEUP _l N’JB _B0A _103)

81U

Y

L' »

_03BUA 133 Seflal de pulsador para aublr da piso 3
_j03 M5.7 Llamada pars sublr del piso 3

_a M18 Cambio da velocidad

_B0A 1.4 Mado automaticafinspacclén

_B1u M45 Direccltin de sublda

AD3 M43 Informacién de selector an piso 3

Network 84  Bloque de SUPERVISION - Ciretito do Ramadas de piscs { 03HU)

103 OSHU)
_03HU Q32 Indicador de ragistro de Narmada parw sublr del plso 3
103 Ms7 Lamada para suhlr del plso 3

Network 85 Blogus de SUPERVISION - Circuito do famades de pisoa ( 102)

_,IOZBUA —l A:JZ __501 _1 02)
I S

_02BUA 13.4 Seflal da pulsador para sublr de piso 2
_i02 MB.0 Uamada para subir dsl plso 2

_32 M156 Carnblo de velocidad

_BDA Mi14 Modo automidticofinspeccidn

_8iu M4.8 Direcctén de subida

AD2 Me4 Infarmaclén de selactor an piso 2

Network €6 Blogue de BUPERVISION - Clrcuito de liamadas de plsos { 02HU)

_102 02HU)
_D2HU Q3.3 Indicador de registro de l'amada para sublr del plso 2
oz M6.0 Liamada para subir del piso 2

Network 67 Bloque da FUERZA -Clreulto del freno (BRK)

—l _1A|__ —I _3A JUPJ BRK)
—r”‘l——r“‘:]

1A Qo Manejo del contactor de sublda

2A Q0.2 Manajo del conlactor de bajada

_3A Qo3 Manejo del contactor de velocidad baja
4A Q0.4 Manejo de! contactor de velocidad alla
80A M2.0 Parada a nivel

BRK Qo.0 anejo da la bobina del freno




Network 88

&iD
81U

Bloque de FUERZA. - Chreuflo ewdBar de ios contacteres de sublda y bajada { 1Ay 28)

Q0.1
MOD.0
Qo.2
M1e
Mo.5
M2.1
Mi4
M47
M4.5

A1DG

I R W L W ="
_s;oAl_ __rsml _‘JA{'_

Manejo del contactor de sublda
Circuito de seguridades
Manejo del contactor de bajada
Cambio de velocidad
Seguridadss de puerias
Mantener puerias ablertas
Modo autométicofinspaccidn
Diraccidn de bajada

Diraccidn de subida

81U

_I_scm. _ZA'_

I"ZAI ’ 1A
U { )
A 2A

_l_am



Nombre Direccién Comentario

BRK Q0.0 Manejo de la bobina del freno

_1A Q0.1 Manejo del contactor de subida

_2A Q0.2 Manejo del contactor de bajada

_3A Q0.3 Manejo del contactor de velocidad baja

_4A Q0.4 Manejo del contactor de velocidad alta

_21A Q0.5 Manejo del contactor para abrir puertas

_22A Q0.7 Manejo del contactor para cerrar puertas

CAU Q1.0 Indicacién de direccién de subida

CAD Q1.1 Indicacién de direccién de bajada

_05pP Q2.0 Indicador de posicidn, piso 5

_04P Q2.1 Indicador de posicién, piso 4

_03P Q2.2 Indicador de posicién, piso 3

_02P Q2.3 Indicador de posicidn, pisoc 2

_01P Q2.4 Indicador de posicidn, piso 1

_05HD Q2.5 Indicader de registro de llamada para bajar del piso 5
_D4HD Q2.6 Indicador de registro de llamada para bajar de! pisc 4
_0Q3HD Q2.7 Indicador de registro de llamada para bajar del piso 3
_02HD Q3.0 Indicador de registro de llamada para bajar del piso 2
_D4HU Q3.1 Indicador de registro de llamada para subir del piso 4
_03HU Q3.2 Indicador de registro de llamada para subir del piso 3
_02HU Q3.3 Indicador de registro de llamada para subir del piso 2
_01HU Q3.4 Indicador de registro de llamada para subir del piso 1
_04C Q3.5 Indicador de registro de llamada de cabina al pisc 4
_03C Q3.6 Indicador de registro de llamada de cabina al piso 3
_02C Q3.7 Indicador de registro de llamada de cabina a! piso 2
29 MO0.0 Circuito de seguridades

UsD MO.1 Cambio de velocidad subiendo, con fin de carrera
_4UL M0.2 Cambio de velocidad subiendo, con leva

DSD MO0.3 Cambio de velocidad bajando, con fin de carrera
_4DL MO0.4 Cambioc de velocidad bajando, con leva

_41DG M0.5 Seguridades de puertas

DZ M0.6 Zona de puertas

SDE M0.7 Banda de seguridad

_T869 M1.0 Verificacidn de selector en pisc tope

B89 M1.1 Verificacién de selector en primer piso

OoLT M1.2 Puertas abiertas totalmente

DON M1.3 Activacion de motor de cperador de puertas

_BOA M1.4 Modo automético/inspeccion

DCB M1.5 Botén de cerrar puertas

_32 M1.6 Cambic de velocidad

_35 M1.7 Cambio de velocidad

_BOA M2.0 Parada a nive!

43 M2.1 Mantener puertas abiertas

_82u M2.2 Avance del selector, direccién subiendo

_B2D M2.3 Avance del selector, direccién bajando

_83U M2.4 Avance del selecter, direccidn subiendo

_83D M2.5 Avance del selector, direccién bajando

NA M2.6 Avance del selector

NB M2.7 Avance del selector

505 M3.0 Selector en piso 5

504 M3.1 Selector en piso 4

S03 M3.2 Sefector en pisg 3

502 M3.3 Selector en piso 2

S01 M3.4 Selector en piso 1

AUXA M3.5 Avance de selector



Nombre Direccién Comentario

AUXB M3.6 Avance de selector

AL M3.7 Avance de selector

_3ag M4.0 Avance de selector

A0S M4.1 Informacidn de selector en piso 5

A04 M4.2 Informacién de selector en piso 4

A03 M4.3 Informacién de selector en piso 3

A02 M4.4 informacién de selector en piso 2

A01 M4.5 Informacion de selector en piso 1
_81U M4.6 Direccion de subida

_81D M4.7 Direccién de bajada

_34 Mb.0 Cambio de velocidad

_70 MS5.1 Mantener puertas abiertas

_305 Mb5.2 Llamada de cabina al piso 5

204 M5.3 Llamada para bajar del piso 4

_203 Mb5.4 Llamada para bajar del piso 3

_202 M5.5 Llamada para bajar del piso 2

_104 M5.6 Llamada para subir del piso 4

_103 M5.7 Llamada para subir del piso 3

_102 M6.0 Llamada para subir dei piso 2

_301 M6.1 Llamada de cabina al piso 1

_304 M6.2 Liamada de cabina al piso 4

_303 M6.3 Llamada de c¢abina al piso 3

_302 M6.4 Llamada de cabina al piso 2

_70TA M6.5 Auxiliar del temporizador 70T

78D 10.0 Sefal de seguridades

_M2 10.1 Seiial de fin de carrera USD

_108 10.2 Serial de [eva 4UL

_113 0.3 Seiial de fin de carrera DSD

_109 10.4 Sefial de leva 4DL

_1ULA 10.5 Senfal de leva 1UL

_1DLA 10.6 Seijai de leva 1DL

G4 10.7 Sefal de cerraduras de puertas

DZA 11.0 Sefal de zona de puertas

_30 1.1 Sefial de mantener puertas abiertas
_134 1.2 Serial de fin de carrera T69

_135 1.3 Sefial de fin de carrera B69

_310 1.4 Sefial de puertas abiertas totalmente
_338 12.0 Sefial de activacién de motor de operador
_88 121 Sefial de cambio de modo automético/inspeccion
SSDA 12.2 Seiial para bajar en mode de inspeccion
SSUA 123 Seiial para subir en modo de inspeccion
DCBA 2.4 Seiial de pulsador de cerrar puertas
_05BDA 12.5 Sefial de pulsador para bajar de piso 5
_05BA 2.6 Sefial de puisador de cabina de piso 5
_04BDA 2.7 Sefial de pulsador para bajar de piso 4
_03BDA 13.0 Sefial de pulsador para bajar de piso 3
_02BDA 13.1 Seiial de pulsador para hajar de piso 2
_D4BUA 13.2 Seiial de pulsador para subir de piso 4
_03BUA 13.3 Serial de pulsador para subir de piso 3
_02BUA 13.4 Sefal de pulsador para subir de piso 2
_D1BUA 13.5 Seital de pulsador para subir de piso 1
_01BA 13.6 Sefial de pulsador de cabina de piso 1
_D4BA 13.7 Seiial de pulsador de cabina de piso 4
_03BA 14.0 Seiial de puisador de cabina de piso 3

_02BA 14.1 Seifial de pulsador de cabina de piso 2



Nombre Direccién Comentaric

_70T T36 Temporizador 70T
39T T37 Temporizador 39T



Nombre Direccién Comentario

MAIN 0OB1



ANEXO 2

PLANOS ELECTRICOS DEL BLOQUE DE FUERZA,
ENTRADAS Y SALIDAS DE UN ASCENSOR
MITSUBISHI DE 2 VELOCIDADES (AC-2) Y
OPERACION 1C-2BC UTILIZANDGO UN PLC



LISTADO DE ALAMBRADO EN BORNERAS

03 134 03 B4
04 135 04 B3
05 05 B
06 GAU 06 06 325
AA 07 CAD BC 07 310 e 07 -
08 05P 0s 338 08 +
09 04P 09 88 08 FM2
10 03P 10 00 10 Fiv1
11 0Z2P 11 SSDA 11 TIERRA
12 01P 12 SSUA 12 N
01 05HD c1 520
02 04HD 02 DCBA
03 03HD 03 05BA
04 02HD 04 04BA
05 O1HU 05 03BA
06 04C 06 02BA
AB 07 03C @ 07 01BA
08 02C 08 05BDA
09 09 04BDA
10 79A 10 03BDA
11 75 11 02BDA
12 77 12 01BUA
01 78 01 T28
02 78A 02 525
03 78C 03 R2S
04 78D 04 T2
05 112 05 82
06 108 06 R2
AC 07 113 oe 07 T1
08 109 08 51
09 1ULA 08 R1
10 1DLA 10 T3
11 122 11 353
12 G4 12 R3




LISTADO DE ALAMBRADO EN CONECTORES

01 01 Amarillo g8 88 01 05 Verde 2BD 02BDA
02 02 Amarilio 30 30 02 06 Verde 38D 03BDA
03 03 Amarillo 1UL JULA 03 07 Verde 4BD 04BDA
Al 04 04 Amarillo iDL 1DLA Bi 04 08 Verde 5BD 05BDA
05 05 Amarillo 108 108 05 09 Verde 1BU 01BUA
4]+ 06 Amarillo 108 109 06 10 Verde 2HD 02HD
07 07 Amarillo CBL N 07 11 Verde 3HD 03HD
08 08 Amarillo G4 G4 08 12 Verde 4HD 04HD
01 09 Amarillo L20 N 01 01 Rosado SHD 05HD
02 10 Amarillc 20 N 02 02 Rosado 1HU 01HU
03 11 _Amarillo B o] DCBA 03 03 Rosado 75 75
A2 04 12 Amarillo a4 DZA B2 04 04 Rosado 75 75
05 01 Blanco EB1 08 05 Rosado 113 113
06 02 Blanco L10 T 08 08 Rosado 113 113
07 03 Blanco EB2 07 07 Rosado 78 78
08 04 Blanco CAU CAU 08 08 Rosado EARTH EARTH
01 05 Blanco CAU CAU 01 09 Rosado 520A 520
02 06 Bilanco CAD CAD 02 10 Rosado 520A 520
03 07 Blanco CAD CAD 03 11 Rosado 79A 79A
A3 04 08 Blanco R2S R2s B3 04 12 Rosado 79A 79A
05 09 Blanco 828 8§28 05 01 Amarillo T8A TOA
06 10 Blanco T2S T28 06 02 Amarillo 112 112
07 11 Blanco R3S R3 07 03 Amarillo 112 112
08 12 Blango 835 83 08 04 Amarillo 77 77
01 01 Naranja 310 Ng conectar 01 05 Amarillo 77 77
02 02 Nararija 325 325 02 06 Amarillo 520 520
03 03 Naranja 332 - (Negativo) 03 07 Amarillo 79 794
Ad 04 04 Naranja 338 No _conectar B4 04 08 Amarillo 79 79A
05 05 Naranja 1P 01P 05 09 Amarillo 78 79A
06 06 Naranja 2P 02P 06 10 Amatillo 134 134
07 07 Naranja 3P 03P 07 11 _Amarilic 134 134
08 08 Naranja 4P 04P 08 12 Amarllio 135 135
01 09 Naranja &P 05P 01 01 Blanco 138 135
02 10 Naranja 1B 01BA 02 02 Blanco 78 76
03 11 Naranja 2B 02BA 03 03 Blanco 76 75
AS 04 12 Naranja_ 3B 03BA B5 04 04 Blanco 81 81
05 01 Verde 4B D4BA 05 05 Blanca &1 81
06 02 Verde 5B 05BA 086 06 Blanco 82 82
07 03 Verde 07 07 Blanco 82 B2
038 04 Verde 08 08 Blanco 83 83
01 5 Verde 1G o1HU 01 09 Blanico 83 83
02 6 Verde 2C 02C 02 10 Blanco 84 84
032 7 Verde 3C 03C 03 i1 Blanco 84 84
AB 04 8 Verde 4C 04C BE 04 i2 Blango i22 122
05 9 Verde 6C 054D 05 01 Naranja LT1 T
06 10 Verde OLT1 310 06 02 Naranja LTi T
07 11 Verde 7968 122 07 03 Naranja LTt T
08 12 Verde []:] 04 Naranja MID 78D
01 05 Naranja B B
02 06 Naranja B3 B3
03 07 Naranja B4 B4
B7 04 08 Naranja MIC 78C
05 09 Naranja LT2 N
08 10 Naranja LT2 N
07 11 Naranja FM1i FM1
08 12 Naranja FM2 FM2

Gl

01 07-08 Naranja Ri
02 09-10 Naranja 51
03 11-i2 Naranja Ti
04

05 Amarillo R2
81:] Amarillo 82
07 Amarillo T2

08
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ANEXO 3

PLANOS ELECTRICOS DE ASCENSORES
MITSUBISHI DE 2 VELOCIDADES (AC-2) Y
OPERACION 1C-2BC Y 2C-2BC
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ANEXO 4

PROGRAMAS PARA EL CONTROL Y
SUPERVISION DE 2 ASCENSORES MITSUBISHI
DE 2 VELOCIDADES (AC-2) Y OPERACION 2C-2BC



PROGRAMA PRINCIPAL DE SUPERVISION

INCIO E

7

DEFINIR PARAMETROS:

- PORTICO O

- NO. DATOS TX

-CODIGO TX

-CONTADOR RX

- DATO ASCENSOR

- BANDERA RX (1}

+ DIRECCION INICIAL (PUNTERQ}
-CORIGO ASCENSOR

- HABILITAR INTERRUPCICNES

~ ASOCIAR INVERRUPCIONES

PROGRAMA DE SUPERVISION:

ASIGNACION DE ATENCION DE
LLAMADAS DE PISOS

4

GUARDAR DATOS DE CARRO FEN
MEMORIA PREDETERMINADA

4

GUARDAR DATOS DE CARRO G EN
MEMORIA PREDETERMINADA

LEER TIEMPO DE ESPERA

TERMINO TIEMPO
DE ESPERA?

BANDERARX =1

BANDERARX =17

LLAMAR SUBRUTINA DE
TRANSMISION SBR 0

AN




SUBRUTINA DE TRANSMISION (SBR. 0) DE SUPERVISION

CARGAR DATOS DE CARRO F A
BUFFER DE TRANSMISION

DATOS A
TRANSMITIR SON
PARA CARRO F?

CARGAR DATOS DE CARROG A
BUFFER DE TRANSMISION

b 4

TRANSMMR DATOS

CAMBIAR BANDERARX =0

CAMBIAR DATQ DE ASCENSOR

v

ARRANCAR TIEMPO DE ESPERADE
RESPUESTA

A 4

[ ]




INTERRUPCION DE RECEPCION DE DATOS (INT 0) DE SUPERVISION

GUARDAR DATOS ENMEMORIA
ASIGNADA AL CARROF

ACTUALIZAR DATOS DE CARRQ F

BANDERA RX = 07

RECIBIR Y GUARDAR DATO

ES PRIMER DATO
ELESPERADO?

INCREMETAR PUNTERC
DECREMENTAR CONTADOR

CONTADOR RX =07

SONDATOS DEL
ASCENSOR 17

GUARDAR DATOS EN MEMORIA
ASIGNADA AL CARRO G

ACTUALIZAR DATOS DE CARRO G

CAMBIAR BANDERA RX =1

4

RESETEAR PUNTEAO
RESETEAR CONTADOR
RESETAER CCODIGO DE ASCENSOR




Network § PROGRAMA PRINCIPAL DEL SUPERVISOR

Network 2 Definklén de pardmetros.

Inigle MOV_B

= N Enol—3

9 QUTSMB30

MOV_B

BN ENo——
ol _outhveaer

e Enof——3}

1chLu_vaazss

MOV_B

EN  ENof—

17'LNJ.LT.'V350

MOV_8

EN  ENO—}

16#0AT N . QUTI™VB299

MoV, B

en Eiof—]
11N QUTHVBE0

MOV _B

EN  ENo—3
veselly ourlrace
MOV_B

N enol—)

FEHFFLIN DUT VB399

(et )

INT_O[INT
SIEMNT

Iniclo SMo.4 Injclalizer procesos
INT_O INTO

Hetwork 3 Clrmudto del 60F

AO2F _63F )
_BIF M3.0 Ascensor F en piso princlpal
AO2F Mi0.1 Informaclén de selector en piso 2 camo F

Network 4 Cireuo del 6BG

A02G

_l l___( _SBG)

689G M3.1 Ascensor G en plso princlpal

AD2G M30.1 Informaclén de selecior enplso 2 camo G




Hetwork 5 Circuto del 220

INDF BOAF _220
1
INDG BOAG
—
220 M4.1 Por lo menos un ascensor en gnyo
_BOAF Mi1.0 Modo autométicofnspeccén camo F
_BoAG M31.0 Modo autormniéticofnspecclén camo G
INDF M10.7 Ascensor F fuera de prupo
INDG M30.7 Ascensor F fuera da grupo

Hetwork 6 Circulta del 78CD

_78CD

e S
T
AT
T

_toi Mi7 Liamada para sublr de{ plso 1

_102 Mi16 Liamada para sublr dei plso 2

_103 M1.5 Llamada para sublr de! piso 3

104 M14 Uamada para sublr dei piso 4

_202 Mi3 Llameda pare bajar def plso 2

_203 Mi12 Llamada para bajar del plso 3 .
_204 Mia Uamada para balar del plso 4

_205 Mig0 Liamada parn bajar del plsc 5

_7ecb M36 Llemedas de plso para sublry bajar

Network 7 Clreuito awdliar de iamadas de pise (01BU)

_]_D 1 BUF o1 BU)

_0iBU Mo7 Pulsador para sublr del pisc 1
_DiBUA 107 Sefial da puisador pam sublr de plso 1
Network 8 Cireuto lamadas de plse para sublr (101)

01BU AQtF ADIG 101

ﬁﬂhE'Fﬁfkﬁf ™
JMI,——I‘S:UT_ ——l_&:UG

—-l H:?FI— —l _SITG

_o0iBuU MoO7 Pulsador pam sublr del piso 1

10 M1.7 Liamada pars sublr del piso 1

220 M4.1 Por [o menos un ascensor &n gnupo
_37F Miid Ceneelacldn de tamadas de pisc camo F
_37G M3i1 Cancelacién de Hamadas de plsc camo G
_BIUF M10.5 Direccién de sublda caro F

siuc M30.5 Direceidn de sublda came G

AQTF M10.0 Infermacién de selector en plso 1 camo F
A0IG M30.0 Informaclén de selector en plso 1 camo G

Network & Clreuto de Bamadas de piso (01HU)

_01HU

¢

_0iHu Qo7 Indicador de registro de Bamada pars sublr del plso 4
o M7 Liamada pera subir delplso §




MNetwork 10 Clreuito awdar de Bamadas da piso (D2BU)

02BUA _02BU
028U MO5 Pulsador pare sublr del plso 2
_02BUA 10.6 Sefial de puisador pare sublr de pisc 2

Network 11 Circuito de lamadas de plso para subir (102)

220 028U A02F AD2G _102
— o I o o B J
02 S1UF 8iuG
HH
_37F 76
=
028U M0.6 Pulsador para subir del plsc 2
_102 Mi1.6 Liamada para sublr del piso 2
220 M4 Por lo menos un ascensor en grupo
_37F M11.1 Cancelaclén de lamadas de plso carro F
337G M31.4 Cancelacién de larmadas de plso care 3
_B1UF Mi05 Direcelén de subida camo F
_81uG M30.5 Direccién de sublda camro G
A02F M10.4 Informacién de selector en piso 2 camo F
A02G M30.1 Informaclén de selector en plso 2 caro G
Network 12 Clreufto de Bamadas de plso (02HU)
foz2 _02HU
_02HU Q0.6 Indlcador de reglstra de Jemada para sublr def piso 2
_i02 M1.6 Liareda para sublr del plso 2

Network 13 Clreulto auxiffar de Bamadas de plso {03BU)

-_IOSBUﬁ OSBU)

_03BU M0.5 Puisador para sublr del piso 3
_03BUA 10.5 Sefiel de pulsador para sublr de piso 3
Network 14 Clreuito de Famadas de plse pam subir (103)
03BU AD3F ADG 103

—4'”“>—Ij ™
_103[_ _|_8;UF}~_ _I_S“I’UG

_| H::r.’FI—- —| _3;'6

_03BU MO.5 Puisador para sublr del plso 3

_103 M1.5 Llamada para sublr def plso 3

220 Maq Por lo menos un ascensor en ghupo
_A7F M1 Cancelaclén de Bernadas de plso cemo F
_37G wMa1t Cancelaclén de Bamadas de plso carro G
_B1UF M10.5 Dlrecclién de sublda caro F

_siuG M30.5 Direcclén de sublda camo G

AO03F Mi0.2 Informac|én de selector en piso 3 camro F
A03G M302 Informacién de sefector en piso 3 carro G

Network15  Clreulto de lamadas de plso (03HU)

_O3HY

--l _m[—( y

_D3HU Qo5 Indicador de ragistra de larada para su™ir del piso 3
_102 Mi5 Uamada para sublr del plso 3




Network 1§ Cireufto amndliar de Kamadas de plso (04BU)

04BUA ,_04BU>
_04BU MO0.4 Pulsador para sublr del plso 4
_04BUA 104 Seflal de pulsador para sublr de piso 4

Hetwork 17 Circuto de Barnadas de piso para sublr (104)

220 048U AQ4F AD4G _104
— " )
SiUF giuG

AT
L‘_:;n:l_ __l_:s’m

L 04BU M0.4 Pusador para sublr def plso 4

_j04 Mi.4 Liarada para subir def plse 4

220 M4.1 Por lo menos un ascensor en grupo
_3TF M1 Cancelacldn de Bammadas de plso care F
371G M314 Cancelaclén de Bamadas de piso caro &
_B1UF M105 Direcclén do sublda care F

_8iuG M30.5 Direcclén de sublde carro G

AQ4F M10.3 Informaclén de selector en piso 4 care F
AD4G M30.3 Informacién de selector en piso 4 camo G

Network 18 Cireuito de Bamadas de pio (04HU)

_104 _04HU
_04HU Qo4 Indicador de registro de Bamada para sublr del pisc 4
04 Mi4 Liamada para sublr del plso 4

Network 18 Circufto awdliar de famadas de plso (05BD)

_{05BDF OSBD)

058D M0.0 Pulsador para bajar del plso 5
_05BDA 0.0 Sefial de pulsador para bajar de plso 5
Network 20 Clreulto do lamadas de plso para bajar (205)

05BD A05F A0SG _205

—H—Er auliaal )
205 '_ _-I_B: DFI'_ _{’G'I’DG

—I _I;TF'__ _! _sl'.rs

_0s8D MO.0 Pulsader para bejar del plsc 5

205 M1.0 Liamade para bajar del plso 5

_220 M4 1 Por lo menes un escenscr en gupo
37F Mi1d Cancelaclén de lamadas de plso camo F
371G M31.4 Cancelacién de lamadas de plse came G
_81DF M10.6 Direcclén de bafada cama F

_81DG M30.6 Direcclén de bajada came G

AQSF M10.4 Informacién de selactor 8n pisc 5camo F
A05G M3¢.4 Informaclén da selector en piso 5 caro G

Ketwark 21 Cireulto de kamadas de phso (05HD)

_05HD

_I _205|_< J

_O5HD Q0.0 Indicador de registro de Bamada para ba‘ar del plso §
205 Mi.0 Mamada para bejer dal pisa 5




Hetwork 22 Circiio awilar do Bamadas de pisa (04BD)

04BLA _D4BD
04BD MO.1 Pulsador para baar de! plso 4
_04BDA 10.1 Sefial de pulsador para bajar de plso 4

Network 23 Cireuko de Tamadas de plso para bajar {204)

048D AQ4F AL4G _204

ﬂﬂj:'kﬂfPﬁf
__204'_ _l—a:DFl_ _..I_Bj-DG

—i -3,7FI— __| H3,7G

_04BD MO.4 Pulsador para bajar déi piso 4

_204 M1.1 Usmada parm bajar del plso 4

_220 M4.4 Por Jo mshos un ascensor en grupo
37F M11.1 Cancelaclén de Iamadas de plso camo F
_37G M1 Cancelaclén de lamadas de plso camo G
_BIDF Mi0.5 Direcclén de bejada cara F

_a1DG M30.6 Dirocclén de bejada caro G

AD4F M10.3 Informactén de selector enplso 4 camo F
AD4G M3a0.3 Informaclén de selector en plso 4 camo G

HNetwork 24 Cir¢uto de Bamadas de piso (C4HD)

_204 _04HD
_04HD Q. Indicador de regisira de Eamada par bajar dei plsa 4
204 Mid Usameda para bejar del plso 4

Hetwork 25 Circufto awdiar de lamadas da piso (03BD)

03BDA OSBD)
_03BD M0.2 Pulsador para bafar del plso 3
_03BDA 10,2 Sefial da pulsador para bajer de plso 3

Network 26 Clreufto de Bamadas de plso para bajar (203)

038D AO3F AD3G 203

4ﬂFE'H4fPﬁf
_203I_- _I_,B:Dli_ _rﬂjDG

—| _:'}TF‘— —| __37G

_038D M0.2 Puisador para bejar del pisa 3

_203 M1.2 Hemeda pare befar del piso 3

_220 M4.1 Por lo menas un es¢ensor en grupo
_37F Mifi Cancelacian de lamadas de piso camro F
337G M31.4 Cancelaclén de lamadas de piso camo G
_B1DF M10.6 Direcclén de befada camo F

_81DG M30.6 Direcclén de bajeda camo G

AO3F M102 Informaclén do selector en pisa 3 caro F
A03G M30.2 Informaclén de selector en plso 3 camo G

Network 27 Circufto de Famadas de ptso (02HD)

_03HD

—l _ZOSI__—(

_034D Qo.2 Indicador de registro de lameda para bajar del plso 3
203 M1.2 Liamade para bajar del plso 3




Network 28 Cireufto awdliar de llamadas de plso (028D)

_IO2BD§ _OZBD)

BD M0.3 Puisador para bajar daf plso 2
_02BDA 0.3 Sefial de pulsador para bajar de plsa 2

Netwark 20 Circulto de lamadas de piso para bajar {202)

_220 028D AO2F AD2G _202
— o I o e B )
202 81DF 810G
A
LATF _37G
N e
_0zBD M0.3 Puisador para bajar del plso 2
202 M3 Liamada para bejar del piso 2
220 M4 Por lo menos un ascensor en grupo
3IF Mi11 Cancelaclén de amedas de plso camo F
237G M311 Cancelaclén de Bamadas de plso caro G
_B81DF M1i0.6 Direceldn de bajada camo F
. 81DG M30.6 Direcclén de bajada camro G
AQ2F M10.1 Informacién de selector en plso 2 carro F
A02G M30.1 Informacién de sefactor en plso 2 camo G
Hetwork 30 Cirtito de BEamadas de piso (02HD)
_z202 _DZHD)
_02HD Q0.3 Indicador de registro da famada para bajar del piso 2

_202 Mi3 Llemada pare bajar del plso 2




Nehwork 31

220

—

Cireuito de reapettura de puertas para o carro F (42F)

A7F

41DGF

_104[ | AlJttFI I_B1DF .
_I I 1 I 17 I——l
103 AD3IF
—
102 81UF AO2F
— =
401F
I_
_101I IAl.‘HFI
I 1
_205 AO5F 81UF

204

203

1

202

i

_401F
_44DGF
_A%F
_B1DF
_BIUF
ADIF
ADZF
ADIF
ADSF

N A

Mi7
Mig
Mi5
M14
M13
M1.2
M1.1
M1.0
M4.1
M11d
M3.2
M11.2
M2.6
M10.6
M10.5
M10.0
M10.1
M10.2
M10.3
M10.4

P

ADAF

A03F

T T 7T

A02F

I111

Usmada para sublr del plso 1

Uamada para sublr del plso 2

Uamada pare sublr del plsa 3

Uamada pare sublr del plsa 4

{lamada para bafar del plsa 2

{lamada pare befar del plso 3

Usmada pare bajer del piso 4

Uamada pare balar del plsa 5

Por lo menos un ascensor en gupo
Cancelaclén de kamades de plso carra F
Ascensor F de lumo

Seguridades de puertas carmo F
Reapertura de puertas con pulsadores de plso camro F
Direcclén de bafada camo F

Direccién de sublda carro F

Informacién de selector en piso 1 camo F
Informacién de selector en piso 2 camra F
informacién de selector en plso 3 camro F
Informaclén de selector en plso 4 caro F
Informacién de setector en piso 5 carro F

A2F



Network 32

220

™

Cirtuito de reapertura de puertas para el camo G (42G)

103
_|

102

1

205

)

&

_20

_203

202

_203
_204
_205
220
3G
_401G
_MDGG
_42G6
_a1bG
_atuG
ANG
AQ2G
ADIG
A04G
ADSG

1 1 1 1 1

M1i7
M1.E
M1.5
Mid
Mi3
Miz
M1A
Mi.0
M4.1
M31.1
M3
M3t.2
M2.7
M30.6
M30.5
M30.0
M20.1
M30.2
M30.3
M30.4

_104
— T

101
L

AG4G

AD3G,

I1
e

suG AD2G

Eyled

T_{

A0IG
1 |

v
ot

ADSG 8iua

T

ADAG.

T

A03G

T

A02G

LIII

T

Liamada para sublr def piso 1
Liamada para sublr del plso 2
Liemeada para subir del piso 3
Liamada para sublr def piso 4
Liamada para bajar del plso 2
Liamada para bejar del piso 3
Liamads para bejar del piso 4
Llamada para bajar dei plso 5

Por lo menos un ascensor en grupo
Cancelaclén de lamadas de plso came G
Ascensor G de lumo

Seguridades da puertes camo G

Reapertura de puertas con puisadores de piso camo G

Direccién de bajeda cano G

Direccién de subids camo G

Informaclén de selectar en plso 1 camo G
Informacldn de selector en plso 2 camo G
Informacidn de selector en piso 3 came G
Informacién de selector en piso 4 camb G
Informacién de selector en plso 5 camo G




Metwork 33

220

_101

102
_103
_104
_1AF
_202
_203
204

205

220

_401F
438F
_B1UF
A0IF
AOZF
AO3F
AO4F
AO5F

H

Circiito de cancelacién de Tamadas de piso para &l ¢armmo F (428F)

104

_I _103 ADSF}-—

AD2F

_.{

o2 B1UF
A01F
101 ADIF

—I_2°5|_| AUSFI_
_l _204I__| AD4F |—

"

—

R

M1.7 Llamada para sublr del piso 1

Mi6 Liamada para sublr del piso 2

M15 Liamada para subir del piso 3

Mi4d Liamads para sublr del plso 4

M11.3 Cireuito de aimentacién de sublda camo F
M1.3 llamada pars bajar del plso 2

M2 Liamada para balar del plso 3

M11 Liamada para bafar del plso 4

M1.0 Liamada para bajar del plso §

M4.1 Por lo mengs un ascensof &n Krupo
Miid Circuito de aflmentaclén do bajada camo F
M3.2 Ascensor F de tumo

M37 Parada con Bamada de plso camo F
M10.5 Direcelén de sublda camo F

M10.0 Informacién da selector én plso 1 camo F
M10.1 Informacién ds selector 2n plso 2 camo F
M102 Infermacién de selectar en plso 3 camo F
M103 Informacién de selector en plse 4 camro F
M10.4 Informacidn de selecter enplse 5 camo F

_428F



Hetwork 34 Lircuito de eancekaciin ds Hamadas de piso para & camro G (43BC)

220 A 04| IA04GI IJAG
— | 1T 1/
03 A03G
o2 81uG AD2G
AMG
G
- A1 )
i 1 ! 4
AD5G,
_.| f—i —— 2 i—
ADAG
AN3G
AQ2G
_101 Mi.7 Lamada para sublr del pisc 1
_loz M1E Uamada para subir del pisa 2
_103 M1.5 Uamada para subir del plso 3
104 Mid Liameda para sublr del plsc 4
_1AG M313 Cireuito de afimentaclén de sublda camo G
_202 M13 Llemada para bajar del plso 2
_203 Mi.2 Liamada para bajar del plso 3
_204 M4 Usmada para bajar del plso 4
_205 Mi.0 Llemada para bajar def plso 5
_220 M4 Por lo menos un ascensor en gpo
_2AG M31.4 Circuita de afimentacién de bajada camo G
_401G M33 Ascensor G de tumo
_438G M4.0 Parada con lamade da plso came G
_81UG M30.5 Direcclén de sublda caro @
A01G M30.0 Informaclén de selector en piso 1 camo G
A02G M30.1 Informaclén da selector en plso 2 camo G
AD3G M30.2 Informacldn de selector enpiso 3 camo G
ANG M30.3 Informecidn de selector enplso 4 camo G
A0SG M30.4 Informaclén de selector en plso Scara G

Metvrork 35 Cireuto do aslgnaciin de tumo a cammo F (401F)

980F 401G 81 DF _401F
| 41DGE |
_37F Mitla Cancelaclén de lamadas de plso caro F
_401F M3.2 Ascensor F de tumo
_401G M3.3 Ascensor G de lumo
41DGF Mi1.2 Seguridades de puertas camo F
_B1DF Mi06 Diraccién de befada camo F
_BBOF Mil15 Ascensor F en grupo

Hetwork 38 Circuito da asignacién de tumo a camro @ (401G}

980G 401F 401G
| H DGG |
ik yic] M31.1 Cencelaclén de lamedas de piso caro G
_A01F Ma.2 Ascensor F da lumo
A0G Maa Ascensor G da tumo
ADGG M3z Segurldades de puertas camo G
_BiDG M30.6 Direccldn de bajada cemo G

_880G M35 Ascansor F en gnupo

438G



Hetwork 37 Cireuto de asignacidn de Kamadas para el eto F (58F)

8luG 780G _S8F
R
81DG 78UG

_r

78C0D

401F

—ﬂ _102 I—
_E_slee

]
—l jIgF _799'_

81UF
_loz M1.6 Liamada para sublr del plso 2
_401F Ma2 Ascensor F de lumo
_STTG T33 Tlempo méxdma pare atende lamades de pisa carra G
_S8F M20 Atencién de lamadas de plsos altos cano F
_S8G M2.1 Alenclén de flamadas de pisos altos camo G
.78CD M3s Llamadas de plso para subir y bajar
_7TBDG M25 Aslgneclon para atender Eamadas bajando cano G
_r8uG M2.3 Aslgnacién para atender famadas sublendo carro G
_T9F M34 Atenclén de BEemadas de sdtenos camo F
_79G M3s Atencién de famadas de s&tenes camo G
_81DG M320.6 Direcclén de bajada caimo G
_81ur M10.5 Direcclén de sublda carro F
_81uG M30.5 Direcclén de sublde camo G

Network 38 Clreufto de asignaclén de lamadas para el ¢camo @ (50G)

S1UF 78DF _58F
— 1 )
$1DF 78UF

_.r

J8CD

401G

—l 102 I_—
—I _SIGF

T
_] _‘I'IQG __79F[_

siug
102 M1.6 Llamada pare sublr del plso 2
_40iG M33 Ascensor G de tumo
_5ITF T32 Tlempo méximo parn atende famedas de plso camo F
_5BF M2.0 Atenclén de lamadas de plsos altos camo F
78CD M3.6 Llamadas de plso para sublry bajar
78DF M24 Aslgnaclén para atender lamadas bafando casro F
T8UF M22 Aslgnacién para atender lamadas sublendo camo F
_7SF M3.4 Atenclén de famadas de sélanos camro F
_79G M35 Atenclén de lamadas de sdlencs carmo G
_B81DF M10.6 Direccldn de bajada camo F
_BiUF M10.5 Direccién de sublda carro F

_8iuG M30.5 Dirscelén de sublda carro G




Network 35

577G

Cireuito de asignaclén de Bamadas para el camo F (79F)

79F

7'
7

$1ur

Iy

A01F

T

T H

'
LV

78DF

=i

796G,

ANF

39F Mi16 Avance de selector cammo F
_A01F M2 Ascensor F de tumo
_57TG T3 Tlempo méximo para atende Bamadas de piso cemo G
_B9F M3.0 Ascensor F en plso princlpal
_69G M3.1 Ascensor G en plso principal
_78DF M2.4 Asignacién pera atender lamadas bajando camo F
_T9F M4 Alenclén de Famadas de sétanos camo F
78G M3.5 Alenclén de lamadas de sétanos camo G
_B1UF Mi0.5 Direcclén de sublda carro F
_siua M30.5 Direccldn de sublda carmro G
_9B0G M35 Ascensor F en grupo
AO1F M10.0 Inforrnaclén da selector en plso 1 care F
Hetwork 40 Cir¢ute de aslgnackén de Jamadas pars el camre G (76G)
57TF 795G
— 7 | ¢
1 \
880F
.y
S1UG 401G _B8G.
T A
780G
B9F _79F
— " "
S1UF
835, 796G
I I 1 I
ADIG

_8G M6 Avance de selector came G

_401G M3.3 Ascensor G de lume

_B7TTF T32 Tlempo méximo para atende lamadas de plso camo F
_B9F M3.0 Ascensor F en plso principal

_69G M3.1 Ascensor G en piso principel

_T8DG M25 Aslgnacién para atender Eamades bajande caro G
_T9F M34 Alencién de Bamadas de sétanos caro F

718G M35 Alenclén de Eamadas de s&tanos camo G

_81UF Mi0,5 Direcclén de sublda care F

_8ivG M30.5 Direcclén da sublde camo G

_980F MI1.5 Ascensor F en gnpo

AD1G M30.0 Inforrnacién de selector en plso 1 came G



Network 41

S1UF

_A2F

_STTF
_81DF
_BiUF

Network 42

Circuto de tiempo de espera para carro F (57TF)

81PF 577F

— /| N TOF
_|__32F

+20000"]
Mi17 Camblo de vetocldad carro F
T32 Tlempo méximo parg atende famadas de plso caro F
M10.6 Direccién de bajada carro F
M105 Direccldn de sublda carro F

Cireulto do llempo de espera para eamo G (57TG)

81 U? I"MDGL 571G
—{ [ 1 /T N TOF|
376 +20000% PT
_a2G Ma1.7 Camblo de velocidad caro G
_SITG T33 Tiempo méximo pare atende lariadas de plso camro G
8ipG M30.6 Direcclén de baejada camro G
_8iuG M30.5 Direccién de sublda camo G
Metwork 43 Circuito de direc¢lotiamiento de sublda para camo F (7BUF)

AOSF _78UF _T8UF

—1 MZOSL
—l 10 4|_

1/

_asF

_204I lA(MF
— | -1/
_103
_203 A3F
I | | /
I 1
_102
_T9F _202 AOZF
— ,
_1o1

101 M1.7 Llamada para sublr del piso 1
_fo2 M16 Liamada para sublr del piso 2
o M1.5 Llamada para sublr del plso 3
_104 Mi4 Usmada para sublr del plso 4
_202 M3 Llamada para bajar del piso 2
203 M1.2 Llamada para bajar del piso 3
_204 Mid Lamada pare beler del plso 4
_205 M1.0 Lamada para baler del plso 5
_ASF M11.6 Avance de selector camo F
_18UF ma.2 Asignacldn para atender lamadas sublendo camo F
_19F M3a.4 Atencién de Eamadas de sétanos camo F
ADZF M10.4 Informaclén de salector en plso 2 came F
AQ3F Mi0.2 Informacién de selector en piso 3 camro F
AQ4F M10.3 Informacldn de selector en piso 4 carra F
AQSF M10.4 Informaclén de selector en plso 5 camo F



AG

758G 202

_ I__l_
er

il M7
_102 M1.6
_103 Mis
_104 Mi4
202 Mi3
203 M1.2
_204 M1.1
_205 M0
_39G M31.6
_78UG M2.3
_78G M35
AD2G M30.1
ADSG M30.2
ADLG M30.3
AOSG M30.4
Network 45

—i __105[-—

AQ26

Lamada para subfr del piso 1
Llamada para sublr de| piso 2
Llamada para sublr de{ plso 3
Liamada para sublr del plso 4
Llamada para bajar del piso 2
Liamada pera bajar del plso 3
Liamada para bajar del plso 4
Llamada pera bajar del plso 5§
Avance de selector caro G

Hetwork 44 Cirauito de direcclonamienta de subtda para carro G (7€ J3)
05 ADEG
i A 1 |
i s
_i "1Ni_
204 A4G
1 ] ’
1 i
103

Aslgnacién para atender Bzmadas sublendo camo G

Atenclén de B das de eamo G
Informaclén de selector en plso 2 caro G
Informaclén de selector e plso 3 camo G
Infermacién de selector en piso 4 camo G
Informactén de selector en plso 5 carro G

Cireuito de direccionamisnte da bajada para ¢arro F (7BDF)

AOTF

IRy R RN RN WU

_1 _204=
E -

_| _203
—l A
Ly 7

0

L
-

_104 M17
_102 M1.6
_103 M1.5
_104 M1.4
_202 M1.3
203 M12
204 M1.4
_205 M1.0
_39F M116
_T8DF M2.4
_T9F M34
AOIF M10.0
AOZF M10.1
AQ3F mi10.2
AQ4F M103

—I _zoz{
—] _101|_J

Uamada para sublr del plso 1
Uamada para sublr del plso 2
[tamada para sublr delplsa 3
Llamada para sublr del plso 4
Llamada pare bajer del plso 2
Llamada para bajar del plso 3
Uemeda para bajar del piso 4
Llamada para balar de[ plso 5
Avance deo selector camo F

_39F
!
_78DF
1

Aslgnacién pam atender lamadas bajande camo F

de da sat camoF
Informatién de selector en piso 1 carmo F
Infermacién de selector en plse 2 carmo F
Informaclén de selector en piso 3 camo F
Informacién de selector en piso 4 camo F

396

8UG

78DF

o)

_18UG



Hetwork 46 Circulto de direccionamiento de bajada para carre G {78DG)
_2 AQ3F ADZF ADTF
R

2

_19F _,202I
I_ [
-—I “101I_J

_101 M7 Liamada para sublr del piso 1
_102 M16 lamada para sublr del plso 2
103 M1.5 Liamada para sublr del piso 3
104 mi4 Liamada para sublr del piso 4
202 M13 Liamada para bajar de! plso 2
203 M1.2 Llamada para bajar del plso 3
204 M1.1 Llamada pare bajar del piso 4
_205 M1.0 Liamads para bajar del piso 5
JASF M11.6 Avanca de selector camo F
J80F M24 Asignacién para etender flemadas bajar 1o camo F
_79F M34 Atencién de Bamadas de camo F
AQ1F mi0.0 Informaclén de selectar en plso 1 carro F
AD2F Mi0.4 Informacién de sefectar en plso 2 camo F
AD3F Mi0.2 Infermacldn de selector en plso 3 camo F
ADAF M10.3 Informaclén de selector en plso 4 came F

Natwork 47 Date de autorizacidn para reabrir puetas, camo F

_42F MOV_B
™ e eno—3
UM QUTIFVBiac
42F M2.8 Reapertura de puerlas con pulsadores de piso camo F

Refwork 48 Dato da no autorizacidn para reabrir puertas, carro F

42F Mov_B
—] " | N Eno—)

o QUTH-VB100

_42F M2.6 Reapertura de puentas con pulsadores da piso camro F

Hetwiork 49 Date de astensor parquesda en plso principal, camro F

_69F MOV B
—"l ,—— EN  ENO ﬁ
14 QUTVBio
G69F M3a.0 Ascensor F en plso princlpaj

Network 50 Dato de ascensar parqueadn en plso diferenate al principal, ¢amo F

— _?Fl—— BN ENor—3

O'LN_DHITVB101

L 6OF Mo Ascensar F en plso principal

05 AO4F, _3%F
Ianliankinntiny
04 _78DF
'
04

_78DF



Nehworis 51 Dato de asignacién de lamada da plso, earro F

MOV_B

] _5a|=|— v eno—3

1=y QUIVB102

58F M2.0 Atenclén de Bamadas de plsos attos cemo F

Hetwark 52 Dato de asignacidn da Bamada da plso, camo F

_seF MOV_B
— | EN  ENof—3

071N QUTIVB102

_58F M2.0 Atencidn de lamadas de plsos attos camo F
Network 53 Dato de as dn de das superl u la poslclén actual.0, carmo F
78UF MOV_B

— = Eno|—3}

i h11] QUTIPVB103

_TBUF M2.2 Aslgnacién pare atender famadas sublendo camo F
Network 54 Dato de no asignacién da Ramad: peri 2 [a posklén actwal, carro F
J8UF MOV_B

— /e Eno[—3

g 017 QUTE=VB103

_78UF M2.2 Aslonaclan para etender Yarnadaes subtendo camo F

Network 33 Dato de asignacién de Bamadas inferfores a Ia poskldn actual, camro F

78DF MOV_B

L —Ten Eo—3)

11N QUTIVBi04

_7TBDF M2.4 Aslonadén para stender Eamadas bajando camo F

Netwyork 56 Date do no asipnackdn de Bamadas inferforas a la posleldn setual, carro F

F8DF MOV_B
—r ’ : EN  ENO H
0 QUTHVEI04
_7BDF M2.4 Aslgnaclén pam atender Bamadas bejando camo F

Metwork 57 Dato de ¢ancelaclon da Famadas de plso, carmo F

MOV_B

— m’:l—— BN eno—)

1'LNJJLI‘VB1U5

_438F M3.7 Pamda con famada de plso caro F




Retwork 58 Dato de no cancelaclon de Bamadas de plso, caro F

436F Mov_B

— | JEN Eenol—

0-llN_____QUTVB105

_438F M7 Parada con famada de plso camo F

Hetwork 58 Dato de autorizacién para reabrir puertas, camro G

426G MCV_B

— e enop—3
1-M-vazuo

472G M2.7 Retpertura de puettas con pulsadores de piso camo G

Hetwork 80 Dato de no eutorizactén para reabylr puertas, caro &

_42G6 MOV_B
—]" 1 f————1en  Eno—]
0 LNJ_‘L ~VB200
26 M2.7 Reapertura de puetas con puisadores de piso tamo G

Network 81 Dato de escensor parqreado en piso principal, camro G

Mov B

_rsse]— s evo—3)

TN o VB201

639G M3 Ascensor G en plso principal

HNehyork 52 Dato de ascensor parqueado en piso dferenete al principal, camo G

_69G. MOV_B
—-‘] I I—— EN  ENO| ﬁ
0 QUTIVB201

569G M3.4 Ascensof G en plso principal

Retwork 83 Dato ds asignackin da Bamada da plso, camo @

586 MOV_B

—‘l- l v Eno[—

1N QUTI*VB203

586 M2.1 Alenclén de lamadas de pisos eftos cam G

Network 84 Dato de usignacidn de §amada de piso, camo G

MOV, B

e Eno—

ofn ourkvezs

_58G M2.1 Atencién de lamadas de plsos akos camoe &




_T8UG

Hetwork 57

780G

Network 85 Dato de asignacldn de famadas superiores a fa pasicldn actual, camo G
78UG MOV B
¥ A
~—| I EN  ENO
Ei i QUIVB204
_78UG M2.3 Aslgnaclén pera atender Bamadas sublendo camo G
HNetwork 88 Dato d# no aslgnaclén de Bamadas superores a la posl 8 actual, camo G
78UG MOV_B

— + v Enol—3)

0Ly QUTVB204

M2.3 Aslgnacién para atender famadas sublendo caro G

Dato de asignaclén de Bamadas Inferfores a la posleldn actoal, cammo G

MOV_B

™

_760G

Hetwork 68

EN ENO x

1L QUTVB205

M25 Aslgnaclén para atender famadas hajando came G

Dato de no asignaclén de amadas inferfores a ia posicién aclual, caro G

MOV_B

76
7}
_73DG

Network 69

438G

438G

Network 7o

_438G

Hetwork 71

Tespemrx

EN ENO)| x

g IV QUTVB205

M2.5 Aslgnacidn para atender bajando calte G

Dato da cancelackén de famadas da plso, camo G

MOV_B

— = =no—3

17N QUTIFVB206

M4.0 Parada con lamada de plso caimo G

Dato da no canceta¢lén de BEamadas da piso, carro G

Mov_g

438G
— s f——en  Eno—3

oL __OUTIFVB208

M40 Parada con lameda de plso carro G

Anallsls de Yempo de espera para recepelsn de datos

MOV_B

TesperaRx

Network 72

| e p———{e

N ENof—]

TN QUTIVBEO

T34 Tlempo de transmisién

Andfists para Bamada a subrutina de transmision

SBR_O




Network 1 SUBRUTINA DE TRANSMISION DE DATOS

—

Hetwork 2 Cargar datos caro F o buffer de transmisién

va2sg MOV_B
— =s} eN  enof——
1640A

VE1001IN QUTIVB300

MOV_B

EN BN 3

VB101-LIN QUTE-VB301

MOV_B

en  Enol—3

VB1024 QUTIFVB302

MOV B

BN ENoP——3]

VBI03 LN QUT " VB303

MOV_B

EN  ENO[——3]

vame_Qu_‘L-vssm

MOV _B

e Eno—)

VB105 VB305

MOV, B

N Eno—)

VB108 LN QUTVB308




Network 3 Cargar datos carro G a buffer de tansmisién

ve208 MOV_E
=B EN  ENO |
16408

VB200mLIN QUTIVB300

MOV_B

en o

VB201LIN OQUTVB301

MOV B

EN  Enof—3]

VB202IN QUTFVB302

MOV_B
EN ENO ﬂ
VB203IN _ OUTIVB303
MOV_B
EN  ENO N
vBzo4 N OQUTIVE304
MOV_B
EN  ENO| %l
vBz0sN___ ouThve3os
MOV _B

en  eno—]

VB206-LIN QUT-VB306

Hatwork & Transmitir datos, cambiar bandera y nidmers de ascensor

VeSO XMT
—] =s}- en  eno—3)
1
vE207{ TEL
01PQRT
MOV_B

En  Enor—3f

o1l OUTIVBSO

INV_B

EN  Eno—3}

VB298-LIN OUTI™VB292

Netwark § inlzlar temporizador de espera

—] Hm]i IN  TON

+50%

FinTx SM4.5 Transmislén fingBzada
TesperaRx T34 Tlempo de transmisién




Network 1

—

INTERRUPCION DE RECEPGION DE DATOS

VBBO

S

Network 2 Raciblr dato
VB60 MOV_B
-—ﬁ ==B EF EN  ENO H
0
Dato=LIN SUTH"AC2
Date SMBe2 Date reclbldo
Network 3 Definir 1 data recibido es vafida

vB398 INC_B
; x
-y N enol—
16HA
\E3sy aczin gurhacs
=3
16/HB
DEC_B
en  eno—3)
vasu-Lg_qm_-vqso



Network 4 Achrafizar datos del ¢caro F

VBED VBS0 VB353 MOv_B

—| —a|—— =s—— =s} N evor—3)
0

VB400_ QuTiveseo

MOV_B

e eno—

VB401J N ouThves01

MOV_B

N Enol—]

VB4027 N QUTVB502

Mov_B

EN ENO, —ﬁ

VB403-LIN OuUTVas503

MOV_B

EN  Eno—3)

VB404-1IN OUT I VB504

MOV_B

N Eno—)
vssos-lm_nu-vasos

MOV_B

e enol—

VB405-LIN QuTi~vBS06

MOV_B

e Eno—)|

VB407 1IN QUTVas0?

MOV_B

v Enof—}

VBA0SHIN  OUTI-VE508

MOV_B

BN ENo—3]

VB40a-LN OUT VBSOS

MOV_B

ev  Eenof—3

VBA10"LIN QUTEVB510

MOV._B

EN ENO| _ﬁ

VBAILIN___ QUTIVESTH

MOV_B

BN ENOF—

VB412* 1N QUTIVBSi2

MOV,_B

en  eno—3)

vedauy  ourhvesis




L

VB414+

MOV_B
EN  ENO

=\VB514



=

Heterork §

VBED

Actualizar datos del carro G

VBSO
=}
[}

EN

MoV_B

ENC

VB4l OUT i \VB600

EN

MOV_B

ENO|

VB401 1IN OUTVB61

EN

VB402

MOV_B

ENC

QUT]

—

' VBRO2

EN

MOV_B

ENO

VBA03TLIN QuUT

=

[ VB603

EN

VB404*LIN

MOV B

ENO,

OUT]

—

~VB604

EN

VB405T

MOV_B

ENOf-

A

~VB6OS

EN

MOV_B

ENO

VBATE L __OUT]

3

[~ VB6E

EN

MOV_B

ENO

—

VB407-1IN QUTI"VBE07

EN

VB403-1IN

MOV_B

ENO|

oUT

)

VBE0s

N

VB403"]

MOV_B

ENO|

QUT

—

~VBE09

EN

VB410-LIN

Mov_8

ENO

OuUT

3

[~ VB610

EN

MOV B

ENOC

—

vBa1=LN____QuTivBe11

EN

VB412-LIN

MoV_B

ENO

Qu

—

["VES12

EN

MOV_B

ENO|

i

VB#37y__ OuT]

[ VBE13



Network 8

_1AF

_3%F
_are
_39F
_B0AF
_BIDF
_81UF
_S80F
ADIF
AO2F
AQ3F
AC4F
AQ5F
INDF

I MOV_B
EN ENO|

VB414= N QUT

Attrabzar datos del carra F

VBGO VB3
| —e— ==
0 0

M113
M11.4d
M11.7
M11.1
M11.8
M11.0
M10.6
M10.5
Mi15
M10.0
M10.1
M10.2
M10.3
M10.4
M10.7

|—|1:';A ==

VB299 VBS00 AOIF

11

VEBS02

ks
1

VB303

I

VB504

VAS0!

1 1

=
[

1]

]
g

[ 11

VE507

-

VEBS0)

;

VB509

]

VB510
B

VBS511

1

I

1

=B
1
VB513

— = <
=

Clrcuito de afimetitacién de sublda camo F
Clrcuito de afimentaclén de bejada camo F
Camblo da veloc/dad cara F

Cancelaclén da flamadas de piso caro F
Avante da selector caro F

Modo autométieoAnspeccién came F
Direccién de bejada camo F

Direcelén de sublda caro F

Ascensor F en gnupe

\nformacién de sefector on piso 1 carmo F
Informaclén de sefsetor en plso 2 camo F
Informaclén de selzctor en piso 3 camo F
Infarmacién da selactor en piso 4 camo F
Infermaclén da selactor en plso 5 came F
Aseensor F {uera de gnpo

b

VBS01 AOZF

ADIF

ADAF

AQ5F

81UF

81DF

INDF

BOAF

_37F

_1AF

D)

_2AF

p)

VE512 _980F

J

_39F
b

3%F
D)

- VB614



Network 7 Actuafizar datos del cammo G
VB EOI i VBSOI i\IBZSEi iVBSUO ADIG
— ==} 1=7B] §==Bf | 3
0 1640B 1
VBE01 ARG
—l =B I—( 3
1
VB602 A03G
] s —(
1
V8603 A04G
— =s—<
b
VB604 A05G
— =k
1
VBE§05 _81uG
— =
1
VBE0S _81DF
1
VEE0T INDF
1
VBE0S _SDAF)
VBE603 arF )
1
VB610 _1AF)
1
V861 _2AF
— == )
1
_]VB(-H?. _SMF)
1
VBSTS _JQF)
1
VBo614 _32F
— =
_1AF M113 Clrculto de afimentacion de sublda cermo F
_2AF M11.4 Clreuito de almerntacién de bajada caro F
_32F M11.7 Camblo de velocldad carro F
_3TF M11.1 Cancelaclén de Bamadas de plso cema F
LAF M11.6 Avanca de selector camo F
. BOAF M11.0 Modo eutométicodnspeccién camre F
_81DF M10.6 Direcéion de bajada caro F
_BiuG M30.5 Direcctén de subldas camo G
_980F Mil5 Ascensor F en gripo
A01G M20.0 Informacién de selector en plso 1 camo G
A02G M30.1 Iinformaclén de selector en plso 2 cans G
A02G M30.2 Informacién de selector en plso 2 carmo G
A04G M30.3 Informacién de selector en plso 4 camro G
A0SG M30.4 Informacién de selecter en plso 5 camo G
INDF Mm10.7 Ascansor F fuers de grupo



a contador y pumera

vBS0 MOV B

=} I e |

191N QUT-VBG0

MOV_B

v envol—3]

VR38N QUTAC2

MOV_B

EN  ENOp=——3}

18N QUTIVBS0

Mov_B
N ENo—3)

16#FFN__ QUTIFVB39S



Nombre Direccién Comentario

_O5HD Q0.0 Indicador de registro de llamada para bajar del piso 5
_04HD Q0.1 Indicador de registro de llamada para bajar del piso 4
_03HD Q0.2 Indicador de registro de lamada para bajar del piso 3
_02HD Q0.3 Indicador de registro-de llamada para bajar del piso 2
_D4HU Q0.4 Indicador de registro de llamada para subir del piso 4
_03HU Q0.5 Indicador de registro de llamada para subir del piso 3
_02HU Q0.6 Indicador de registro de llamada para subir del piso 2
_01HU Q0.7 Indicador de registro de llamada para subir del piso 1
_05BD MO0.0 Pulsador para bajar del piso 5

_04BD MO.1 Pulsador para bajar del piso 4

_B3BD M0.2 Pulsador para bajar del piso 3

_02BD MO0.3 Pulsador para bajar del piso 2

_B4BU MOC.4 Pulsador para subir del piso 4

_03BU M0.5 Pulsador para subir del piso 3

_02BU M0.6 Pulsador para subir del piso 2

_01BU MO.7 Pulsador paa subir del piso 1

_205 M1.0 Llamada para bajar del piso 5

204 M1.1 Llamada para bajar del piso 4

203 M1.2 Llamada para bajar del piso 3

_202 M1.3 Llamada para bajar del piso 2

104 M1.4 Llamada para subir del piso 4

_103 M1.5 Liamada para subir del piso 3

_10z M1.6 Llamada para subir del piso 2

_1o1 M1.7 Llamada para subir del piso 1

_58F M2.0 Atencidn de llamadas de pisos altos carro F

_58G M2.1 Atencidh de llamadas de pisos altos carro G

_78UF M2.2 Asignacién para atender llamadas subiendo carro F
_78UG M2.3 Asignacién para atender llamadas subiendo carro G
_78DF M2.4 Asignacién para atender llamadas bajando carro F
_78DG M2.5 Asignacién para atender llamadas bajando carro G
_42F M2.6 Reapertura de puertas con pulsadores de piso carro F
_42G M2.7 Reapertura de puertas con pulsadores de piso carre G
_69F M3.0 Ascensor F en pisc principal

_B69G M3.1 Ascensor G en piso principal

_401F M3.2 Ascensor F de turno

_401G M3.3 Ascensor G de turno

_79F M3.4 Atencitn de llamadas de sétanos carro F

_79G M3.5 Atencién de llamadas de sotancs carro G

_78CD M3.6 Llamadas de pisc para subir y bajar

_438F M3.7 Parada con llamada de pisc carro F

_A38G M4.0 Parada con llamada de piso carro G

_220 M4.1 Por lo menhos un ascensor en grupo

Cada_ciclo SMO0.0 Realizar el proceso cada ciclo

Inicio SMO.1 Inicializar procesos

Dato SMB2 Dato recibido

TesperaRx T34 Tiempo ds transmisién

Alerta Q1.0 Indicacién de problemas de transmisioh

FinTx SM4.5 Transmisién finalizada

_B7TF T32 Tiempo méaximo par; atende llamadas de pisc carro F
871G T33 Tiempo maximo para atends llamadas de piso carro G
_05BDA 0.0 Sefial de pulsador para bajar de pisc 5



Nombre Direccién Comentario

_D4BDA 10.1 Sefial de pulsador para bajar de piso 4
_03BDA 0.2 Sefial de pulsador para bajar de piso 3
_02BDA 10.3 Sefial de pulsador para bajar de piso 2
_04BUA 10.4 Sefial de pulsador para subir de piso 4
_03BUA 10.5 Seiial de pulsador para subir de piso 3
_0B2BUA 10.6 Sefial de pulsador para subir de piso 2
_O1BUA 10.7 Sefial de puisador para subir de piso 1
AO1F M10.0 Informacion de selector en piso 1 carro F
AD2F M10.1 Informaci6n de selector en piso 2 carro F
AO3F M10.2 Informacion de selector en piso 3 carro F
AO4F M10.3 Informaci6n de selector en piso 4 carro F
AO5F M10.4 Informacion de selector en piso 5 carro F
_81UF M10.5 Direccion de subida carro F

_81DF M10.6 Direccion de bajada carro F

INDF M10.7 Ascensor F fuera de grupo

_BOAF M11.0 Modo automatico/inspeccion carro F
_37F M11.1 Cancelacién de llamadas de piso carro F
_41DGF M11.2 Seguridades de puertas carro F

_1AF M11.3 Circuite de alimentacion de subida carro F
_2AF M11.4 Circuito de alimentacién de bajada carro F
_B80F M11.5 Ascensor F en grupo

_39F M11.6 Avance de selector carro F

_32F M11.7 Cambio de velocidad carro F

AD1G M30.0 Informaci6n de selector en piso 1 carro G
A02G M30.1 Informaci6én de selector en piso 2 carro G
A03G M30.2 Informacién de selector en piso 3 carro G
AD4G M30.3 Informacién de selector en piso 4 carro G
AO5G M30.4 Informacién de selector en piso & carro G
:ilvc M30.5 Direccién de subida carro G

_81DG M30.6 Direccién de bajada carro G

INDG M30.7 Ascensor F fuera de grupo

_BOAG M31.0 Modo automatico/inspeccién carro G
_37G M31.1 Cancelacion de llamadas de piso catro G
_41DGG M31.2 Seguridades de puertas carro G

_1AG M31.3 Circuito de alimentacién de subida carro G
_2AG M31.4 Cireuito de alimentacién de bajada carro G
980G M31.5 Ascensor F en grupo

_39G M31.6 Avance de selector carro G

_32G M31.7 Cambio de velocidad carro G



Nombre Direccién Comentario

SBR_0 SBRO
INT_Q INTO
MAIN 0B1



PROGRAMA PRINCIPAL DE CONTROL CARRO F

DEFINIR PARAMETROS:

-PORTICO 0
- NO. DATOS TX

-CODIGO TX

- CONTADOR RX

- DATO ASCENSOR

- BANDERA RX (1)

- DIRECCION INICIAL (PUNTERO)
-CODIGO SUPERVISION

- HABILITAR INTERRUPCIONES

- ASOCIAR INTERHUPCIONES

DESARROLLO DEL PROGRAMA DE
CONTROL

CARGAR DATOS ABUFFER DE
TRANSMISION

BANDERA RX = 0?

LLAMAR SUBRUTINA DE
TRANSMISION SBR 0




SUBRUTINA DE TRANSMISION (SBR 0) DE CARROF

INICIO

BANDERA RX = 07

TRANSMITIR DATOS

l

CAMBIAR BANDERA RX =0




INTERRUPCION DE RECEPCION DE DATOS (INT 0) BE CARROF

| INICIO

y

RECIBIR Y GUARDAR DATQ

ES PRIMER DATQ EL
ESPERADO?

INCREMENTE PUNTERO
DECREMENTE CONTADOR

CONTADOR RX =07

SON DATOS PARA
ASCENSORF?

ACTUALIZAR DATOS

4

CAMBIAR BANDERA RX =0

RESETEAR CCDIGO SUPERVISCR




Network 1 PROGRAMA PRINCIPAL CONTROL CARRC F

Inicio MoV 8

rl } N enol—3

81N QUTI SMB30

MOV_B
eN  enof—]

18N QUIIFVR297

MoV 3

e enof—3]

T6HATLIN QUTE VB298

MOV_B

e Eno—3]
3"LN_.QUI'V550

MOV_B

N Eno—

fe0alIN___ OUTi-vB2ee

MOV_B

e Eno—>]

VB398 LN QUTI" AG2

MOV_B

EN ENO| ﬁ

16#FFLIN VB399

— =)

ATCH

EN  ENo—3]

INT_0 INT
SLEYNT

Inicio SMo.d Iniclalizar pardmetros
INT_0 INTO

Network3  Blogque de CONTROL- Clreuito de seguridacies (29)

—_{_TED 29 )

23 MO.0 Clreuito do seguiidades

18D 10.0 Seifal de seguridades




Network4  Elogqua de GONTROL - Glrcufto de seguridades de pusrias (41DG)

G4 41DG)
_MDG Mo5 Seguridadas de pueriae
G4 T Soflal de ceraduras de puerias

Notwork 5 Blogue de CONTROL - Circuilo de Jamadas da cabina (301)

_f MBA Al _301
— )
301 34 32

mil il e Kl
— "

Y

_01BA 128 Serial da pulsadar de cabina da piso 1
_301 M7.1 Uamada de cabina al piso 1

32 M6 Cambie de velocidad

34 Me.o Cambio da velocidad

_60A Mi4 Motio automdéticofinspeccién

A0t M55 Informacién de aelactor en plso 1

IND M6.2 Ascansor fuera da grupo

Network 8 Hloque de CONTROL - Chrcuito de Hamadas de cabina (01C)

_301 _o1c
)

oic Q2.2 Indicadar ds reglsiro de lfamada da cabina al piso 1
301 M7 4 Llameda da cablna al piso 1

Natwork 7 Bloque do CONTROL - Glrcuito da famndas de cablna (302)

_{ _GD)] 02BAI_ _' A:JZ _302)

IND 302 34 32
— 7
_.{ -
. 02BA 125 Sonal de pulyador do cabina de plso 2
302 M7.0 Liamada de cabina al piso 2
_32 Mi.8 Cambio de velocidad
4 M8.0 Camblo de velocidad
_B0A M14 Modo automAticofinspecelén
A02 M54 Informacién da selacior en piso 2
IND Mg.2 Ascensor fuera de grupo

Notwork 8 Blaqua da CONTROL - Clreulto da Bamadas do cablna {02C)

_{ _302 _OZC)

_bz2c Q2.1 Incicador ds registro do [(amada de cabina al plac 2
_302 M7.0 Liamada da cabine al plso 2




Network 9 Bloque da CONTROL - Clrculte de Tamadan do cabina (303)

—l msa»l 03BA|_ — A;)S _aos)

IND 303 ) _az
— 7
32
_03BA 124 " Seilal de pulsador de cabing de pisc 3
_303 me.7 Llamada da cabina al plso 3
32 M6 Camblo de valocidad
_34 M6.0 Camblo da velocidad
_6oA M1.4 Modao autornéticofinapaceisn
A3 M5.3 Informacién de ealector en plso 2
IND M6.2 Ascensor fuera da grupo

Network 10 Blogue de CONTROL - Clrcuito de Bamadas de cabina (03C)

—I _303 _oac)

_0ac Q20 Indicador de reglstro de llamada da cablna a! piso 3
_303 ME.7 Llamada de cablna al pisc 3

Network 11 Bloque de CONTROL - Clraulte de kamadas da rsbina (304

_8oA 04BA A4 _304
— 1
IND 304 M a2
— Kl
I -]
_04BA 123 Sefial de pulsador de cabina da plso 4
_304 Me.6 Llamada de cebing al plso 4
_az M6 Cembio da valocldad
34 ME.0 Cambio de velocldad
_B0A M1.4 Modo aulomatico/inspaccisn
AD4 M5.2 informacién ds selactor an piso 4
IND M6.2 Ascensor fuara da grupo

Network 12 Bloqua da CONTROL - Circtéla de lamsdas de cabina (04C)

304 _040)
_04c o7 Indicador de reglstro da llamada de cabina al plso 4
304 MB.6 Llamada de cablina of plso 4

Networl 13 Bloqua de CONTROL - Cireufto de Bamadas de cablna (2305)

_{_60}1 ossA'_ ’—'l A;J5 _305)
__' u\:o _:ms'___l _7.4 a2 |
'—-I _a32 I

_05BA 12,2 Seiial da pulsador de cabina da plso 5
_305 M6.5 Liamada de cabina al piso §

_az M16 Camblo de velocldad

34 M8.0 Camblo de velocidad

_B0A M14 Modo automitico/inspaccién

A0S M54 Informacién de selector an plao 5

IND MB.2 Ascensor fusra de grupo




Network 14 Blsque de CONTROL - Cireulto de Hamadas de cabina (35HD)

_]_305 _osc)

_05C Q18 Indicador de registro de llamada de cablna al pisc 5
_305 M6.5 Uamada de cabina al plso 5

Network 15 Blogue de CONTROL - Clrculto de operdor do puertas (SDE)

_30 SDE)
_30 1.1 Seial de maniener puerlas abiertas
SDE Mo.7 Banda de seguridad

Network 16 Blsque de CONTROL - Circuito de operador de puertas (DON)

_] 2% DON)

338 1.5 Seilal de activatién de metor de d

P

DON Mi3 Activaclén de motor de operadar de puertes

Network 17 Blogue de CONTROL - Clrculto de oparador de puertas (OL.T)

_310 oLT )
_3i0 11.4 Saital da puertas eblerias totaiments
oLT Mi.2 Puertas ablertas totalmsnts

Network 18 Blogue de CONTROL - Circuita de aperador de puertas (DCH)

DCBA DCB)
DCB M15 Botén de carrar puertas
DCBA 12.1 Seftal ds pulsador de cemar puertas

Network 19 Bloqua de CONTROL - Cireuits de operador de puertas (21A)

28 DON oLT 43 Dz _ A
— " — T )

_21A Qo5 Manejo del contactor para abrir puartas
_22A Qo.8 Manejo del conlactor para camar puertas
_29 MO.0 Circuito da geguridadas

_43 M2.1 Mantaner puertas ablerias

DON M1.3 Aclivacién de molor de oparador de pusrlas
bz M08 Zona da puertas

OLT M2 Puerias zblertas totalmente




Network 20

1A

70
_81D
81U

DON

Network 21

Blogue de CONTROL - Clrculto da operador de puertes {22BA y 224)

Qo.s
ane
M0.0
M6
3.1
M6.1
M5.7
M5.6
Mi3

- 20 DON _zlw'_

_.i

_|

81U

"

81D

"
a2 I'—

. -| 43 _22A>

_70
! =

Manejo del contactor para abrir puertas
Mansjo del contactor para cenar pusrtas
Circulo de seguridades

Cambio de velocided

Mantener pusrtas abiartas
Mantaner puertas ablarias

Direceisn da bajada
Direccitn da sublda

Activacién da motor de operador da puertas

Blogue de CONTROL - Circulto de operadar da puertas (43)

410G

_21A
a2
35
_41DG
4
4A

_60A
7
81D
_BilU
SDE

" —

T

—| a2

Q0.5
M1.6
M1T7
M0.5
M3.1
Qo4
Mi4
ME.1
M5.7
MS.6
MO.7

3

5
A

—l SDE _2111 _;m}_

"

81D

|._

Menaejo dsl contactor para abrir puerlas
Cambio da valocidad
Camblo de velocidad
Seguridades de puertas
Mantaner puertas ablertas
Mane]o del conlactor de velocidad alts
Modo autométicofinspecclén
Mantaner puertas ablertas

Diraccién de bajada
Direccién dg subida
Banda da saguridad



Network 22

1A
32
_a1DG
_4oF
_60A
_70
_7oT
DCB

Network 23

_l_snAl_ Haz{
L _42F'J

Blogue de CONTROL - Clreuito de operador de pusHas (70)

]
rd
.
_70 21A
41DG _70 _TOT
DCB, |
Q0.5 Mane]o del contactor para abrir puertas
M16 Camblo de velocidad
MO.5 Seguridades da puerlas
MB.0 Reapartura de puertas con pulsadores da plso
M1.4 Moda automaticafinspecclén
M6.1 Mentener puerias ablerias
TG Temporizador 70T
M15 Boldn de cerrar puertas

Bloque de CONTROL - Cireufto de pperador de puertas (76T)

DZ
DZA

Network 268

_134
_Teg

™)

MO6 Zona de puerlas
11.0 Safal de zona da puerlas

Blogua de CONTROL - Clrculto de realmentncion (T66)

__| 134 _TBB)

n.z Serial de fin da carrara TE9
Mi0 Verfficaclén de selactor en piso tope

Eoﬁl a2 70T
- | |
__'I | 1 I IN TOF
_42F | +500‘l PT
_I0 21
_21A Qo5 Mansjo del contactor para abrir puerias
_32 Mi.6 Camblo de veloclidad
_42F MB.0 Reaperiura de puertas con pulsadones da plso
_BOA ™14 Modo automatico/inspecalén
10 m6.1 Mantaner puertas ablarias
Jor T36 Temporizador 70T
Network 24 Bloque de CONTROL - Clreuita de reaEmentackn{ 60A)
.20 _88 _60A
I | 1 L rd )
I 1 I \
_B0A 32
29 Mo.0 Circulto de seguridades
_32 Mi6 Camblo da valocidad
_B0A M1.4 Modo eutomatico/inspsccldn
_58 ns Safial de cambio de modo autométicofinspeccién
Network 26 Bloque de CONTROL - Circuito de reaimentacin {DZ)




Notwork 27 Blogue de CONTROL - Circuito de realimentacisn (869)

—H _135 BEQ)

135 1.3 Seflal de fin de camara B68

beg Mi1 Varificaclén de selector en primer pisa

Network 26 Bloque do CONTROL - Clrculto do reafmentacidn (32)

L _1A _32)
—| _2A |

Q0.1 Manajo del contactor de aubldn
_2A Qo2 Mane]o del contacior de balada
32 Mis Camblo de velocldad

Natwork 23 Bloqua de CONTROL - Clreulte de realmentacién (AGIN]}
NB NA 505 A0S
H T
S04 A4
H ™"
503 A03
— —C
502 AD2
— )

1

I_|5fJ1 Al )

Aol M5.5 Informacién d2 selacior an piso 1
A02 M54 Informacién de selecior en piso 2
AO3 M5.3 Informacién de selector en piso 3
AD4 M5.2 Informaclén de selector en plso 4
AO5 M5.1 Informaclién de selactor an plso 5
NA M3.6 Avance del ealector

NB Ma.7 Avanca del selector

501 M44 Selactor en pizo 1

§02 M43 Selector en piso 2

503 Ma.2 Salector en plao 3

504 M4 Seleclor en piso 4

505 M40 Saleclor en piso 5

Network 30 Blogue de CONTROL - Clrciito de realimentacion (505)

§05 M4.0 Saleclorenplso 5

BB&3 _Tea AUXB 505
_l 1 | | 1 re
I 1 I N
805 _39 AUXA
T69 NB _B2u _T64
| ] | | | 1
I 1710 1 0 1
.39 M5.0 Avance de seleclor
_Bau Ma.z2 Avance del salector, direccidn sublendo
_Tes Mi.0 Verificecldn de selector en plso lope
AUXA M45 Avance de seleclor
AUXB M4§ Avance de selaclor
B6S Mid Veriflcacidn de selector en primer piso
NB M3.7 Avance del selector
S04 M4 Selecior en plso 4



3 M5.0
_82p Ma.3
_Bau M3z
_Tee M1
AUXA M4S
AUXB M48
BE9 MiA
NA M38
NB M37
s03 M42
sM M4
so5 M40

_39 M5.0
_B2D M3.3
_s2u Ma.z
_Teg M10
AUXA M4.5
AUXB M4.8
B69 M1
NA M35
NB M3z
502 M43
503 M4.2
S04 M4.§

38 MS5.0
_820 M3.3
_B2u M3.2
_Tes M1.0
AUXA M4.5
AUXB M4.8
B69 M1.1
NA M35
NB M3z
s01 M4
s02 M43
s03 Me2

—l B89 _T8

—H—H—El——u——u—
— T

Hetwork 31 Blogue de CONTROL - Girculto da reafimentackin (S04)

P

AUXB

—II—IrE
T

Avence da eelactor

Avance del aelactor, direccidn bajanda
Avanca dal seleclor, direcclén sublenda
Verificacion da selector en plso tops
Avanca ds seleclor

Avance de seleclor

Verificacién da selector en primer plso
Avance del selactor

Avanca del selsctor

Selector en piso 3

Selector en piso 4

Selector en piso 5

Network 32 Blogua de CONTROL - Chzuito de reaEmentacion (S03)

r:A 820 sml_

503
1

AUXB

AUXA

NB _82u 502
e e
Avanca da selector
Avanca dal selector, direcclén bajando
Avarics dal sslector, direccién sublendo
Verificaclén de salector en plso tops
Avance de selector
Avance de selactor
verificacién de selactor en pnmer plso
Avancs dal selector
Avanca del selector
Selector en piso 2
Salector en piso 3
Salactor en piso 4

Network 33 Bloque ¢ CONTROL - Cireulto da reaimentaclon (S02)

——

AUXA

1

Avance de eelactor

Avanca dei selector, direcclén bujando
Avance del selector, direcclén sublendo
eriflcacion da selecior en plac lope
Avance de galector

Avanca de selector

Verificaclén de selector en primer plao
Avance del selector

Avance del selaclor

Selector en pleo 1

Eelector on piso 2

Selactor en plao 3

4

39

AUXB

504

502

502



Network 34

TE3

)
62D
759

AUXA

AUXB

B50

NA

so1

502

Network 35

820

_eau
AUXA
NA

NB

Networl 36

_8D
_s2u
AUXB
NA

NE

Natwork 37

Bloque de CONTROL - Circuito da reafimentacién (S01)

NA 8
—
Na B2n
e

L NB _alz)u
L NA _8:20

=] NA 82D §02 B&S AUXB
I / | [T 1 1 - [ I I
1 i 1 f i i
S01 3o
L |-
I !
B&g
L
T
M50 Avanca ta selector
M3 Avance del selector, diraccl/én bejando
Mi0 Verificaclén da selector en piso lope
M4.5 Avance de selector
M4.8 Avance de salactor
M14 Verificacién de selector en primer piso
M3s Avanca del selacior
Mé4 Selector an plso 1
M43 Selector an plso 2
Blogua de CONTROL - Clrcuito de realmentaclon ( AUXA)
AUXA)
M3.3 Avanca dal seleclor, direcclén bajando
M3.2 Avanca del selector, direccldn sublendo
M4.5 Avance da selsctor
Ma6 Avance dal selactor
M37 Avanca del eslecior
Blogue de CONTROL - Circuta de reafmentacién {AUXB)
AUXB
M33 Avarice del gelector, direcclon bajanda
M3z Avanca del selaclor, direecién sublendo
M46 Avance de seleclor
M36 Avance del selacior
Maz Avance del eslector
8loque da CONTROL - Ciculto de reafmentacion { 80A}
DG 35 80A

a2 &Oﬁ I_41

)
-—i _35

1ULA

_1DLA
_IULA
_2A
32
_H
35
_41DG
_4%F
0
_80A
_8iD
_BiU
IND

Qed
0.6

10.5

Qo.2
M6
ME.0
M7
Mo5
MB.0
Me. 1
M3.0
M5.7
M5.6
M5.2

|
ty 1

81

Manejo del contecior de subida
Saffal dg leva 1DL

Seflal de tava 1UL

Manejo del contaclor da bajeda
Cambio de velocidad

Camblo ds velocidad

Camblo de velocidad
Saguridades da puertag
Reaperiura de puerlas con pulsadares de plso
Mantener puerias ablertas
Parada a nivel

Diraccitn da bejade

Direccién de sublda

Ascensor fuera de grupo

I—

1 L ”::I—r?’l—
Llj DLAI__l _zA'__ __I_sm

AUXA

S01



Natworik 38 Bloque de CONTROL, - Clrevito de realimentacisn { 82U)

—i _74\ _1A _alm _azu)

A Qo1 Mansjo dal contactor de sublda

_RA Q0.2 Manejo del contactor de baada

_B82D M33 Avanca dal selecior, direccidn bajando
_82u M3z Avanca del selector, direcclén sublendo

Network 38 Blogqua de CONTROL - Clreuto de realimentacion { 82D)

1A 28 82U 82D
— " e D
82D
A Q0.1 Menajo del tontacter de sublda
2A Q02 Manejo del contactor de bajeda
820 M33 Avance del selaclor, direccién bajando
_B2U M3.2 Avance dal seleclor, direccién sublendo

Network 40 Blogque de CONTROL - Glrculto do renfmentacién ( 33U y 83D)

L ;;L'_ _|_azu'__ _[_ajao _sau)
_{_aaul_
_l_aznl__ralau Haan)

83D

_.]' l....
_82D M33 Avance dal selector, direccién bajando
_B2u Ma.2 ‘Avance del selaclor, direcclén subiendo
_B3D M35 Avance del selacior, direccién bajando
_83u M3d Avanca del seleclor, direccidn sublendo

AL M4.7 Avance de selector




Network 41 Blogue do CONTROL - Clrcuio de reaEmentackn { NA)

Dz NA

— 7| s )
— " —
1 b
=l
"
o

o S
—
™
" —

82D
7

TT

T

_B2D M3.3 Avanca dal selactor, direcc/én bajando
_8s2u Ma2 Avance del selector, direccién sublendo
_8aD M35 Avance del selector, diraccidn bajanda
83U M3d4 Avance da| selector, dirace/én sublendo
AL M4.7 Avance da salector

Dz Mo.B 2Zona da puarias

NA M6 Avanca del selecior

NB M3.7 Avance del salector

§01 M4 4 Selactor en pigo 1

502 M43 Saleclor sn piso 2

503 M4.2 Selsclor en piso 3

504 M4 Selaclor an plao 4

So05 M4.0 Salector en plsc §




-

-

0
=]
=y

1 1 1 1 1 1 1 1 11

_1

Network 42

uTﬁTa~
1

@
4

802

w
[=]
o0

(2}
o
[~

o
N

Bloqua da CONTROL - Glreuto de reaRmantacion { NB)

oz N3

NA
i

_820 Maa
_B2u M3.2
_83p M35
_eau M4
AL M7
Dz MO8
NA M35
NB May
S0 M4
502 M43
S03 M4.2
S04 M4.1
§05 M4.0
Network 43

_| 3

NA

—

_39 M50
AL M4.7
DZ Mo.6
NA M3s
NB My
Network 44
NA
I ’
NB
|
aeT T3
NA M6
NB M3z

1

™
— T H

NB

'_

_]

520

Avance del seloctor, direccidn bajando
Avance del salector, direceién sublendo
Avance dal selactor, direcclén bajando
Avance del selector, direceién sublenda
Ayance da selactor

Zona do puerfas

Avancs del selector

Avance del seleclor

Selectar en pizo 1

Seloclor on piso 2

Selettor en piso 3

Selector en plso 4

Selecior en pizo §

Bloque de CONTROL - Clreuto da reebmentacitn (AL)

Dz

—

AL

)

NB

Avanca da selactar
Avance da selector
Zona de pusrtas

Avanca dal eelectar
Avance del selaclar

Blaque da CONTROL - Ckeutta da realimientacin { 39T)

T
IN TOF
+2
Temporizader 39T

Avance dal salector
Avanca del gelector



Metwork 48 Bloqua de CONTROL - Cireulta de reaimantacion ( 39)

F_! D:A 39 )

NB

rﬂ '

38T
39 M5.0 Avanca de seleclor
a7 Ta7 Temporizidor 39T
NA, Mie Avance de! gslactor
NB Maz7 Avance del selector

Network 48 Blogue do CONTROL - Circulto de velocidad { 3A)

—| _n}—E _ZA:]—'I _;ssi__l _zsl__( _:m)

1A Qo1 Manejo del contactor de sublda

_29 MD.0 Girculto da seguridadas

_2A qQo.2 Manejo de! contactor de bajada

32 M16 Cambio de velocidad

35 M7 Camble de velocidad

_3A Qo3 Manajo del contactor de velocldad baja

Network 47 Blogue de CONTROL - Circulte do veloddad | 4A)

410G

—{ usD A _607 _28 l__( _4A )

_32l__i _35 35
—-lDSD oA ' I _.;u l

_ia Qo1 Manejo del contactor de sublda

_28 Mo.0 Clrcui{o de seguridades

_ Qo2 Manejo del contactor de bajada

a2 M8 Gamblo de velocidad

% Ma.o Cemblo de valacldad

35 M7 Cambio da velocidad

A1DG MD.5 Seguridades de puertas

_4A Qo4 Manejo del contactor d& velocidad alla

oA Mid Modo automdélicofinspaccién

Dsp Mo.3 Gambio de velotidad bejanda, con fin de camer
usp Mo.4 Gombio de valociad subiendo, con fin de carera

Networkdé  Blogue de GONTROL - Ciroulto de velocidad { USD y 4UL)

_n2 USD)
I _io8 _4UL)
_1o8 102 Sedial da leve 4UL
1z JUR Senial de fin da carrera USD
_4uL Mo2 Camblo de velocided sublendo, con leva
usp MO Cembia de velocldad sublendo, cor fin ds camera

Notwork4d  Blogua do CONTROL - Circuito da vekcidad { DSD y 4DL)

_113 DSD)
l ] _4DL>
_108 104 Saiial da leva 4DL
13 103 Sefial de fin de camera DSD
_4DL MO.4 Gemblo de velotidad bajando, con lava

DsD M0.3 Cambio de valocldad bajando, con fin de carrera




HNetwork 50

DSD
usb

Network 51

T
T
"
T

Bloqua de CONTROL - Gircuito de velacidad { 35)

28 .50,

ADL 1A
Qo1 Manejo del conlaclor do subida
MO0 Cireuito da saguridadas
Q0.2 Mzanejo del contaclor de bajada
VB0 Camblo da velocidad
M7 Camisa da velocidsd
MO.5 Saguridadas da puetlas
Mo.4 Cambio de velocidad bajande, con lava
M0.2 Camblo de valocidad sublendo, con leva
M1.4 Modo automatico/inspaccin
M3.0 Parada @ nive!
M0.3 Camblo da velogidad bajande, con fin de carmrera
Mo.1 Camblo de valocldad gubiands, con fin ¢e camara

Blogus de CONTROL - Glrcuito de velocidad ( 81U)

35

410G

_ao;] _20 35 )

10 81U

S8F 78UF

_r L e
| 1
3085

— T

202

02

T — T

_D5HA
_302
303
34
_305
58F

_aoa
_T8UF
_8iD
1
_t80
_Tst
s02
s03
504
S05
SSUA

_1_980 __.S’BF 5?2

12.2 Sefial da puisador da cabina ds piso 5
M7.0 Llamada da cabina al plgo 2

MéE.7 Llamada de cablne al plso 3

MBS Ularmada de cabina al piso 4

M6.5 Liamada da cabina al piso &

Maa Afencién de lamadas da plses allos
Mi4 Modo autométicalinepaceion

N

M7 Aslgnacién para atencer llamadas sublenda

M5.7 Direcclén da bajada
ME.6 Dirgcclin de sublda
ma.4 Ascensor en grupo

M0 Verificacién da selaclor an plso tope
M43 Salectar on plso 2
M4.2 Salector an piso 3
M4 Selactor en piso 4
M4.0 Selactor en piso 5

120 Safiel pam subir en moda do Inspeccidn

_B0A

-1 /

—C



: ST'——I B89 _so»l_

Network 52 Bleque de CONTROL - Clreuits de vetocided ( 81D)
A04 503 S0,
= | 17,71 { 5%
—I I ' [ [
304 S0
- , | 2| | sml
—i l——! I [ LI
_I_ausl_
303 , 592, | 501
I 100 1/ I'"
302
380 502

_O1BA
_aot
_a02

_a04
58F
_60A
_T9DF
_8iD
_su
_980
B&S
s01
s02
s03
S04
SSDA

12.8

M7.1
M7.0
MB.7
MB.8
M4
Mi4
Me.0
Ms.7
M5.6
V5.4
M1
M4.4
M4
M4.2
M4.1
ny

$iu 81D

— )

Sefial da pulsador da cabina de plso 1
Llamada de cabins &] piso 1

Liemada de cabina el piso 2

Llamada de cabina al plso 3

Llamada de cabinz al piso 4

Atencidn de llamades de pisos aitos
Modo autorndlico/inspacclén

Asignacién para atender llamadas bajando

Direcclén de bejada

Direccién de sublda

Asgansor en grupo

Verificacién da selaclor en primer plao
Seloctar en plao 1

Selacteren pisp 2

Salector sn plso 3

Seleclor en piso 4

Sefial para bajar en mode de [nspeccidn



Neatwork 53 Biloque de CONTROL - Circulla da velockdad ( 34)

_i__sn,]__ _! 10 _QAF
I : _“I__

1DG

=
—i_8’1U' _1Al_ _I NA NB a5 i—
—I ADS i

"
H "
— "
"

81D
—
—|_438F
|__
1A Q0.1 Meng)o del contacior da sublda
2A Qo.2 Mans]o def contactor do bajada
_a02 M7.0 Ltamada de cabina al piso 2
303 ME.7 Ltameda de cabina al plse 3
_304 ME.& Llamada da cablina al plso 4
34 ME.0 Cambio de velocidad
] M5.0 Avance de selactor
A Qo.3 Mansja del contacior de velocidad baja
A1DG MO.5 Seguridadas do puerias
_43 Ma.i Mantensr pusrias ablertas
_A30F MaA Parada con llemada de pisa
_60A M4 Modc autométicafinapaccién
10 ME.1 Mantener pugrias ablerlas
_81D M5.7 Dlreccidn de bajada
B M58 Direccldn de sublda
AO1 M5.5 inforrnacién do eelectar en piso 1
AD2 M54 inforrnacidn de saletior en piso 2
A03 M5.3 Informacién de selector en plso 3
AD4 M52 Informacién de selatior en pisa 4
ADS M5.1 Informaclén do selacior en plsa 5
NA MG Avance dal selecior

NB M37 Avance del selector

N



Network 54 Bloque de CONTROL - Clreuito sefiakzacién{indicadores de posiclén [NPD

— T
—
"™
— ™
™

0tP ars Indicador de posicién, plso 1
_o2p Q4 Indicader de poaicién, piso 2
D3P Q1.3 Indicador de poslclén, plso 3
_o4p Qi2 Indicador de poslcibn, plac 4
_osP aid Inciicador de posicién, piso §
AD1 M5.5 Informacién de salactor en plse 1
AD2 MS.4 Informaclén do selactor en plgo 2
AD3 M5.3 Infarmacidn de selactor en piso 3
A4 M5.2 Informacién de selector en plso 4
A0S M5.1 Informacién de selector sn piac §
AL M4.7 Avanca de saleclor

Dz Mo.8 Zona da pusrtas

Natwork §5 Bloque da CONTROL - Circuite da sefialzacitn ( CAU)

8iU CAU

g M58 Direccién de sublda
CAU Qo7 Indicacién de direccidn de subida

Network 56 Bloque de CONTROL - Cirguito de sefializacien ( SAD)

_ram CAD)

_8in Ms.7 Direcclén de bajada
CAD Qio [ndicacién de direcclén de bajada

Notwork 57 Blotue de SUPERVISION - Cliculto do independiente (IND)

INDA IND )
IND M6.2 Ascansor fuera de grupo
INDA 127 Safal da interruptor de indapandienta

Metwork 58 Blogua de SUPERVISION - Cireutto da regreso a plso princlpal desdoe sétanos.

AD2 _GSF)
_BSF Ms.1 Ascansor an piso principel
AD2 M54 Informaclén de selactor en piso 2




Notwork 59 Bloque de supervisién. Chrcuito de cancelacién de Bamedes (37)

—l 29 "jD Ha’o _ar 3
_75 T |
_sao)

_29 M0.0 Circulla de seguridades

_34 MB.0 Cambio ds valocidad

35 Mi.7 Cambio da velocidad

_ar Me3 Cancelacidn de |lamadas de piso
_80A M2.0 Parada a nivel

_980 wB4 Ascansor an grupa

IND MG.2 Ascensor fuera de grupo

Network 60 Bloque do FUERZA -Chretity del freno (BRK)

_{ _1A|__-| _3A _scm] BRK)
— :'

A Qo1 Manajo del contactor de eublda

_2A Q0.2 Mansja del contactor de bajada

_3A Qo3 Mane)o del contactor de veloaldad baja
_4A Qo4 Menejo del contactor de velocidad ella
_BOA Ma.o Peradg e nivel

BRK Qo.o Menejo de |a bobina dal freno

Natwork 61 Bloque de FUERZA - Clreulto awxdiar de los contactoras de sublda y bejada ( 1A y 2A)

A1DG

— T — =™
THAT
T
| o

1A Qo1 Manejo del contaclor de sublda
.29 M0.0 Circuite de seguridadas
_2A Qo2 Mane|o del contactor de bajada
32 Mi8 Camblo de velocidad
410G M0.5 Seguridadas da puartas
_43 M2 Mantsner puertas ablerias
_B0A Mi4 Modo aulométicofinspeccldn
_gip M5.7 Diraccién da bajada

81y M5.6 Diraccién de sublda

Network 82 Dalo de selector n plso 1.

A01 MOV B
_l l_— EN  ENO ﬁ
1N QUTI LVBSOG
A0 M5.5 Informacién da selecior en piso 1

Network §3 Dato de selector fuera de plso 1.

a1 MOV_B
r] 1 e Eno—
oUN____QUTIFVE300

A1 M55 Informaclén de aslector en piso 1




Notwork 64 Dato de setector en plso 2.

AD2 MOV B
g A
'—‘ i EN ENO %
LN QuTheves01
ADZ M5.4 Informacién de selector &n piso 2

Natwork 85 Dato de gelector fuera de ptso 2,

A2 MOV B
— ) e o3}
ol ourhvaaot
A02 M5.4 Informacién de salactor &n plso 2

Natwork 88 Dato de selector en piso 3.

A03 MOV_B
L e Eno—
1N __QUIFVBaN2
AD3 M5.3 Informacién de selectar en piso 3

Network 8T Dato de selector fuers de pise 3.

NJJI Mov B
— | En  Eno—]
[1}g BIV ~VB302
ADZ M5.3 Informacién de selector en pisc 3

Network 88 Dato de selecter en piso 4.

AD4 MOV_B
—i : EN  ENO| H
9 LN_Q.DI LVB?SOG
AD4 M52 Informaclén de selactor an plgo 4

Notwork 89 Ciato de seleciof fuert do piso 4,

AD4 MOV,_B

L ————en  eno—)
0N QUTVB3I03

ADd M5.2 Informacién de selector an plso 4

Network 70 Dato de selector enplso 5.

AD5 Mov_B
— | eN  Eno—]
b LN_ELUI - VBI04

ADS M54 Informacién de salactor en plso 5




Netwark 71 Dato de selector fuera de piso 5.

AQ5 MOV_B
—l ! l_ EN  ENO| ﬁ
07 LN._QUI VB304
ADS M5.1 Informaclén de selactor en plap 5

Metwork 72 Dato de ascensor ton &restién para sublr,

81U MOV_B

— | EN  ENo—3

191N QUTJ™ VB305

_8iu M5.6 Direccién de sublda

Network 13 Date de ancensar sin direccidn para sublr,

s MOV_B
—": F— EN  ENo—]
Oﬂu_mELVBaos

_8iu M58 Direccién de subids

Notwork 74 Dalr de escensor con treccldn pare bajar.

_8iB MOV_B
—l : EN  ENO| H
19 QU vB308
81D M5.7 Direccldn de bajada

Network 75 Dato de agcensar gin drecclon para bajar,

MOV_B

—I-Bfml——‘ N  eno—3)

0 LNJJI [ VBICE

_81D M5.7 Diraceitn de bajada

Network 76 Dato de ascansor en Independiente (fuera de grpo).

MOV_B

— INDI— EN  EnoF—)

L LN__QLEL - VB307

IND ME.2 Ascenaor fuera de grupo

Network 77 Dato tle ascenser en grupo.

MOV_B

L e R

0L QU= VB307

IND Me2 Ascensor fusra de grupt




Network 78

_B0A

Nelwork 79

Notwork 81

1A

Netvwork 83

_iA

Network 84

ar ME.3

Dato de azcensof &n modo automdtico,

Mi4

_8n, MOV_B
— AE—EN enol—3|

1N QUIVB308

Modo automélico/inspeccidn

Dato de ascenser en modo de nspeccion.

Dato da

Qod

MOV_B

" e Enol—

— T v enol—3

1N _OUTFVB309

Cancalaclén de llamadas de piso

no pama cancalar

oL QUTIF VB3N8
_60A Mi4d Modo automélico/inspaceién
Notwork 80 Dato de para cancelar I di
37 MOV B

de plso.

de piso.

MOvV_B

—] _;WI—— N Eno—

09 ~VB308

a7 Me.3 Cancelacldn de llamadas de piso
Network 82 Dalo da ascensor sublendo.
1A Mov_B

— " ———en  enol—3

11 FVB3e

Mangjo del contacior da sublda

Dato de ascensor no sublendo.

e no—)
i an

Qn.1

MOV B

0 Lvs:m

Manejo dal contactor de aublda

Date do necensor bajanda.

Qo2

MOV_B

e vo—

1 QUTFVB311

Manejo del contactor de bajads



Natwork 85 Dato de ascensor no bajando,

_2A MOV B
—-l [ EN ENC —%
oL QUTVES11
_2A Qo2 Manejo dal contaclor de bajada

Networlk B8 Dato de escenssr en grupo.

980 MOV B
— = Eo—3
1N QUTIVB312

_980 MB.4 Ascensor en grupo

Network 87 Dato de mecensar fuera de grupo.

_980 MOV_B
— " f—————en  Eeno—3)
o-LiN_ . QuTIVB312

_a80 Me.4 Ascansor en grupo

Networh 88 Dato do avance da selector,

39 MoV_B

enoj—3)

rl — EN
1'M7VB313

39 MS5.0 Averice da selactor

Natworl 89 Dato de salector sstacionads,

_39 MOV_B
—l ! '— EN ENO| ﬁ
oﬂLnL_m.-vam

_a9 M50 Avance de selactor

Neterorh 80 Dato de Bscensor con ewtorizackin de cambio de velocidad.

az MOV_B
T v Eo—
19 LN_QUI VB34
32 M18 Camblo de velocidad

Networl 61 Dato de ascensor sln autorizacidn de cemblo de velocidad.

_32 MOV _B
{7 — ex  Evo—)|
07 QUIrVB3i4

_32 Mi6 Gambloe da velocidad

Notwork 82 Andlisls pare lamade a subnuting de transmislén

VvBad SBR_0

—] - — EN

0




Network 1 SUBRUTINA DE TRANSMISION DE DATOS

—i

2 T ;s de dafos al supervk

VBED XMT

— =ZB: EN  Enof——

VB2979 TBL
0L PORT

MOV_B

EN EN >

1N OQUTI™VEE0




Network 1 INTERRUPGION DE RECEPCION DE DATOS

—

Network 2 Recibir datos

20 Mov B
L T ———ey evo—
Dato QUT*AC2
28 Mo.c Circulto de esguridades
Datn SMB2 Dato reclbldo

Network 3 Definlr sl dato rechldo es vaido

VB:!QIB INC_B
—] ==a |- N enol—3)
164G
Ac2 Acz
DEC_B
EN  Eno—)
VBSOL___ QUIIVBS0

Networlt 4 Actuabzar datos del camo F

VB398 vB50 VB399 VB400 _42F
| o] e o —e—C ")
1641C 0 16#1A 1
VB40] _B9F
—e—™)
1
V3402 58F

— ==15|_(— )
_IV::O:! 78UF

1

VB404 78DF
1
VB405 _438F
—{af—
1
_42F M50 Renperiura d¢a puerlas con pulsadores de piso
_43BF Ma.1 Parada con [lamada de plse
_58F Me4 Atenclén de llamsdas da plsos altos
_BarF ME.{ Ascensor en piso principal
_78DF M8.0 Asignacldn para atendar lldmadas hejando

_TOUF M8.7 Asignacién para atender ilamadas sublendo




contador ¥ puntero

VBS0

MOV_B

—

o

ex  eNo—3)

LN QUTY™ VBEO

MOV_B

VB356"

2
uLACZ

EN ENO

MOV_B

'S

N eno—)

.lN_GZI.IIJT"VB50

184FF

MOv_B

eN  Enop—3]

LN QUTI-VE3Se



Nombre Direccién Comentario

BRK Q0.0 Manejo de la bobina del freno

A Q01 Manejo del contacter de subida

_2A Q0.2 Manejo del contactor de bajada

_3A Q0.3 Manejo del contactor de velocidad baja

_4A Q0.4 Manejo del contactor de velocidad alta

_21A Q0.5 Manejo del contactor para abrir puertas

_22A Q0.6 Maneje del contactor para cerrar puertas

CAU Q0.7 Indicacién de direccidn de subida

CAD Q1.0 Indicacién de direccién de bajada

_D5P Q1.1 Indicador de posicién, piso 5

_b4P Q1.2 Indicador de posicién, piso 4

_03p Q1.3 Indicador de posicién, piso 3

_02P Q1.4 Indicador de posicién, piso 2

_01P Q1.6 Indicador de posicién, piso 1

_05C Q1.6 Indicador de registro de llamada de cabina al piso 5
_04C Q1.7 Indicador de registro de llamada de cabina al piso 4
_03C Q2.0 Indicador de registro de llamada de cabina al piso 3
_02C Q2.1 Indicador de registro de llamada de cabina al piso 2
_o1c Q2.2 Indicador de registro de llamada de cabina al piso 1
_29 MO.0 Circuito de seguridades

uso MO.1 Cambio de velocidad subiendo, con fin de carrera
_4UL M0.2 Cambio de velocidad subiendo, con leva

DSD MO.3 Cambio de velocidad bajando, con fin de carrera
_4DL MO.4 Cambio de velocidad bajando, con leva

_41DG MO.5 Seguridades de puertas

DZ MO0.6 Zona de puertas

SDE MO.7 Banda de seguridad

_T69 M1.0 Verificacién de selector en piso tope

B69 M1.1 Verificacién de selector en primer piso

OLT M1.2 Puertas abiertas totalmente

DON M1.3 Activacion de motor de operador de puertas
_60A M1.4 Modo automatico/inspeccién

DCB M1.5 Boton de cerrar puertas

32 M1.6 Cambio de velocidad

_35 M1.7 Cambio de velocidad

_80A M3.0 Parada a nivel

_43 M3.1 Mantener puertas abiertas

_82u M3.2 Avance del selector, direccién subiendo

_82D M3.3 Avance del selector, direccién bajando

_83uU M3.4 Avance del selector, direccién subiendo

_83D M3.5 Avance del selector, direccién bajando

NA M3.6 Avance del selector

NB M3.7 Avance del selector

805 M4.0 Selector en piso 5

S04 M4.1 Selector en piso 4

803 M4.2 Selector en piso 3

§02 M4.3 Selector en piso 2

S01 M4.4 Selector en piso 1

AUXA M4.5 Avance de selector

AUXB M4.6 Avance de selector

AL M4.7 Avance de selector

_39 Mb5.0 Avance de selector

AQ5 M5.1 Informacién de selector en piso 5§

A04 M5.2 Informacion de selector en pisc 4

A03 M5.3 Informacién de selector en piso 3



Nombre Direccién Comentario

A02 M5.4 Informacion de selector en piso 2

A01 M5.5 Informacién de selector en piso 1

_81u M5.6 Direccién de subida

_81Db M5.7 Direccién de bajada

_34 M6.0 Cambio de velocidad

_70 M6.1 Mantener puertas abiertas

IND V6.2 Ascensor fiiera de grupo

_37 M6.3 Cancelacion de llamadas de piso

_980 M6.4 Ascensor en grupo

_305 M6.5 Llamada de cabina al piso 5

_304 M6.6 Llamada de cabina al piso 4

_303 M6.7 Llamada de cabina al piso 3

_302 M7.0 Llamada de cabina al piso 2

_301 M7.1 Llamada de cabina ai piso 1

_70TA M7.2 Auxiliar del temiporizador 70T
Cada_ciclo SM0.0 Realizar el proceso cada ciclo

Dato SMB2 Dato recibido

Tiempo T33 Tiempo de transmision

Alerta Q2.4 Indicacién de problemas de transmisién
Inicio SMO0.1 Inicializar parametros

_78D 10.0 Sefial de srguridades

_112 I0.1 Sefial de fin de carrera USD

_108 10.2 Seilal de leva 4UL

_113 10.3 Serial de fin de carrera DSD

_108 0.4 Sefial de leva 4DL

_1utA 0.5 Senal de leva 1UL

_1DLA 10.6 Seiial de leva 1DL

G4 10,7 Sefial de cerraduras de puertas

DZA 1.0 Sefial de zona de puertas

_30 1.1 Sefial de mantener puertas abiertas
_134 1.2 Sefial de fin de carrera T69

_135 .3 Seifal de fin de carrera B69

_310 11.4 Seial de puertas abiertas totalmente
_338 1.5 Seifial de activacién de motor de operador
_88 11.6 Sefial de cambio de modo automaético/inspeccidn
SSDA 1.7 Seflal para bajar en modo de inspeccién
SSUA 12.0 Senlal para subir en medo de inspeccion
DCBA 12.1 Sefial de pulsador de cerrar puertas
_05BA 12.2 Sefial de pulsador de cabina de piso 5
_04BA 12.3 Sefial de pulsador de cabina de piso 4
_03BA 12.4 Sefial de pulsador de cabina de piso 3
_02BA 12.5 Senal de pulsador de cabina de piso 2
_01BA 12.6 Sefial de pulsador de cabina de piso 1
INDA 12.7 Sefial de interruptor de independiente
_70T T36 Temporizador 70T

_39T T37 Temporizador 39T

_42F M8.0 Reapertura de puertas con pulsadores de piso
_69F M8.1 Ascensor en piso principal

_b8F M8.4 Atencién de llamadas de pisos altos



Nombre Direccidn Comentario

_T78UF MB.7 Asignacién para atender llamadas subiendo
_78DF M9.0 Asignacidn para atender llamadas bajando
_438F M8S.1 Parada con llamada de piso



Nombre Direccién Comentario

SBR_O SBRO
INT_O INTO
MAIN OB1



PROGRAMA PRINCIPAL DE CONTROL CARRO G

DEFINIR PARAMETROS:

-PORTICO 0
- NO. DATOS TX

- CODIGO TX

- CONTADOR RX

- DATO ASCENSOR

- BANDERA RX (1)

- DIRECCION INICIAL (PUNTERO)
-CODIGO SUPERVISION

- HABILITAR INTERRUPCIONES

- ASOCIAR INTERRUPGIONES

DESARROLL O DEL. PROGRAMA DE
CONTROL

CARGAR DATOS ABUFFER DE
TRANSMISION

BANDERA RX =0?

LLAMAR SUBRUTINA DE
TRANSMISION SBR 0




SUBRUTINA DE TRANSMISION (SBR 0) DE CARRO G

INICIO

BANDERA RX = 0?

TRANSMITIR DATCS

l

CAMBIAR BANDERA RX =0




INTERRUPCION DE RECEPCICN DE DATOS (INT 0) DE CARRO G

I INICIO

4

RECIBIR Y GUARDAR DATO

ES PRIMER DATO EL
ESPERADO?

INCREMENTE PUNTERC
DECREMENTE CONTADOR

CONTADOR RX =07

SON DATOS PARA
ASGENSORG?

ACTUALIZAR DATOS

-4

CAMBIAR BANDERA RX =0
RESETEAR PUNTERC
RESETEAR CONTADOR
RESETEAR CODIGO SUPERVISOR




Network 1 PROGRAMA, PRINCIPAL CONTROL CARRO G

2 Dy de
Iniuiol MOV_B
—l I EN ENO X
9N QUI™ EMB30
MOV_B
EN ENOj X
1870 OUTI-vB2e7

MOv_B

N Eno—]

16BN QUIrVB298

MOV_B
e eno—3]
sl puriveso
MOV B

N eno—

16308 LN QUTI™VB209

MOV B

EN ENO ﬁ

1y QLTI vB&D

MOV_B

EN ENO %

VB398IN QUTAG2

MOV_B

N Exo—3)|

16#FFLIN QUIr VB39

—{ i)

ATCH

N enol—)

INT_09INT
8-1EVNT

Inicio SK0.1 Iniclalizar parémetros
INT_O INTOD

Notwork 3 Bloque de CONTROL- Clrculto do seguridades (29)

—-iJED _29 )

_20 MO0.0 Clrculto db seguridados
_780 oo Sefial do seguridades




Notwork 4 Bloque de GONTROL - Clrautto de sapuridadas de puertas (41DG)

G4 41DG)
_4iDG MO.§ Seguridades da pusrtas
G4 0,7 Sefial de carraduras de puertas

Natwork 8 Bloque da CONTROL - Clrcuito de Bamadas de cabina (301)

_BOA a18A AD1 30
T
IND 301 _34 _32
— 7 —
_a32
_01BA 12.6 Seflel de pulsador de cabina de pisa 1
_301 M7.1 Uamada de cabina al piso 1
a2 Mi8 Camblo de velocidad
34 M6.0 Cambio da velecidad
_BOA M14 Modo sutaméticafinspeccién
Al Ms.5 Infenmacién da selector en piso 1
IND M5.2 Ascenaar fuera do grupo
Network 8 Blotase da CONTROL - Circtito da famadas de cabina (01C)
_301 _ch)
_oic Q2.2 Indiceder da raglstro de llamada de cabina a! pise 1

301 M7.1 Liamada de cabina a! plsc 1

Network 7 Bloque da CONTROL - Glrculto do ¥smadas de cabina (302)

—'] _BﬂAl OZBAI-_ —| A?Z _302)

IND 302 34 32
T —— 7 —
a2
_02BA 125 Sefial de pulsador de cabina da plso 2
302 M7.0 Uamada da cabine &l plso 2
_32 M1.8 Cambio de velcelded
34 Mé&.0 Cambio da velocidad
_BOA Mi4 Modo autemélicofinapeccién
AD2 Ms4 Informaclén da selactor an piso 2
IND MG.2 Astensor fuera da grupo

Notwork 8 Bloque de CONTROL - Gireufto d2 #amadas de cabina (02C)

_l_saﬁ _ozc)

_o2C Q24 [ndleador de registro de llamada de cablna al plso 2
_ao02 M7.0 Liamada da cablna al piso 2




Network 9 Bloqus de CONTROL - Clrzults de Ramadas da cabina (303)

_rsa»i ossplx_ _| A;)a _aoa)

IND 303 34 82
= — 7
_az2
038A 124 Safia! de pulsador da cabina da plso 3
_30 Me.7 Liamada da cabina al plso 3
a2 M6 Cemblo de velocidad
4 M8.0 Cambio da veloc/ded
60A Mi4 Modo automdticofinspeccién
AD3 M5.3 Informacitn da selecior en piso 3
IND ME.2 Ascansor fuera de grupo

Network 10 Blogue da CONTROL - Circuito de Bamadas de czbina (03C)

r-| _303 _OSC)

_fac Q2.0 Indicador de registro de liamada da cablna &l piso 3
303 MB.7 Llamada de cabina al piso 3

MNetwork 11 Blogue de CONTROL - Clrouits de Bamadas de cabinz (304

304

__I BOA MBA|___I A:M _

IND _304 34 _52
— i—L| r
a2
_4BA i3 Seiial de pulsador de cabina da plso 4
304 ME8 Ltamada da cabine al plso 4
_32 m1.8 Canmbic da velocldad
_34 Ma.0 Cambio de velocidad
_BOA M14 Modo autométicolnspaccidn
A M5.2 Informacién da salector en piso 4
IND M8.2 Ascensor fuera de grupo

Network 12 Bloque de CONTROL - Clreuito do Bamadas de cabing (04C)

_{_304 _mc)

04C a7 indicador de regisiro de ltamada de cabina al piso 4
_304 MB.6 Llamada da cabina al piso 4

Network 13 Blogue do CONTROL - Clreulto de Bamadas do cebing (305)

_B0A O5BA A05 _305
— 1 )
IND _305 ¥ 32
— -
_2
_0sBA 122 Seilal da pulsador da cablna de piso §
_ao0s M8.5 Uamada de cablna al plso §
32 M8 Camblo de velocidad
a4 M&.0 Camblo de velocidad
60A M14 Modo auloméfico/inspeccitn
ADS M5.1 Informaclén de aelactor en pisc 5

IND Me.2 Ascansor fuera ds grupo




Network 14 Bloque ds CONTROL - Clrcuite de famadas da cabina (03HD)

-—ﬂ _a0s _osc)

_osc Qia Indicador de registro de lamada de cabina al piso 5
305 Mas Llampda de cabina al piso §

Network 16 Blogue de GONTROL - Chrotito de operdor de pueras (SDE}

30 SDE)
30 1.1 Seifial d& mantener puerias abisrtas
SDRE Mo? Banda do seguridad

Network 18 Blequa de CONTROL - Circuito de operador de puertas (DON)

_a38 DON)
_338 n.5 Safial de activacldn de mator de cpenad
DON M1.3 Activaclén da motor de operador da puertas

Natwork 17 Blogue de CONTROL - Clreulto da oparader de puertas (OLT)

_3i0 OLT )
_310 M4 Sefial de puertas abiertas folalmenta
oLT Mi2 Puerias abierias tolalmenta

Network 18 Bloque de CONTROL - Circufte de operador de puertas {(DCB)

DCBA DCB)
DCE M15 Botén de cerrar puartas
DCBA 2.1 Sefial de pulsador de cerrar puerlas

Network 19 Blogue de GONTROL - Circuto de operador de puertas ‘21A)

_I _29|__|DON|_| OLTI_I ";ml-_l DZ|_|_2’7A| _21A)

_21A Qo.5 Manejo del contacter para abrir puertas
A Q06 Manejo del contaclor para camar puertas
29 MO.0 Circuifo de seguridadaa

A3 M3 Mantener puertas ablertas

DON M1.3 Activacitn de motor de operador de pusrtas
Dz MO.E Zonhg de puertas

oLT M1.2 Puartas ablerias {otaimante




Natwork 20

_21A
22A
28
_32
k)
q0
_81D
_81u
DON

Notwork 21

Blogue do GONTROL - Circulte do operador de puertas (2Z2BA y 224)

Q0.5
Qo.s
M0.0
Mi8
Ma.t
Ma.1
MS.7
M58
M1.3

_l _29 DON _2[1/}__I~81U|_

-_l_B‘ID[.—

L]

—

L

Mangjo del contacior para abrir puarias
Manejo del conlaclor pam cerrar puertas

Clroul

itn de seguridadas

Cumblo da velocldad
Mantaner pusrias ablerlas
Mamtaner puerlas ablerias
Direccién de bajada
Direcclén de subida
Activacidn da motor da operador de puertas

Blaque de CONTROL - Circutio da eperador de pusrtas '43)

_60A
— i |

AMDG

|

_21A
32
25
_4DG
43
AA
_BoA
_70
_B1D
81U

SDE

Q0.5
M8
M7
Mo.6
Ma.1
Qo4
Mid
Ma
Ms.7
M5.6
MO.7

T T T

35

T
_4A’_J

aiu

8ip

il

43

— )

—

-—I 32

Mans|o del contactor para abrir puerlas
Camblo da vefocidad

Camblo da velocidad

Seguridadas ds puerlas

Mantaner puerias ablertas

Manejo dal contactor da velocidad alla
Modo automalicofingpeccién
Wantener puerias ablerias

Direccldn de bajada

Direccldn de subldz

Banda de seguridad



Natwork 22 Bloquo de GONTROL - Chreuito do operador de puertas (70)

60, _10
_i {
E \
70 i
HMDG 1o _TT
DCB
_21A Q0.5 Manejo dal contactor para abrir puertas
-7 M1.8 Carnblo de velocidad
_41DG Mo.s Seguridedas de puerias
_42G Ma.0 Reapariura de puertas con pulsadores de piso
_60A M1.4 Modo autornaticofinspecclon
_70 Me.1 Mantener puertas ablarlas
T T38 Temponizador 70T
oc8 M1.5 Botén da carrar puertas

Network 23 Bloqua de GONTROL - ChrcLite de operador da puertas (70T)

60 3 701
—] - N TOF
420 l s00pT___
0 2

_21A Q0.5 Maneo dal contacier para abrir puertas

_n Mi6 Carnblo ds velocldad

_42G MB.0 Reapertura de puerlas con pulsadorsa de piso
_G0A M14 Mada eutomatico/inspeccién

_70 M6.1 Maniener puerias ablerlas

_ToT Tas Temporizador 70T

Network 24 Blogue do CONTROL - Clrcuitn de reaimentecidn{ G0A)

29 _8a _BOA
| _B0A 32 |
_29 Mo.0 Circulto da seguridades
2 MiB Camblo do velocidad
_BOA Mi4 Modo automiticofinspaccién
_Bg Ha& Seflal de cambio de mode automadtico/inspaccidn

Network 25 Blogua de CONTROL - Chouite de reaimentackin (DZ)

DzZa Dz
Dz Mo.8 Zona de puertas

DZA 1.0 Seiial de zona de puerias

Network 28 Blogue de CONTROL - Circulto de realimentacton (T69)

_1_134 _Te9

_134 11.2 Seilal da fin de carrama T69
_Te9 M1.0 Verificacién da selector en plso fopa




Network 27

_135 na
B69 M1
Notwork 23

1A

-

AD1 M55
A02 M5.4
AD3 M5.3
A4 M5.2
A0S M54
NA M3a
NB Ma7
S01 Ma4
502 M43
S03 M4.2
M4 M4
805 MAD
Nedwork 30
B69

,_.‘

7

Bloque de CONTROL - Glrauite de readimentacidn (B69)

BEO

)

Serial da fin da carrera B69

1 Verificacidn de seleclor en primer plso

Bloque de CONTROL - Clreultn de reaimentadidn (32)

a2

)

_| 24
1A Qo1 Manejo del conlaclor de sublda
_2A Qo.2 Mangjo del contactor de bajada
32 ML Cambin da velocidad
Notwork 29 EBloque de CONTROL - Clreuito do realimentacidn (AO{N])
NE Na 805 A05
— — /=)
504 Ald
)
503 AD3
—
502 AD2
— )
S0 A
— —C )

Informacién de selector en plso 1
Informaclén de selector en plao 2
Informacién de gelsctor en plgo 3
Informacidn da selector en piso 4
Informacidn da setacior en piso 5
Avanca del salecior

Avance del selector

Selecior en piso 1

Sealector en pizo 2

Selector en piso 3

Seleclor en piso 4

Seleclor en piso §

Blogue de CONTROL - Cireulto de reaimentacién (505)

505
{

‘TGQL
U '
805

168 h:.B _82u 504

39 M5.0 Avanca da selactor

_Bz2u M32 Avances dal selactor, direccidn sublendo
_T69 M1.0 Verificacin de selactor en piso tope
AUXA M4.5 Avanca da solector

AUXB M48 Avanca de selector

B59 M14 Varificactén de selector en primer pise
NB M3.7 Avance dsl selecior

S04 M4.1 Seleclor en plso 4

505 M4.0 Selectoren piso §



Network 31 Bloque de CONTROL - Circuile de reeEmentaclén (S04)

B69 _T&g NB _82u 505 AUXA 504
— " — "
S04 3
- [ - 9 AUXB
| I
NA _82D 503
f I_| ! l_—|
_39 M5.0 Avance de salector
82D M33 Avanca del salector, direccidn bajande
_Ba2u M3.2 Avanca dal sslector, direcciédn sublendo
_T&g M1.0 Verificaclén da sefactor an plst topa
AUXA M4.5 Avanca de selector
AUXB MAG Avanca de selector
Be3 M1 Verificacién de selector en primer piso
NA M3 Avance del salector
NB M3z Avance del salector
8§03 M4.2 Selactor en pigo 3
S04 M4d Selector en plso 4
805 M4.0 Selactor en piso &

Network 32 Blogue de CONTROL - Clreuto de reaBmentacién (S03)

AUXB S03

B6% _Tag NA _820 504
— 1
503 LS AUXA

- {5 —
h:E _B2u suz|_‘

39 M&.0 Avanca da selector

82D Ma.3 Avanca del selector, direccién bejando
_82u Ma.2 Avsnca dsl selsctor, direccién sublendo
_Te9 M1.0 Verificacion da selector en piso topa
AUXA M4.5 Avanca da selector

AUXB M4.8 Avance de Selector

Beg M4 Verificacidn de selector an primer piso
NA Mas Avanca de| selector

NB M3.7 Avance del selector

502 M43 Selector en plso 2

503 M4.2 Selector an piso 3

504 M4 Selactor en plso 4

Networi: 33 Bloque de CONTROL - Ckrcuito de reafimentacién (S02)

B69 _T8g N8 _8u 503 AUXA 502
— " — P
SOZI _38 IAUXB
[ 1 1
NA _B2D s01
i

_39 M5.0 Avanca de selector
_82D M3.a Avanca del selector, dirscclén bajanto
_B2u M32 Avanca del selsclor, direceldn sublendo
_T59 Mi0 Verificacién de gelector én plso {opa
AUXA M4.5 Avanca de selector
AUXB M4.6 Avanca de selector
BE3 M1 Verificacién da selector en primer piso
NA M3 Avanca del selactor
NB Ma7 Avance del selactor
501 M44 Salector en plso 1
502 M43 Salector en plso 2

503 M4.2 Selectoren piso 3




Tes

-

3
_82D
_T68
AUXA

_82D
_62u
AUXA
NA
NB

Notwork 36

820

820
AUXB
NA

NB

Retwork 37

TULA

1DLA

_iDLA
_JULA

32
_34

35
_41DG
_A26

70
_80A
_B1D

aiu

IND

Notwork 34

Hetwork 35

Bloque de CONTROL - Chruito de realmentacién (S01)

M5.0
M3z
M1.0
M4.5
V46
M11
M38
M4.4
M43

E89 !‘:A _82D 502 BE9 I_. -_|

sm

AUXB

—_
 on

B8S

o

Avance da selector

Avancs del selactor, direcclén bajando
Verlficaclén de selector en pisa lope
Avance da selector

Avance da eelector

Varificaclén de selector en primer piso
Avance del salector

Selector an piso 1

Salector an piso 2

Blaqua da CONTROL - Cliculte da reslimentacién ( AUXA}

M3.3
M3.2
M4
M3.6
M7

AUXA

L NA _slzu )
—-{ NB ,_slzn

Avanca dej selettor, direccién bafando
Avancs dal selecior, direccién sublendo
Avance da selecior

Avance de! selactor

Avance del selector

Blagque de GONTROL - Cireuito de realmentacién {AUXB)

- NB _alzu
L NA _alzo

M3z
M32
M4.6
M3.8
M7

AUXe

Avanca del selector, diraccién bajando
Avance del selaclor, direceién sublendo
Avance de selector

Avance del selector

Avanca dal selector

Bloque da CONTROL - Circuto de reaimentacién ( 904)

—
—

Qo1
0.8

10.5

ap2
Mig
MB.0
Mi.7
M0.5
MB.0
Me.1
M3.0
MS.7
M58
M8.2

81U

...ml_ _l_

2A I—‘ Li,_&ID

Manejo dal contatlor de sublda
Eeflal de leva 10L

Sefial do feva 1UL

Manejo dal contaclor da bajada
Coemblo da velocidad

Cambla de velocidad

Cemblo da velacidad
Segunidades do puertas

410G

— ‘?“:’——l g T g B
-—l 35 _I_m'_

l_

_.;fU I—

Reapertura da puertes con pulsedoros da piso

Mantener puertas ablerias
Parada a nivel

Dirscclén de bajads
Direccién de sublda
Astensor fuera de grupo

501



Natwork 38 Bloque de CONTROL - Cireulto de realimentacidn ( 82U)

_{ ..fA 1A _8/2D _BZU)

_1A Qo1 Maneo dal contactor de sublda

_2A Qo.2 Manegjo del contactor de bajada

_B2p M3.3 Avance del salector, direccién bajando
_Bau M3.2 Avance dal sslactor, diraccidn subiendo

Network 39 Bloque de CONTROL - Clrculto de reaimentacién { B2D)

—-I _:A _2A _8]21.1 _020)

_iA Qo.4 Manejo del contactor de sublda

_2A Qo2 Manajo dal contactor de bejada

_82D M3.3 Avance del sslector, direccitn bajando
82U M3.2 Avanca dal selectar, diraczlén sublendo

Natwork 40 Blaque ds CONTROL - Cireuito de reaSmentacidn ( 53U y 83D)

_{ !:L l___{_82U|__r8’313 _BSU)

—
_l_azol__ __rafu}_( _sau)

830
_82D M3.3 Avance del selactor, diraccidn bajanda
_s2u M3.2 Avance del selector, direccltn sublando
_83b M35 Avanca del selector, direccién bajando
_B83u M3.4 Avance del selector, dirsceidn sublendn

AL N4.7 Avance do selector




Notwork 41 Blogue de CONTROL - Ckeulto de realimentactdn ( NA)

274 DZ NA
| ]
— I e e QD
AL AL
— " —
82u 82D
T
_8ab _sau
— =
S04 _82u NA
s02 |
505 _820
503
s
NB
1
— ¢}
_820 M33 Avance dal selactor, direccién bajando
_B2U M32 Avanca dal selector, direccién sublando
_83D0 M35 Avanca del selecior, direccidn bajando
83 M4 Avanca dal selector, dirscclén sublendo
Al M4T7 Avanca de selector
Dz Mo.6 Zona da puertas
NA M35 Avanca dal selector
NB M7 Avance del saleclor
01 M4 Selecior en piso 1
§02 M43 Selector en plso 2
s03 M4.2 Selector en piso 3
S04 M4.1 Selector en piso 4

s05 M4.0 Selector enplso 5




Natwork 42 Plogue de CONTROL - Gkeulto de reamentackén ( NB)

7 | °zl—r< ")

[T
T T T
‘I
T

Ry
=
S04 _i_BfUl__l NBE_‘

502

S05 82D

—

T T T TT

NA

-
1

_B2D M3.3 Avanca dal selector, direcclén bajande
_s2u M32 Avanca del selactor, direcclén subienda
_8ap M3.5 Avanca def selector, direcclén bajando
_83y M34 Avanca de| selector, direcclén sublendo
AL Ma7 Avance de salector

Dz MO8 Zona de puertas

Na M6 Avanca dal selector

NB Ma.z7 Avanca del ssleclor

S0 M4 4 Selectoren plso 1

S02 M4.3 Selector en piso 2

s03 M4.2 Selactor an piso 3

804 M4 Selector en plso 4

s05 M4.0 Selector en plso 5

Network 43 Blogus de CONTROL - Circulto de realimentacién { AL)

—-l _38 174 AL y
—| NA NB l

39 M5.0 Avance da selector
AL M4.7 Avanca de salector
Dz MO.B Zona de puertas

NA M3B Avanca del selactor
NB M2y Avanca dsl selsctor

Notwork 44 Plaqua de CONTROL - Chrcuito do reamentactén { 397}

NA 9T
— N ToF
NB 427
—
_39T T37 Temporizador 39T
NA M3.B Avancae dal gelector

N3 M3.7 Avance dal salector




Networik 48 Blogue de CONTROL - Ckauito de realimentacién ( 30)

NA _ag
— )
NB
—
39T
30 M5.0 Avanica da selector
_38T ™7 Temporizador 38T
NA M36 Avance del selector
NB Ma.7 Avarice del salector

Network 48 Blogue de CONTROL - Clreuito de veloekdad ( 3A)

a2 _2A ] 20 _3A
— T
A
A Q0.1 Manejo del contactor de sublda
20 M0.0 Circuito de seguridades
_2A Q0.2 Mane]o del contactor da bajada
_B32 M1.8 Cambio de velocidad
35 M7 Cambio ds velocidad
_3A Qo3 Manejo del contactor da velocidad baja

Neterork 47 Blague da CONTROL - Circults do velocidad ( 4A)

—] usD _1A 32 85 35 41|:T _sn;] 20 _4A )
_{ DSD _2A I | _;u ‘

_1A Qoi Manajo dal conlactor de subida

29 M0.0 Circuito de seguridades

_2ZA Qo2 Manejo dal contactor da bajada

a2 M16 Cambio de velocidad

4 MB.0 Cemblo da velocldad

35 M1.7 Cambio de velocldad

_41DG MO.5 Seguridadas de puerias

_4A Q0.4 Manejo del contactor de velocidad alta

_BOA M1.4 Modo autométicofinspeccién

DSD M0.3 Cambio da velocidad bajando, con fin de carmera
usD M0.1 Cambla do valocldad sublando, con fin de carrera

Network 48 Blogue de CONTROL - Cheuito de velocldad { USD y 4UL)

_liz USD)
I los _4UL)
.ioa o2 Seifal da leva 4UL
_112 104 Sefial de fin de camara USD
_4uL MO.2 Camblo da valocldad sublendo, con lava
uUsD Mo.1 Camblo de velocidad subfendo, con fin de camera

Mutwork 48 Bioguo de CONTROL - Clreulto 3 velockiad { DSD y 40L)

3 DSD )
| 100 _4DL)
108 0.4 Sailal do leva 4DL
113 0.3 Sefial de fin de carrera DSD
_ADL Mo.4 Cambio da velocldad bejando, con leva

DSD Mo.3 Camblo de velocldad bajando, con fin de camara




Network 50 Blogue de CONTROL - Clrculto de veloddad { 35)

80, 35

Dsp _4DL _tA
— -
="
-

1A Q0.1 Mana]o dal contactor do subida
29 M0.0 Clreuito de seguridades
_2A Q0.2 Mane]o de! contacior da bajada
24 Me.o Cambio de velocidad
35 M7 Cambia de velocidad
_41DG Mo.S Seguridades de puerias
_4DL MO.4 Camblo de velocided bajando, con leva
_4uUL Mo0.2 Cambio de velocldad subfando, con leva
_BOA M4 Modo automaticafinspeccitn
_BoA M3.0 Parada a nivel
osD Mo.3 Cambio de velocidad bajando, con fin da camera
ush MO.1 Camblo de velocidad sublendo, con fin de carera

Network 1 Bloque de GONTROL - Cleutto de velocidad ( 81U}

& SSUA

410G

N L ':P’HH
_4ULI—_ _554

_60/’] 29 _35 )

810 81y

L T T

SSUA 120 Safial para sublr en modo de Ingpecclén

—
303 §03 504 505
—
—I _302]—‘
_302| | 502 1 | 503 | 1
— 171 1 /70 f
_sso _58G s02
—
_05BA 12.2 Saiial da pulsador da cablna de plso §
302 M7.0 Uamada de cablna ai plso 2
_303 MB.7 Usmada de cabina &l piso 3
_3o04 Me.6 Llamada de cabina al plso 4
205 Mé.5 Llemada de tabina gl piso §
_5BG g4 Atencién da [lamadas de plsos aitos
_80A, Mid Modo automdlicofinspecclién
_78UG MB.7 Aslgnaclén para etender llemadas subiendo
81 M5.7 Direcclén de bajada
_8iu M5.6 Direcclén da subida
_beo M8.4 Ascenaor en grnipo
_T692 M10 Verificacidn de selector en plso tope
502 M43 Selector en plso 2
503 M4.2 Salector en plso 3
504 Md.1 Salector en piso 4
505 M4.0 Selector en pisa 5

— I'L »
05BA
_58G 78UG 169 _B0A
'—| i I : '__l
308
" ——
_304 505
T

—C



Notwork §2

Bloque de CONTROL - Clreuito da velockind ( 81D)

_‘

$03 502 s01
1 1 1 l
1 11410 1/
502 S01

780G

_01BA

SSDA

12.6

M2.1
M7.0
NME.7
Me.8
MB.4
M14
M3.0
ME7
M5.6
Me.4
M1
M4 4
M4.3
M4.2
M4.1
.7

01 B}I\

B68

—

s8iu 8iD

"

SSDA

Sefial de pulsador de cabing da pisa 1
Llamada da cabina al pisa 1

Llamadz ds cabina al piso 2

Llamada de cablna al pisc 3

Uamgda da cabina al piso 4

Alencién de llamadas de plsos alios
Modo sutomaticafinspacclén
Aslgnacidn para atender lamadas bajando
Direcclén de bajada

Direccién de sublda

Ascansor en grupo

Varificacln d& aslector en primar plso
Saleclor an piso 1

Selactor en piso 2

Selector en piso 3

Selactor en piso 4

Seilal para bajar en medo ds inspacclidn



Natwork 83 Bloque de CONTROL - Clreuito de velocidad { 34) .

_i_sot}__l 70 __3A=
I : _S‘I—“

AMDG

— T
T
—|T

— "

-—| _a03 Aoal_
—I "301 Aozl_

_| AD1 -2AI._
_i_alm |

438G
}—

_1A Qo1 Mansjo del contactor de sublda
_2A Q02 Mane|o del comtactor da bajada
_302 M7.0 Liamada de cabina al plsc 2
303 M6.7 Liamada da cablna al plso 3
_304 M6.6 Llamada de cabina el piso 4
_34 Ma.0 Carniblo da valocldad
_39 M5.0 Avance de selactor
_3A Qo3 Mansjo dal contactor de velocidad baja
_41DG MO0.5 Seguridades de puertas
_43 M3.1 Mantenar puerias abiartas
_430G M1 Parada con llamada da piso
_BDA Mi4 Modo automatico/inspeccidn
_7 M6.1 Mantenar puarias ablertas
&0 M5.7 Diraccldn da bajada
51U M5.6 Dlreccidn o subida
AD1 M5.5 Informecidn de selactor en piso 1
A02 M54 Informeicion de sslector an plso 2
AD3 M5.3 [nformecién de selector an pise 3
AD4 M52 Informacidn da selector en plso 4
AD5 M54 Iinformacién do selactor an piso 5
NA M3.8 Avance del selactor

NB M3y Avance del selector

~




Natwork 84

AL

DZ

_oiP
_oap
4P
_05p
AD1
AD2
A3
AD4
A05
AL
Dz

Network 88

_8iu
CAU

Notwork 86

_8iD
cAD

Natwork 57

INDA

IND

INDA,

Network 88

_B9G
AD2

Blorue de CONTROL - Clreuito sefiafizacldn{indicadares de pesicidn [(NP])

r—-ﬁ , E——-{ A0S _lJ!iP)
— D

_! A03 _nap)
A02 _nzp)
——i A0t _mP)

Qib Indicader da posicién, piso 1
Q14 Indicador dé poslcidn, plao 2
Q1.3 Indicador de pasicién, pisc 3
Q1.2 Indicadar de peslcidn, plso 4
Qi Indicador de posiclén, plso 5
M5.5 Informaclén de selector an piso 1
M5.4 Informecién de selactor en piso 2
M5.3 Informacién da selector en piso 3
M3.2 Infarmecién de selector en plso 4
M5.1 Informaclén da selactor en piso 5
M47 Avancs da selsctor

M0.6 Zona da puertas

Bloque de CONTROL - Clrctito do sefialzacién ( CAU)

_i_siu CAU)

M5.8 Direccién da subida
Qo7 Indicacién de direcclén de sublda

Blogue de CONTROL - Clreuito de sefinlizackn ( CAD)

__|_s1 b CAD)

M5.7 Direcclén de bajada
Q1o Indicaclén de direccitn de bajada

Blotue de SUPERVISION - Ckreuito de Independiente (IND)

— ")

Mma.2 Ascensor fuera da grupo
12.7 Sefisl de Interruptor de Indspendienta

Bloque de SUPERVISION - Clrsuito de regreso a pise principal desde sétanos.

L A2 _596)

Ms.1 Agcensor en plao princlpal
M54 Informaclén de selector en plso 2



Network 88

29
34
235
_ar
_80A
980
IND

Natwork 60

B8RK

Natwork 61

—
—

Blogira de eupendsién. Glreuito de cancelacién de Bamadas (3T)

M0.0
ME.0
M1.7
M8.3
M3.0
ME.4
Ma.2

Circulto de saguridades

Camblo de velocldad

Camblo de velocidad
Cancslaclén da lamadas de plao
Parada a nivel

Ascenyor en grupo

Ascanisor fuers de grupo

Blogue de FUERZA -Clrcuito del frena (BRK)

Q0.1
Q0.2
Qo2
Qo4
m3.o
Q0.0

3A —307 3

e
|-

BRK

Manejo del conlector da sublda
Manejo del contactor de bajada
Mansjo dal contactor de velocidad baja
Manejo def contactor de velocldad alts
Pamda a nivel

Manejo da [a bobina del frano

_{ 29 u\’m _ala _ar )
} _:;5 34 I
_950)

Bloqua de FUERZA - Cireuity awdliar de kg contactores de sublda y bajada (1A y 24)

ADG

—-I _29 4 32 I'— _r
_io.ql___-{_so». _1»\}_

aiu

e gy

1A Qo1 Mansjo dal contactor de sublda
29 Mo.0 Clreuito de seguridades
2A Q0.2 Manajo del contactor da bajada
a2 Mig Camblo de velocldad
41DG Mo.5 Seguridadas de puerias
A M3.1 Mantener puertas abiertas
_80A M14 Modo automaticofinspecclén
_61D me7 Dirocclén de bajade
_aiu M58 Diraccidn da aublda
Network 82 Dato de selettor en plso 1.
Aot MOV_B
r‘ : EN  ENO )I
14 N QUT LVB?SOO

AD1 M5.5 Informaclén da selector en piso 1
Notwork 63 Dato de selector fuera de piso 1.

MOvV_B

AD1

A0t
—

M5.5

BN Eno—

oy QUT) LVBSUO

Informecién de selector en piso 1

—7—¢™

— ™

L_‘_am



Natwork 84 Dato da selector en plso 2,

AD2 MOV_B
| ———an e
1l___oulvasoi
AD2 M5.4 Informacién de selector en pise 2

Network 68 Dato de selettor fuera de piso 2.

A2 Mov_ a8
—] ' —————iev o)
omLIN QUIVA301
AD2 M54 Informacidn de selacior en plso 2

Natwork 66 Dato de selector en plsa .

MOV_B

— Aoal-—— BN ENO[—|

190N QU VB302

AD3 M53 Informacidn de selector en piso 3

Network 87 Dalv do selector fuera de plso 3.

A03 MOV_B
— /| N evo—3)
OJM?VBSDZ

AD3 M5.3 Informacién da selector en plso 3

Network 65 Dato de selector enplsa 4,

MOV_B

— ANI—-— en  evof—

i 111 QUTVB303

A4 M52 Informacion de selector en piso 4

Network 38 Dato do selector fuera de plsa 4.

MOV B

L e Bvo—]
OJLIN__QUIT'VBW?;

AD4 M5.2 Informacidn da salector en plso 4

Network 70 Dato da selecter en plso 5.

AO5 MOV B

— N —

1'LN_QLIJJ'VB304

ADS M5.9 Informacién de selector an pise 5




Network 71 Dato de selector fuera de plso 5.

A0S MOV_B
— b= Eno—3
ol QuTveass
A0S M54 Informacién da salector en plse &

Network 72 Dato de ascensor con divecckén para subkr,

81y MOV_B
— v enof—)|
17U ___QUTVBS30S
iU M58 Dlreccién de sublda

Networi 73 Dato de ascengor sin direccin para sublr,

81y MOV_B

— ey Eno[—3)

04 LN_ELI.IIF'VBSOS

_&iu Mbg Direcclén de sublda

Network 74 Dato de sstensor con direcclon pare bajar,

81D MOV_B
—" v Enol—3)
N ouThvBa0s
_BiD M5.7 Diraccién da bajada

Network 78 Dato de ascensor sin direccén para bajer.

B MOV_B
L —————en Eno—)|
0N QUTIFVB3oE
_8ip M5.7 Direcelén do bajada

Notwork 76 Dato do ascensor ¢n Independiente (fuem de grupo).

IND MOV B
— e Eno—3)|
11N QUT=vB307
IND ME2 Ascensor fuara da grupo

Network T7 Dato de agcensar en grupo,

IND MOV B

!_" / I—ﬁ EN ENo-ﬂ
o-m__q_uﬂ VB30T

~—

IND M6.2 Ascensor fuera da grupo




Network 78 Dato de ascensor an mode automatico.

_BOA, MOV_B
— | en  Enc—)

N QU VB30s
_EOA Mid Modo automAticofinspacelén
Hatwork 79 Dato da ascensor on modo de fhepecelén.
_80, MOV_B
—I 1 “]—__ EN ENO —ﬁ
oL QUTIFVB308
_60A M4 Modo autemético/inspeccibn

do pers cancelar

Notwarl 80 Dato de

a7 MoV B
e o]

UM QU vBaos
_a7 MB.3 Cancelacién de lfarmadas de plao
Network 84 Dato da macenzor no autxizado para cancelar Ramadas da piso.

a7 MOV_B
—I ! I_—EN Enoﬁ

ol outhveace

a7 Me.3 Cancalacién da llamadas de plso

Nebwork B2 Dato de ascensor sublendo.

A MOV_B
— " ————en  Evo—3

19 QU VB3it

1A Qo.1 Manejo del contactor de subida

Natwork 83 Dato de ascensor no sublando.

_1A

Network 84 Dato do aseenseor bejendo.

A MOV_B
— 7 f—————en  Eno—3]

011N QUTF VB0

Qod Manejo del contactor da subida

da piso.

_2A MOV_B
'—I I EN ENO
1 J LN QUTI VB3
28 Qo.2 Mansjo de! contactor de bajada



Naterork 85 Dato de escensor no bejando.

_2A MOV_B
1 ey Evo—3)
o4l QUTF VBRI
2A Qo2 Mane]o del contactor da bajada

Network 88 Dato de ascansor en grupo.

_o80 MOV_B
B SO M- B
iy ourhvestz
_980 ME.4 Ascansor en grupo

MNetwork 87 Dato de ascensor fuera da grupo.

_s80 MoV B
—" f—————{&n &0
oy QUTVa312
_980 MB.4 Ascarisor an grupo

Network 68 Dato de avence de selector,

_® MOV_B
— " — R
LN ouriveana
] M5.0 Avance de gelector

Network 83 Dato de eelector estaclonado,

_: MOV_B
'—i i I— EN  ENO
oI QUTVB313
a9 M5.0 Avance de solactor

Network 80 Dato do ascensor con autorizacién da camblo de velocidad,

2 Mov_B
— " | N Enof—3)
N ____QuUT) LVB:‘“

a2 M8 Camblo da velocldad

Hatwork i1 Dato de ascensor ein autortzacksn de cemble do velockdad,

22 MOV B

—] ' f——————en o

0N QUT] LVE?M

3z M1.5 Camblo de velocidad

Network 92 AndEsis para lamada & subfutine de transmislén

SBR_D

vBs&0
] e ————fen
0




Network 1

SUBRUTINA DE TRANSMISION DE DATOS

Network 2 Trenemiskén de detes al supervisor.
VBeo XMT
— ==} Ex  Eno—3|
1]
VE297+ TBL
ONEQRT |
Mov_8
BN ENO—
TN QUTIEVBED




Network 1

—

INTERRUPCION DE RECEPGION DE DATOS

Network 2 Recblr dato
2 MOV_B
"} o exo—)|
DatcA N QUTI™*AC2
_29 MO0.0 Cireuito de seguridades
Dato SMB2 Dato racibido
Network 3 Dafinkr st dato rectide es vilido
VB398 INC_B
—| “Bl EN  ENO X
ie#ic
AG2LIN____QUTFAC?
DEC_E
B Eno—)
VBSOUIN ___OUTImVBS0
Network 4 Actualizar datos de! camo F
VB398 VvBass VB50 VB400 42G
o b s =s—(")
==B “BI | "'Bl 1 =B
16#1C 16#1B [+] 1
VB401 -l
—[ ..5]—( )
1
VEB402 _580)
1
VB403 _78UG
—j~o—
1
\VB404 78DG)
1
VB4D 438G
e )
1
426 M8.0 Reaperlura de puarias con pulsadores de plso
_438G M3.4 Parads con llamada de plso
_58G6 M8.4 Alencién de lamadas do plsos altos
_89G Me.i Ascangor en plao principal
_78DG M3.0 Asignacldn para atender lamadas bajando
_T8UG Mg.7 Asignacldn para atender llamadas subiendo



] contador y puntero

VBS0 MOV B

—] =z} e eno—)|
: o

OJ VBe0

MOV_B

en  Enol—)

VB398 " AC2

MOV_B

EN ENO| ﬁ

SN ___QUTVBS0

MOV_B
e eno—

T6#FFLIN QU vB3se




Nombre Direccién Comentario

BRK Qoc.0 Manejo de la bobina del freno

_IA Qo1 Manejo del contactor de subida

_2A Qo.2 Manejo del contactor de bajada

_3A Q0.3 Manejo del contactor de velocidad baja

_4A Q0.4 Manejo del contactor de velocidad alta

_21A Q0.5 Manejo del contactor para abrir puertas

_22A Q0.6 ianejo del contactor para cerrar puertas

CAU Q0.7 Indicacién de direccidon de subida

CAD Q1.0 Indicacién de direccidén de bajada

_O5P Qit.1 Indicador de posicién, piso 5

_04P Q1.2 Indicador de posicién, piso 4

_03P Q1.3 Indicador de posicién, piso 3

_02p Q1.4 Indicador de posicién, piso 2

0P Q1.5 Indicador de posicidn, piso 1

_05C Q1.6 Indicador de registro de llamada de cabina al piso 5
_b4c Q1.7 Indicador de registro de llamada de cabina al piso 4
_03C Q2.0 Indicador de registro de llamada de cabina al piso 3
_02C Q2.1 Indicador de registro de llamada de cabina al piso 2
_Mc Q2.2 Indicador de registro de llamada de cabina al piso 1
_29 M0.0 Circuito de seguridades

ushD MQ.1 Cambio de velocidad subiendo, con fin de carrera
_4UL ~ Mo.2 Cambio de velocidad subiendo, con leva

DSD MO0.3 Cambio de velocidad bajando, con fin de carrera
_4DL MO0.4 Cambio de velocidad bajando, con leva

_MDG MO.5 Seguridades de puertas

DZ MO0.6 Zona de puertas

SDE MQ.7 Barda de seguridad

_T68 M1.0 Verificacién de selector en piso tope

B69 M1.1 Verificacion de selector en primer piso

QLT M1.2 Puertas abiertas totalmente

DON M1.3 Activacién de motor de operador de puertas
_B0DA M1.4 Modo autornatico/inspeccién

DCB M1.5 Botdn de cerrar puertas

_32 M1.6 Cambio de velocidad

_35 M1.7 Cambio de velocidad

_BOA M3.0 Parada a nivel

_43 M3.1 Mantener puertas abiertas

_82u M3.2 Avance del selector, direccién subiendo

_82D M3.3 Avance del selector, directién bajando

_83u M3.4 Avance del selector, direccién subjendo

_83D M3.5 Avance del selector, direccién bajando

NA M3.6 Avance del selector

NB M3.7 Avance del selector

805 M4.0 Selector en piso 5

S04 M4.1 Selector en piso 4

803 M4.2 Selector en piso 3

802 M4.3 Selector en piso 2

S01 M4.4 Selector en piso 1

AUXA M4.5 Avance de selector

AUXB 4.6 Avance de selector

AL M4.7 Avance de selector

_39 M5.0 Avance de selector

A0S M5.1 Informacién de selector en piso 5

A04 M5.2 Informacién de selector en piso 4

AD3 M5.3 Informacién de selector en piso 3



MNombre Direccién Comentario
AQ2 M5.4 Informacién de selector en piso 2
AO1 MS5.5 Informacién de selector en piso 1
_81u M5.6 Direccién de subida
81D Ms.7 Direccién de bajada
34 Mé6.0 Cambio de velocidad
_70 M6.1 Mantener puertas abiertas
IND M6.2 Ascensor fuera de grupo
37 Me.3 Cancelaci¢n de llamadas de piso
_980 M6.4 Ascensor en grupo
_305 M6.5 Llamada de cabina a! piso 5
_304 M6.6 Llamada de cabina al piso 4
_303 M6.7 Llamada de cabina al piso 3
_302 7.0 Llamada de cabina al piso 2
_301 M7.1 Liamada de cabinha al piso 1
_70TA M7.2 Auxiliar del temporizador 70T
Cada_ciclo SMO0.0 Realizar el proceso cada ciclo
Dato SMB2 Dato recibido
Tiempo T33 Tiempo de transmisién
Alerta Q24 Indicacién de problemas de transmisién
Inicio SMO0.1 Inicializar parametros
_78D 10.0 Sefial de seguridades
_112 10.1 Sefial de fin de carrera USD
_108 10.2 Sefal de leva 4UL
_113 0.3 Sefial de fin de carrera DSD
_108 10.4 Sefial de leva 4DL
_1ULA 10.5 Sefial de [eva 1UL
_1DLA 10,6 Serfial de leva 1DL
G4 10.7 Sefial de cerraduras de puertas
DZA 11.0 Senal de zona de puertas
_30 1.1 Sefial de mantener puertas abiertas
_134 .2 Seiial de fin de carrera T69
_135 11.3 Seiial de fin de carrera B69
_310 .4 Sefial de puertas abiertas totalmente
_338 1.5 Seiial de activacién de motor de operador
_88 1.6 Seiial de cambio de modo automatico/inspeccidn
8SDA .7 Sefial para bajar en modo de inspeccién
SSUA 2.0 Sefial para subir en modo de inspeccién
DCBA 12,1 Sefial de pulsador de cerrar puertas
_D5BA 2.2 Sefial de pulsador de cabina de piso 5
_D4BA 12.3 Sefial de p.ilsador de cabina de piso 4
_03BA 12.4 Serial de pulsador de cabina de piso 3
_02BA 12.5 Sefial de pulsador de cabina de piso 2
_01BA 12.6 Sefial de pulsador de cabina de piso 1
INDA 12.7 Sedial de interruptor de independienta
_7oT T36 Temporizador 7CT
_38T T37 Temporizador 39T
_42G M8.0 Reapertura de puertas con pulsadores de piso
_69G M8.1 Ascensor en piso principal

58G M8.4 Atencién de liamadas de pisos altos



Nombre Direccién Comentario
_18UG M8.7 Asignacién para atender llamadas subiendo
_78DG MS9.0 Asignacién para atender |lamadas bajando

_438G M9.1 Parada con llamada de piso



Nombre Direccién Comentario

SBR_O SBRO
INT_O INTO
MAIN OB1



